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1.1 General
This manual, AKD Product Safety Guide, presents the relevant information for safe install-
ation and setup of the AKD B,P,M and T series of digital drives.

| NOTE \ For full information refer to the Installation Manual and additional Kollmorgen documents for

the AKD series of drives:

Installation Manual (PDF format):

This manual provides instructions for installation and drive setup.

Accessories Manual (PDF format):

It provides information for accessories like cables and regen resistors used with AKD.
Regional variants of this manual exist.

CAN-BUS Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in CANopen applications.

EtherCAT Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in EtherCAT applications.

Ethernet/IP Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in Ethermet/IP applications.

sercos® IIl Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in sercos® applications.

PROFINET RT Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in PROFINET RT applications.

SyngNet Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in SyngNet applications.

BASIC Programming Manual(PDF format):

Describes how to programm an AKD-T drive with BASIC programming language.
WorkBench Online help (WebHelp format):

Describes how to use your drive in common applications. It also provides tips for max-
imizing your system performance with the AKD. The online help includes the Parameter
and Command Reference Guide which provides information for the parameters and com-
mands used to program the AKD..

These documents can be found on the DVD in the drive package. All documents can be
downloaded from the Kollmorgen website www.kollmorgen.com.

1.1.1 Notes for the Printed Edition (paper version)

A printed version of the manual is enclosed with each product. For
environmental reasons, the document was reduced in size and prin-
ted on DIN A5.

|___NOTE | Should you experience difficulties reading the font size of the
scaled-down printed version, you can print and use the PDF ver-
sion in DIN A4 format 1:1. You can find the PDF version on the
DVD accompanying the product and on the Kollmorgen website.
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1.1.2 Symbols Used

Symbol Indication

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, will res-

A DANGER : JOS S
ult in death or serious injury.
A WARNING Indica'tes a hazardogs sit.ugtion which, if not avoided, could
result in death or serious injury.
A CAUTION Indica.tes a.1 hazardous situgtipn which, if not avoided, could
result in minor or moderate injury.

Indicates situations which, if not avoided, could result in prop-
NOTICE brop

erty damage.

NOTE This symbol indicates important notes.

Warning of a danger (general). The type of danger is specified
by the text next to the symbol.

Warning of danger from electricity and its effects.

Warning of danger from hot surface.

Warning of danger from suspended loads.

Warning of danger from automatic start.

1.1.3 Abbreviations Used

Abbreviation Meaning

(= #53) "see page 53" in this document
CE Communité Européenne
EMC Electromagnetic compatibility
PC Personal computer

PE Protective earth

PFH Probability of failure per hour
PL Performance Level

RBext External regen resistor

RBint Internal regen resistor

SFF Safe failure fraction

SIL Safety Integrity Level

STO Safe torque off

Tw Mission time

VAC Volts, alternating current
VDC Volts, direct current
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1.2 Safety

1.2.1 You should pay attention to this

Specialist staff required!

Only properly qualified personnel are permitted to perform such tasks as transport, install-
ation and setup. Qualified specialist staff are persons with expertise in transport, installation,
assembly, commissioning and operation of electrotechnical equipment.

Transport, storage, unpacking: only by personnel with knowledge of handling elec-
trostatically sensitive components.

Mechanical installation: only by personnel with mechanical expertise.

Electrical installation: only by personnel with electrotechnical expertise.

Basic tests / setup: only by personnel with expertise in electrical engineering and drive
technology.

The qualified personnel must know and observe ISO 12100/ IEC 60364 / IEC 60664 and
national accident prevention regulations.

Read the documentation!

Read the available documentation before installation and commissioning. Improper handling
of the devices can cause harm to people or damage to property. The operator of systems
using the drive system must ensure that all personnel who work with the drive read and under-
stand the manual before using the drive.

Check Hardware Revision!

Check the Hardware Revision Number of the product (see product label). This number is the
link between your product and the manual. The product Hardware Revision Number must
match the Hardware Revision Number on the cover page of the manual.

Pay attention to the technical data!

Adhere to the technical data and the specifications on connection conditions. If permissible
voltage values or current values are exceeded, the devices can be damaged. Unsuitable
motor or wrong wiring will damage the system components. Check the combination of drive
and motor. Compare the rated voltage and current of the units.

Perform a risk assessment!

The manufacturer of the machine must generate arisk assessment for the machine, and take
appropriate measures to ensure that unforeseen movements cannot cause injury or damage
to any person or property. Additional requirements on specialist staff may also result from the
risk assessment.

Automatic Restart!

The drive might restart automatically after power on, voltage dip or interruption of the supply
voltage, depending on the parameter setting.

Risk of death or serious injury for humans working in the machine.

If the parameter DRV.ENDEFAULT is set to 1, then place a waming sign to the machine
(Warning: Automatic Restart at Power On) and ensure, that power on is not possible, while
humans are in a dangerous zone of the machine. In case of using an undervoltage protection
device, you must observe EN 60204-1:2006 chapter 7.5 .
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Observe electrostatically sensitive components!

The devices contain electrostatically sensitive components which may be damaged by incor-
rect handling. Electrostatically discharge your body before touching the device. Avoid con-
tact with highly insulating materials (artificial fabrics, plastic film etc.). Place the device on a
conductive surface.

Hot surface!

Drives may have hot surfaces during operation. The housing can reach temperatures above
80°C. Risk of minor burns! Measure the temperature, and wait until the housing has cooled
down below 40 °C before touching it.

Earthing!

It is vital that you ensure that the drive is safely earthed to the PE (protective earth) busbar in
the switch cabinet. Risk of electric shock. Without low-resistance earthing no personal pro-
tection can be guaranteed.

Leakage Current!

Since the leakage current to PE is more than 3.5 mA, in compliance with IEC61800-5-1 the
PE connection must either be doubled or a connecting cable with a cross-section >10 mm?
must be used. Deviating measures according to regional standards might be possible.

High voltages!

The equipment produces high electric voltages up to 900V. Risk of electric shock. Do not
open or touch the equipment during operation. Keep all covers and cabinet doors closed.

During operation, drives may have uncovered live sections, according to their level of enclos-
ure protection.

Lethal danger exists at live parts of the device. Built-in protection measures such as insu-
lation or shielding may not be removed. Work on the electrical installation may only be per-
formed by trained and qualified personnel, in compliance with the regulations for safety at
work, and only with switched off mains supply, and secured against restart.

Never undo any electrical connections to the drive while it is live. There is a danger of elec-
trical arcing with damage to contacts and personal injury. Wait at least 7 minutes after dis-
connecting the drive from the main supply power before touching potentially live sections of
the equipment (such as contacts) or removing any connections.

Always measure the voltage in the DC bus link and wait until the voltage is below 50 V
before handling components.

Functional Safety!

The STO safety implementation on the AKD is certified. The assessment of the safety func-
tions according to EN13849 or EN 62061 must finally be done by the user.

Reinforced Insulation

Thermal sensors, motor holding brakes and feedback systems built into the connected motor
must have reinforced insulation (according to IEC61800-5-1) against system components
with power voltage, according to the required application test voltage. All Kollmorgen com-
ponents meet these requirements.

Never modify the drive!

It is not allowed to modify the drive hardware without permission by the manufacturer. Open-
ing the housing causes loss of warranty.
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1.2.2 Use as Directed

NOTE

The AKD drives are exclusively intended for driving suitable synchronous servomotors with
closed-loop control of torque, speed, and/or position.

AKDs are components that are built into electrical plants or machines and can only be oper-
ated as integral components of these plants or machines. The manufacturer of the machine
used with a drive must generate a risk assessment for the machine.

When the drives are built into machines or plant, the drive must not be used until it has been
established that the machine or plant fulfills the requirements of the regional directives.
Cabinet and wiring

Drives must only be operated in a closed control cabinet suitable for the ambient conditions
(=» #14). Ventilation or cooling may be necessary to keep the temperature within the cabinet
below 40 °C.

Use only copper conductors for wiring. The conductor cross-sections can be derived from the
standard IEC 60204 (alternatively for AWG cross-sections: NEC Table 310-16, 75 °C
column).

Power supply

The drives can be supplied by 1 or 3 phase industrial supply networks.

AKD-x04807: In case of mains voltage asymmetry >3% a mains choke 3L0,24-50-2 must be
used.

Periodic overvoltages between phases (L1, L2, L3) and the housing of the drive must not
exceed 1000 V peak. In accordance with IEC 61800, voltage spikes (< 50 us) between
phases must not exceed 1000 V. Voltage spikes (< 50 ys) between a phase and the housing
must not exceed 2000 V.

EMC filter measures for AKD-xzzz06 must be implemented by the user.
For the cases of group installations and of DC powered drives

AKD has not been evaluated by Kollmorgen, UL, or TUV for group installations nor are rat-
ings defined for DC input voltage.

Group installations must be reviewed and evaluated by the user for branch circuit protection*,
wire size, wire voltage rating, fuse protection, system dielectric requirements, overvoltage
and input™* current rating.

In case of DC supplied drives the built-in EMC filter will not work. The user is responsible to
keep the conducted emissions and the immunity of the drive within the required noise levels.

* Special care must be taken in branch circuit design with mixed rating drives to avoid the
smaller drives becoming the effective ‘fuse’ rather than the circuit protective fuse.

** The power supply system design must ensure inrush current protection by limiting input cur-
rent during power up. DC supply polarity must be properly wired. Improper polarity of DC
power will damage the drive and void warranty.

Safe torque off

Review the section "Use as Directed" in the STO chapter (= # 18) before using this safety
function. Refer to the AKD Instructions Manual for more details to the STO function.

Motor voltage rating

The rated voltage of the motors must be at least as high as the DC bus link voltage divided by
2 produced by the drive (Unyotor>=Upc/\2).
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1.2.3 Prohibited Use
Other use than that described in chapter “Use as directed” is not intended and can lead to per-
sonnel injuries and equipment damage. The drive may not be used with a machine that does
not comply with appropriate national directives or standards. The use of the drive in the fol-
lowing environments is also prohibited:

potentially explosive areas

environments with corrosive and/or electrically conductive acids, alkaline solutions, oils,
vapors, dusts

ships or offshore applications

1.2.4 Warning notes placed on the product
AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.

NOTICE If these signs are damaged, they must be replaced immediately.
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1.3 Product life cycle handling

1.3.1 Transport
Transport the AKD in accordance with IEC 61800-2 as follows:

Transport only by qualified personnel in the manufacturer’s original recyclable packaging.
Avoid shocks while transporting.

Store at or below maximum stacking height:

- AKD-x00306 to x00606 models: 8 cartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 to x02407 models: 6 cartons,

- AKD-x04807 models: 3 cartons.

Transport only within specified temperature ranges:

-251t0 +70 °C, max. rate of change 20 K/hour, class 2K3.

Transport only within specified humidity:

max. 95% relative humidity, no condensation, class 2K3.

The drives contain electro-statically sensitive components that can be damaged by incor-
rect handling. Electro-statically discharge yourself before touching the drive. Avoid contact
with highly insulating materials, such as artificial fabrics and plastic films. Place the drive on
a conductive surface.

If the packaging is damaged, check the unit for visible damage. Inform the shipper and the
manufacturer of any damage to the package or product.

1.3.2 Packaging
The AKD packaging consists of recyclable cardboard with inserts and a label on the outside

of the box.
Package Total Weight (kg) Total Weight (kg)
(mm) HxWxL AKD-B, P, -T AKD-M
AKD-x00306 , -x00606 113 x 250 x 222 1.7 1.9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3.4 3.6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5.2
AKD-x00307, -x00607, -x01207| 158 x 394 x 292 4.3 4.5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6.7 6.9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15.3 15.5

1.3.3 Storage
Store the AKD in accordance with IEC 61800-2 as follows:

Store only in the manufacturer’s original recyclable packaging.

Store at or below maximum stacking height:

- AKD-x00306 to x00606 models: 8 cartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 to x02407 models: 6 cartons,

- AKD-x04807 models: 3 cartons.

Store only within specified temperature ranges: -25 to +55 °C, max.rate of change

20 K/hour, class 1K4.

Storage only within specified humidity: 5 to 95% relative humidity, no condensation, class

1KS3.

Store in accordance with the following duration requirements:

- Less than 1 year: without restriction.

- More than 1 year: capacitors must be re-formed before setting up and operating the
drive. Re-forming procedures are described in the Kollmorgen Developer Network

(Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming

AKD Product Safety Guide | 1 English

1.3.4 Installation, setup and normal operation
Installation and setup information are given in this manual:

Mechanical installation (= # 22)
Electrical installation (= # 23)
Setup (= #24)

Normal operation tested for environmental class 3K3 according to IEC 61800-2 (= # 14).
The manufacturer of the machine defines the necessary end user expertise based on the risk
assessment for the machine and describes the requirements for normal operation based on
the application.

1.3.5 Decommissioning

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to decom-
mission parts of the system.

DANGER: Lethal Voltages!
There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock or electrical arcing.

Switch off the main switch of the switchgear cabinet.
Secure the system against restarting.

Block the main switch.

Wait at least 7 minutes after disconnecting.

1.3.6 Maintenance and cleaning

The device does not require maintenance. Opening the device voids the warranty. The inside
of the unit can only be cleaned by the manufacturer.

NOTICE Do not immerse or spray the device. Avoid that liquid enters the device.
To clean the device exterior:

1. Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").
2. Casing: Clean with isopropanol or similar cleaning solution.
Caution : Highly Flammable! Risk of injury by explosion and fire.
- Observe the safety notes given on the cleaning liquid package.
- Wait at least 30 minutes after cleaning before putting the device back into oper-
ation.
3. Protective grill on fan: Clean with a dry brush.

1.3.7 Disassembly

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to disassemble
parts of the system.

1. Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").
2. Check temperature.

CAUTION: High Temperature! Risk of minor burns. During operation, the heat sink of
the drive may reach temperatures above 80 °C (176 °F). Before touching the device,
check the temperature and wait until it has cooled below 40 °C (104 °F).

Remove the connectors. Disconnect the potential earth connection last.

4. Demount: loosen the fastening screws. Remove the device.

w
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1.3.8 System Repair

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to exchange

1.3.9 Disposal

NOTICE

parts of the drive system.

CAUTION: Automatic Start! During replacement work a combination of hazards and mul-
tiple episodes may occur.

Work on the electrical installation may only be performed by trained and qualified per-
sonnel, in compliance with the regulations for safety at work, and only with use of pre-
scribed personal safety equipment.

Exchange of AKD
Only the manufacturer can repair the device. Opening the device voids the warranty.

Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").
Demount the device (see chapter 1.3.7 "Disassembly").

Send the device to the manufacturer.

Install a new device as described in this manual.

Setup the system as described in this manual.

agrwOdN -~

Exchange of other drive system parts
If parts of the drive system ( for example cables) must be replaced, proceed as follows:

Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").
Exchange the parts.

Check all connections for correct fastening.

Setup the system as described in this manual.

roobd=

To dispose the unit properly, contact a certified electronic scrap disposal merchant.

In accordance with the WEEE-2012/19/EC guideline and similar, the manufacturer accepts
returns of old devices and accessories for professional disposal. Transport costs are the
responsibility of the sender.

Send the devices in the original packaging to the manufacturer address:

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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1.4 Package Supplied

When a drive from the AKD series is ordered, the following items are included in the drive
package:

AKD

Printed copy of AKD Safety Guide

DVD containing the setup software, WorkBench, and all product documentation in digital
format.

Mating connectors X1, X2, X3, X4 (if required), X7, X8, X14, X15, X16, X21, X22, X23,
X24, X35 and X36 (if part of the drive variant)

Grounding plate, with AKD voltage type 07, with voltage type 06 for EU only

| NOTE \ The mating SubD and RJ45 connectors are not included in the package.

Part Number Scheme

Use the part number scheme for product identification only, not for the order process,
because not all combinations of features are possible, always.

Customization: this code includes language version of printed material and customer spe-
cials.
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1.5 Technical description and data

1.5.1 The AKD Family of Digital Drives

Available AKD versions

Variant (short) Description Connectivity
AKD-B*** Base drive is controlled by analog torque & | Analog, SyngNet
velocity commands (electronic gearing).
AKD-P** Position Indexer drive adds the ability to Analog, CANopen,
command multiple motions, process |/0, EtherCAT, PROFINET RT,
make decisions, add time delays, modify Ethernet/IP, sercos® II
drive process variables to the base drive.
AKD-M*** Motion Controller PDMM/EtherCAT master | EtherCAT
drive. Includes all five IEC 61131 languages,
PLC Open and Pipes Network. This drive is
called AKD PDMM.
AKD-T*** Simple BASIC programmability added to the | Analog
Base drive. This drive is called AKD BASIC.

Option Cards
Integrated option cards affect the device width.

IC: additional digital inputs and outputs.

MC/M1: Motion Controller card with additional digital inputs and outputs. Extends the
AKD to AKD PDMM type (part number scheme: AKD-M), a master drive for multiaxis,
synchronized drive systems.

1.5.2 Ambient Conditions, Ventilation, and Mounting Position

Storage, Transport

(= #10)

Surrounding air tem-
perature in operation

0 to +40 °C under rated conditions
+40 to +55 °C with continuous current derating 4 % per Kelvin

Humidity in operation

Relative humidity 5 to 85%, no condensation, class 3K3

Site altitude

Up to 1000 meters above mean sea level without restriction
1,000 to 2,500 meters above mean sea level with power derating
1.5%/100 m

Pollution level

Pollution level 2 as per IEC 60664-1

Vibrations

Class 3M1 according to IEC 60721-3-3

Enclosure protection

IP 20 according to IEC 60529

Mounting position

Vertical

Ventilation

Built-in fan (except AKD-x00306 type)

NOTICE l

The drive shuts down in case of excessively high temperature in
the control cabinet. Make sure sufficient forced ventilation is sup:
plied within the control cabinet.
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1.5.3 Technical Data AKD-xzzz06
Electrical Data

AKD-x00306 | AKD-x00606 = AKD-x01206 = AKD-x02406

Rated supply voltage (L1/L2/L3) \Y 3x120V 10240V £10% 3x240V
1x120Vto240V £10% +10%

Rated supply input frequency Hz 50 Hz to 400 Hz £5% or DC

Rated input power for S1 oper- kVA 1.2 2.38 3.82 7.6

ation @ 240V

Rated input current

at 1x120V A 5.0 9.9 12 -

at 1x240V A 5.0 9.9 12 -

at 3x120V A 2.3 4.6 9.2 -

at 3x240V A 2.3 4.6 9.2 18.3

Permitted switch on/off fre- 1/h 30

quency, mains

Max. inrush current A 10 10 10 20

Rated DC bus link voltage Vv 170 to 340

(Bus Tum on Delay 3ph 1s)

Regen circuit

max. continuous power kw 0.77 1.5 3 6

external regen resistor Ohm 33 33 15 8

Continuous output current ( £ 3%), single-phase or three-phase

at120 v Arms 3 6 12 -

at240Vv Arms 3 6 12 24

Peak output current (for5s, +3%)| Arms 9 18 30 48

Continuous output power @ rated input current

at 1x120V VA 312.5 625 1250 -

at 1x240V VA 625 1250 2500 -

at 3x120V VA 312.5 625 1250 -

at 3x240V VA 625 1250 2500 5000

Peak output power (for 1s)

at 1x120V kVA 0.937 1.875 3.125 -

at 1x240V kVA 1.875 3.750 6.250 -

at 3x120V kVA 0.937 1.875 3.125 -

at 3x240V kVA 1.875 3.750 6.250 10

Noise emission (low speed/high dB(A) - 33/39 37/43 41/56

speed fan)

Aux. voltage supply (PELV) Vv 24V (£10%, check voltage drop)

-current B, P, T types A 0.5/1.7 0.6/1.8 0.7/1.9 1.0/2.5

without/with motor brake

-current M type without/with A 0.8/2.0 0.9/21 1.0/2.2 1.3/2.8

motor brake

Weight (standard width) kg 1.1 1.1 2 3.7

Weight (extended width*) kg 1.3 1.3 2.2 4

Dimensions mm see (= #212)

*= extended width: AKD drives with integrated IC, MC or M1 option card.
More technical data see Installation Manual.
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1.5.4 Technical Data AKD-xzzz07

Electrical data

Units

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

x00307

x00607

x01207

x02407

x04807

Rated supply voltage (L1/L2/L3) \% 3x240V 10480V £10%

Rated supply input frequency Hz AC with 50 Hz to 400 Hz +5% or DC

Rated input power for S1 operation @ kVA 2.24 4.49 7.65 15.2 40.9
480V

Rated input current

at 3x240V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3
at 3x400 V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3
at 3x480V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3
Permitted switch on/off frequency, 1/h 30

mains

Max. inrush current (at 480V, 20°C) A 9 9 | 9 | 9 9
Rated DC bus link voltage V= 340 to 680

(Bus Turn on Delay 3ph 1s)

Regen circuit

max. continuous power kW 1.5 3 6 12 12
external regen resistor Ohm 33 33 33 23 10
Continuous output current (£ 3%)

at240Vv Arms 3 6 12 24 48
at 400V Arms 3 6 12 24 48
at480Vv Arms 3 6 12 24 48
Peak output current (for 5s, + 3%) Arms 9 18 30 48 96
Continuous output power @ rated input current

at 3x240V kVA 0.6 1.25 2.5 5 10
at 3x400 V kVA 1 2 4.2 8.3 16.6
at 3x480 V kVA 1.2 25 5 10 20
Peak output power (for 1 s)

at 3x240V kVA 1.8 3.75 6.25 10 20
at 3x400 V kVA 3 6.75 10.4 16.7 33
at 3x480 V kVA 3.6 7.5 12.5 20 40
Noise emission (low speed/high speed | dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72
fan)

Aux. voltage supply (PELV) V= 24V (£10%, check voltage drop)

-current B, P, T types without/with A= 1/2.5 1/2.5 1/2.5 2/4 2/*
motor brake

-current M type without/with motor A= 1.3/2.8 1.3/2.8 1.3/2.8 2.3/4.3 23/*
brake

Weight (standard width) kg 27 2.7 2.7 5.3 11.7
Weight (extended width*) kg 2.9 2.9 2.9 5.5 11.9
Dimensions mm see (= #212)

*= extended width: AKD drives with integrated IC, MC or M1 option card.
More technical data see Installation Manual.
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1.5.5 Fuses and Circuit Breakers

US fuses: Class J, 600 VAC 200 kA, time-delay. The fuse must be UL and CSA listed, UL
recognized is not sufficient.

EU fuses: types gS or gG, 400 V/500 V, time-delay

Fuse holders: Combined with the standard fuse blocks, finger safe fuse holders must be
used according to IEC 60529.

1.5.5.1 External power supply fusing

Drive Max. Example class J Example class J
Model Ampere rating Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A (Time-Delay) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A (Time-Delay) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A (Time-Delay) LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A (Time-Delay) LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A (Time-Delay) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A (Time-Delay) LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A (Time-Delay) LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5L.D10

1.5.5.2 External 24 V supply fusing

Max. Example class J Example class J

Ampere rating Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
all AKD 8A (Time-Delay) LPJ8SP/DFJ8 AJT8

1.5.5.3 External regen resistor fusing

Drive Model Ampere Ampere UL region CE Region
rating@240V rating@480V example: example:
AKD-x003 to 012 10A 40A Bussmann Siba
FWP-xxA14F | 110V to 400V: gRL(gS)
AKD-x024 15A 50A 400V to 480V: aR

AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

1.5.6 Recommended Tightening Torques
Tightening Torque/Nm, See (=» # 237) for in-lbs values.

Connector AKD-x00306, | AKD-x01206 =~ AKD-x02406, = AKD-x04807
(values in Nm) | AKD-x00606 AKD -x00307 to
AKD-x02407
X2 0.5t00.6 0.7t00.8 0.7t00.8 1.7t0 1.8
X3 0.5t00.6 0.5t00.6 0.7t00.8 1.7t0 1.8
X4 - - 0.7t00.8 1.7t0 1.8
X1,X7,X8,X21,X22,| 0.2t00.25 | 0.2t00.25 0.2100.25 0.2100.25
X23, X24, X35, X36
X14 - - - 1.7t0 1.8
X15, X16 - - - 0.22100.25
PE block 1.7 1.7 1.7 1.7
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1.5.7 Safe Torque Off (STO)

The STO safety implementation on the AKD is certified. The safety circuit implementation
used for the safety function "Safe Torque Off" in the drive is suited for SIL 2 according to IEC
62061 and PLd/ CAT3 according to ISO 13849-1. SIL3/PLe is possible with AKD-x04807
drives, if both STO-Enable inputs and the corresponding STO-Status signals are used.

AKD-x003 up to AKD-x024: An additional digital input (STO) releases the power output
stage of the drive as long as a 24 V signal is applied to this input.

AKD-x048: Two additional digital inputs (STO-Enable 1 and STO-Enable 2) release the
power output stage of the drive as long as a 24 V signal is applied to these inputs.

If the STO input goes open-circuit, then power will no longer be supplied to the motor, and the
drive will lose all torque and coast to a stop.

1.5.7.1 Important Notes

NOTICE

NOTICE

NOTICE

NOTICE

A WARNING | No Brake Power!

Serious injury could result when a suspended load is not properly blocked. The drive cannot
hold a vertical load when STO is active.
Add a safe mechanical blocking (for instance, a motor-holding brake).

A CAUTION | High electrical voltage!

Risk of electrical shock! The STO function does not provide an electrical separation from the
power output. If access to the motor power terminals is necessary,

disconnect the drive from mains supply,

consider the discharging time of the DC-Bus link.

If the safety function STO is automatically activated by a control system, then make sure
that the output of the control is monitored for possible malfunction. The monitoring can be
used to prevent a faulty output from unintentionally activating the STO function. Since the
STO function is a single-channel system, erroneous engaging will not be recognized.

It is not possible to perform a controlled brake if the drive controlled STO-Enable is off. If con-
trolled braking before the use of the STO function is necessary, the drive must be braked
and the input STO must be separated time-delayed from +24 'V .

In case of a specific double fault within a very short time a single movement of a maximum
angle of 120° (electrical) can happen. This effect can only happen if the drive is in the func-
tion STO. Evenif the STO function will be issued for a whole year, this event will only hap-
pen every 100 Billion years.

Use the following functional sequence when the STO function is used:

1. Brake the drive in a controlled manner (speed setpoint = 0 V).

2. When speed = 0 rpm, disable the drive (enable = 0 V).

3. If a suspended load is present, block the drive mechanically.

4. Activate the STO function.
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1.5.7.2 Use as directed

The STO function is exclusively intended to provide a functional safe stop of the motion sys-
tem. To achieve this functional safety, the wiring of the safety circuits must meet the safety
requirements of IEC 60204, 1ISO 12100 and ISO 13849.

1.5.7.3 Prohibited use

The STO function must not be used if the drive is to be made inactive for the following reas-
ons:

Cleaning, maintenance and repair operations, long inoperative periods. In such cases, the
entire system should be disconnected from the supply and secured (main switch).
Emergency-Off situations. In an Emergency-Off situation, the main contactor is switched
off (by the Emergency-Off button).

1.5.7.4 STO technical data AKD-x003 up to AKD-x024

Safety characteristic data

Device 1ISO 13849-1 IEC 62061 PFH [1/h] Ty [Years] SFF [%]
STO PLd, CAT3 SIL2 1.50E-07 20 100
Pinout

Pin Signal Description

1 |+24 |+24 VDC Auxiliary voltage
2 |GND |24V Supply GND
3 |STO |STO enable (Safe Torque Off)

Signal diagram (sequence)

The diagram below shows how to use STO function for a safe drive stop and fault free oper-
ation of the drive.

1. Brake the drive in a controlled manner (speed setpoint = 0 V).
2. When speed = 0 rpm, disable the drive (Enable = 0 V).
3. Activate the STO function (STO=0V)

n
4 Restart
speed
Ua t
HW-Enable
>100ms t
A
U Reset
Safety
STO-Enable Device
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1.5.7.5 STO technical data AKD-x048

Safety characteristic data

Device Operation mode ISO IEC PFH Tm SFF
13849-1 62061 [1/h] [Years] [%]
STO | single channel PLd, Cat2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO dual channel PLd, Cat3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO |dual channel with| PLe, Cat4 SIL3 5.64E-09 20 87
periodical testing

Pinout
1 |+24 VDC Auxiliary voltage 5 | STO-Status 1
2 |24V Supply GND 6 |STO-Enable 1
3 |STO +24 VDC supply voltage 7 | STO-Status 2
4 |STOGND 8 |STO-Enable 2

For STO single channel mode connect pin 6 with pin 8 and pin 5 with pin 7.

Signal diagram (sequence)

The diagram below shows how to use STO function for a safe drive stop and fault free oper-
ation of the drive.

1. Brake the drive in a controlled manner (speed setpoint = 0 V).
2. When speed = 0 rpm, disable the drive (Enable = 0 V).
3. Activate the STO function (STO-Enable 1 and STO-Enable 2=0V)

n
A Restart
speed
U t
HW-Enable
>100ms t
A
U | Reset
Safety
STO-Enable1 Device
U A t
STO-Enable2 /
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1.5.7.6 Functional test
Single/Dual Channel control, SIL CL2 / PLd

NOTICE You must test the STO function after initial start of the drive, after each interference into the
wiring of the drive, or after exchange of one or several components of the drive.

Method 1, drive remain enabled Method 2, drive disabled

1. Stop drive, with setpoint OV. Keep drive enabled. [1. Stop all drives, with setpoint OV,
DANGER: Do not enter hazardous area! disable drive (Enable=0V).

2. Activate the STO function for example by open- |2. Activate the STO function, for
ing protective screen. example, by opening protective

3. The fault contact opens, the net contactor screen
releases, and the drive displays fault F602. 3. The drive displays warning n602.

Dual Channel control, SIL CL3/ PLe

To achieve PLe/ SIL CL3, the safe switching of the pulse inhibitor must be tested peri-
odically by analyzing the feedback signal from a safety control:
at the start of a system,
at the restart after triggering a protective device,
at least every 8 hours by the operator.

The inputs STO-ENABLE 1 and STO-ENABLE 2 are switched in turns according to a defined
test sequence. The switching state of the pulse inhibitor is available at a digital output of the
AKD and must be analyzed to achieve a sufficient diagnostic cover ratio:

Diagnostic with external not safe controller, test with dynamic sequence:
- test cycle: with each device start, minimum once per day.

- diagnostic cover ratio: 60 %.

Diagnostic with external safe controller, test with dynamic sequence.

- test cycle: with each device start, minimum once per day.

- diagnostic cover ratio: 90 %.

Refer to the AKD Installation Manual for detailed test sequence description.
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1.6 Mechanical Installation

| NOTE | Dimensions overview see (= #212). For dimension drawings and cabinet mounting refer to
the Installation Manual.

1.6.1 Important Notes

A\ CAUTION | High EMC Voltage Level!

Risk of electrical shock, if drive (or motor) is not properly EMC-grounded.
Do not use painted (i.e. non-conductive) mounting plates.
Observe the hints in chapter "Recommendations for EMI noise reduction”in the AKD
Installation Manual

Protect the drive from impermissible stresses. In particular, do not let any components
become bent or any insulation distances altered during transport and handling. Avoid con-
tact with electronic components and contacts.

The drive will switch itself off in case of overheating. Ensure that there is an adequate flow
of cool, filtered air into the bottom of the control cabinet, or use a heat exchanger.

Do not mount devices that produce magnetic fields directly beside the drive. Strong mag-
netic fields can directly affect internal components. Install devices which produce magnetic
field with distance to the drives and/or shield the magnetic fields.

1.6.2 Guide to Mechanical Installation

The following tools are required (at a minimum) to install the AKD; your specific installation
may require additional tools:

M4 hexagon socket-cap screws (ISO 4762)
3 mm T-handle Allen key

No. 2 Phillips head screwdriver

Small slotted screwdriver

Dimensions and mounting hole positions depend on the drive variant.
Install the drive unit as follows:

1. Prepare the site.
Mount the drive in a closed control cabinet (= # 14). The site must be free from con-
ductive or corrosive materials. For the mounting position in the cabinet see Installation
Manual.

2. Check ventilation.
Check that the ventilation of the drive is unimpeded, and keep within the permitted ambi-
ent temperature (=» # 14). Keep the required space clearance above and below the drive.

3. Check cooling system.
If cooling systems are used for the control cabinet, position the cooling system so that
condensation water cannot drip onto the drive or peripheral devices.

4. Mount the drive.
Assemble the drive and power supply near each other on the conductive, grounded mount-
ing plate in the cabinet.

5. Ground the drive.
For EMC-compliant shielding and grounding see Installation Manual. Ground the mounting
plate, motor housing and CNC-GND of the control system.
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1.7 Electrical Installation

| NOTE |

For connector overview (=» # 213).For wiring diagrams refer to the Installation Manual.

1.7.1 Important Notes

NOTICE

NOTICE
NOTICE

NOTICE

Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to install the
drive. Wires with color green with one or more yellow stripes must not be used other than for
protective earth (PE) wiring.

A DANGER | High Voltage up to 900 V!

There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock or electrical arcing.
Capacitors can still have dangerous voltages present up to 7 minutes after switching off the
supply power. Control and power connections can still be live, even if the motor is not rotat-
ing.

Only install and wire the equipment when it is not live.

Make sure that the cabinet is safely disconnected (for instance, with a lock-out and warn-

ing signs).

Never remove electrical connections to the drive while it is live.

Wait at least 7 minutes after disconnecting the drive from the main supply power before

touching potentially live sections of the equipment (e.g. contacts) or undoing any con-

nections.

To be sure, measure the voltage in the DC bus link and wait until it has fallen below 50 V.

Wrong mains voltage, unsuitable motor or wrong wiring will damage the drive. Check the
combination of drive and motor. Compare the rated voltage and current of the units.
Excessively high external fusing will endanger cables and devices. The fusing of the AC
supply input and 24 V supply must be installed by the user, best values (=» # 17). Hints for
use of residual-current circuit breakers (RCD) see Installation Manual.

The drive status must be monitored by the PLC to acknowledge critical situations. Wire the
FAULT contact in series into the emergency off circuit of the installation. The emergency off
circuit must operate the supply contactor.

1.7.2 Guide to electrical installation

Install the drive electrical system as follows:

1. Select cables in accordance with IEC 60204 .
2. Install shielding and ground the drive.

For EMC-compliant shielding and grounding, see Installation Manual.

Ground the mounting plate, motor housing and CNC-GND of the control system.
3. Wire the drive and connectors.

- Observe the "Recommendations for EMI noise reduction": see Installation Manual
- Connect all interface according to the wiring diagrams in the Installation Manual.

4. Check the wiring against the wiring diagrams in the Installation Manual.
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NOTICE

1.8 Setup

[ NOTE

\ For step-by-step setup guidance refer to the Installation Manual.

1.8.1 Important Notes

NOTICE Only professional personnel with extensive knowledge in the fields of electrical engineering

NOTE

and drive technology are allowed to test and set up the drive.

A\ DANGER | Lethal Voltage!

There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock. Lethal danger exists
at live parts of the device.
Built-in protection measures such as insulation or shielding may not be removed.
Work on the electrical installation may only be performed by trained and qualified per-
sonnel, in compliance with the regulations for safety at work, and only with switched off
mains supply, and secured against restart.

A WARNING | Automatic Restart!

Risk of death or serious injury for humans working in the machine. The drive might restart
automatically after power on, voltage dip or interruption of the supply voltage, depending on
the parameter setting. If parameter DRV.ENDEFAULT is setto 1,
then place a warning sign ("WARNING: Possible Automatic Restart" or similar) to the
machine.
Ensure, that power on is not possible, while humans are in a dangerous zone of the
machine.

A CAUTION | High Temperature!

Risk of minor burns. The heat sink of the drive can reach temperatures up to 80°C in oper-
ation.

Check the heat sink temperature before handling the drive.

Wait until the heat sink has cooled down to 40°C before touching it.

If the drive has been stored for more than 1 year, you must re-form the capacitors in the DC
bus link circuit. Re-forming procedures are described in the Kollmorgen Developer Network

(Forming).

\ Additional information on setting up the equipment:

Programming parameters and control loop behavior: see WorkBench online help.
The fieldbus setup is described in the corresponding manual on the DVD.


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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1.8.2 Initial Drive Test

1.8.2.1 Unpacking, mounting, and wiring the AKD

Unpack the drive and accessories. Observe the safety instructions in the documentation.
Mount the drive.

Wire the drive or apply the minimum wiring for drive testing as described below.

Make sure you have on hand the following information about the drive components:

rated mains supply voltage

motor type (motor data, if the motor type is not listed in the motor database)
feedback unit built into the motor (type, poles/lines/protocol)

moment of inertia of the load

1.8.2.2 Minimum wiring for drive test without load

This wiring diagram is for general illustration only and does not fulfill any requirements for
EMC, safety, or functionality of your application. In principle the wiring is similar for all AKD
variants. Refer to the Installation Manual for detailed wiring information. Sample pinout
below is valid for AKD-x00306 variant.

When connecting the AKD directly to a PC, static IP addressing (not 00) is recommended.
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1.8.2.3 Confirm connections

You can turn on logic power to the drive through the X1 connector (bus voltage is not needed
for communications).

After power is supplied, the drive displays a sequence of LED flashes (see WorkBench
Onlinehelp for details).

Confirm that the link LEDs on the drive (green LED on the RJ45 connector) and on your PC
are both illuminated. If both LEDs are illuminated, then you have a working electrical con-
nection.

1.8.2.4 Install and start WorkBench

WorkBench installs automatically from the DVD included with the drive. WorkBench is also
available on the Kollmorgen Web site: www.kollmorgen.com.

Once installation is complete, click the WorkBench icon to start the program. WorkBench will
show a list of all the drives that it can find on your local network. Select the drive you wish to
configure and then click Next.

If multiple drives are detected, a drive can be uniquely identified using one of the following
methods:

1. The MAC address of the drive. This address is printed on the sticker on the side of the
drive.

2. The name of the drive. The drive name is set using WorkBench. A new drive defaults to
“‘No_Name.”

3. Blinking the display. Select a drive and click Blink to force the display on the front of the
drive to blink on and off for 20 seconds.

1.8.2.5 Set drive IP address in WorkBench

If WorkBench does not automatically show your drive, then you can set the IP address manu-
ally in WorkBench as follows:

1. Display the IP address. You can show the drive IP address on the drive display by press-
ing button B1. The display shows the digits and dots of the IP address in sequence (for
example, 192.168.0.25).

2. Enterthe drive IP address. Once the IP address has been determined, manually enter the
drive IP address into the Specify Address box in WorkBench. Then click Next to con-
nect.

1.8.2.6 [Enable the drive using the setup wizard

Once a connection to the drive has been established, the AKD Overview screen appears.
Your drive appears in the navigation area on the left of the screen. Right click on your drive
name and select Setup Wizard from the drop-down menu. The Setup Wizard guides you
through the initial drive configuration, which includes a simple test motion.

After completing the Setup Wizard, your drive should be enabled.



1.9 Troubleshooting the AKD

Drive problems occur for a variety of reasons, depending on the conditions in your installation. The causes of
faults in multi-axis systems can be especially complex.
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NOTICE Eliminate errors and faults in compliance with work safety rules. Troubleshooting only by
qualified and trained staff.

| NOTE

| The most common faults are listed in Chapter "Fault and Wamning Messages" (= #230).

More details on the removal of faults can be found in the WorkBench online help.

Problem
HMI message:
Communication fault

Possible Causes

wrong cable used, cable plugged into
wrong position on drive or PC
wrong PC interface selected

Remedy

plug cable into the correct sockets on the
drive and PC
select correct interface

Drive does not enable

HW Enable not wired
HW or SW Enable not set

connect HW Enable (X8 pin 4)
Apply 24V to HW Enable and select SW
Enable in WorkBench / Fieldbus

Motor does not rotate

drive not enabled

software enable not set
break in setpoint cable

motor phases swapped
brake not released

drive is mechanically blocked
motor pole no. set incorrectly
feedback set up incorrectly

apply ENABLE signal

set software enable

check setpoint cable

correct motor phase sequence
check brake control

check mechanism

set motor pole no.

set up feedback correctly

Motor oscillates

gain is too high (speed controller)
feedback cable shielding broken
AGND not wired up

reduce VL.KP (speed controller)
replace feedback cable
join AGND to CNC-GND

Drive reports
following error

Irms or Ipeak set too low
current or velocity limits apply
accel/decel ramp is too long

verify motor/drive sizing

verify that IL.LIMITN/P,VL.LIMITN/P are
not limiting the drive

reduce DRV.ACC/DRV.DEC

Motor overheating

motor operating above its rating
motor current settings incorrect

verify motor/drive sizing
verify motor continuous and peak current
values are set correctly

Drive too soft

Kp (speed controller) too low
Ki (speed controller) too low
filters set too high

increase VL.KP (speed controller)

increase VL.KI (speed controller)

refer to documentation regarding reducing fil
tering (VL.AR¥)

Drive runs roughly

Kp (speed controller) too high
Ki (speed controller) too high
filters set too low

reduce VL.KP (speed controller)

reduce VL.KI (speed controller)

refer to documentation regarding increasing
filtering (VL.AR¥)

During installation, the
message “Please wait
while the installer fin-
ishes determining your
disk space require-
ments” appears and
never disappears.

MSI installer issue.

Harddisk space not sufficient

Cancel the installation. Relaunch the
installer (you may need to try several times,
the problem is random).

Make sure that you have enough disk
space on your hard disk (~500MB to allow
Windows .NET update if necessary), if not
make some space.
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2.1 Aligemeines

DerAKD Product Safety Guide liefert die relevanten Informationen fiir sichere Installation und
Inbetriebnahme der digitalen Servoverstarker AKD B, P, Mund T.

INFO

| Vollstandige Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung und weiteren Kollmorgen

Dokumenten fir die AKD Geréateserie:

Betriebsanleitung (PDF Format):

Enthalt Hinweise zur Installation und Konfiguration des Servoverstarkers.

Zubehér Handbuch (PDF Format):

Enthalt technische Daten und Malizeichnungen von Zubehor wie Kabel und Brems-
widerstanden, die mit dem AKD verwendet werden. Von diesem Handbuch existieren
regional unterschiedliche Versionen.

CAN-BUS Kommunikation (PDF Format):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in CANopen Applicationen.
EtherCAT Kommunikation (PDF Format):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in EtherCAT Applikationen.
Ethernet/IP Kommunikation (PDF Format, englisch):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in Ethernet/IP Applikationen.
sercos® IIl Kommunikation (PDF Format, englisch):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in sercos® Applikationen.
PROFINET RT Kommunikation (PDF Format, englisch):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in PROFINET RT Applikationen.
SyngNet Kommunikation (PDF Format, englisch):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in SynqNet Applikationen.
BASIC Programming Manual (PDF Format, englisch):

Beschreibt das Programmieren eines AKD-T Gerates mit der Programmiersprache
BASIC.

WorkBenchOnline Hilfe (WebHelp Format):

Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in allgemeinen Applicationen. Es bietet
auch Tipps zur Optimierung der Systemleistung mit dem AKD. Die Online Hilfe beinhaltet
den Parameter and Command Reference Guide mit Informationen zu Parametern und
Befehlen, die zum Programmieren des AKD benutzt werden.

Diese Dokumente finden Sie auf der DVD in der Verpackung des Servoverstarkers. Alle
Dokumente konnen Sie von der Kollmorgen Website www.kollmorgen.com herunterladen.

2.1.1 Hinweise fur die gedruckte Ausgabe (Papierversion)

Jedem Produkt liegt eine gedruckte Ausgabe dieses Handbuchs
bei. Aus okologischen Grunden wurde das Dokument verkleinert
auf DIN A5 gedruckt.

INFO

| Sollten Sie Schwierigkeiten haben, die Schriftgroe des ver-
kleinert gedruckten Exemplars zu lesen, konnen Sie die PDF Ver-
sionim DIN A4 Format 1:1 ausdrucken und verwenden. Sie finden
die PDF Version auf der dem Produkt beiliegenden DVD und auf
der Kollmorgen Internetseite.
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Symbol Bedeutung

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

A GEFAHR mieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen Ver-

letzungen flhren wird.

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

A WARNUNG mieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen Ver-

letzungen flhren kann.

A VORSICHT Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

mieden wird, zu leichten Verletzungen fihren kann.

Dieses Symbol weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht
ACHTUNG Y

vermieden wird, zu Beschadigung von Sachen fihren kann.

[ INFO

| Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Warnung vor einer Gefahr (allgemein). Die Art der Gefahr wird
durch den nebenstehenden Warntext spezifiziert.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung und deren Wir-
kung.

Warnung vor Gefahr durch heife Oberflache.

Warnung vor Gefahr durch hangende Last.

Warnung vor Gefahr durch automatischem Anlauf.

2.1.3 Verwendete Abkiirzungen

Abkiirzung Bedeutung

(= #53)

Diese Symbolik bedeutet: siehe Seite 53 in diesem Dokument.

CE

Europaische Gemeinschaft

EMV

Elektromagnetische Vertraglichkeit

PC

Personal Computer

PE

Schutzerde

PFH

Wahrscheinlichkeit eines Ausfalls pro Stunde

PL

Performance Level

RBext

Externer Bremswiderstand

RBint

Interner Bremswiderstand

SFF

Anteil ungefahrlicher Ausfalle

SIL

Safety Integrity Level

Twm

Gebrauchsdauer

STO

Safe Torque Off (STO; sicher abgeschaltetes Moment)

VAC

Volt, Wechselspannung

VDC

Volt, Gleichspannung
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2.2 Sicherheit

2.2.1 Das sollten Sie beachten

Fachpersonal erforderlich

Fir Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Instandhaltung darf nur qua-
lifiziertes Personal eingesetzt werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit Trans-
port, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb von elektrischen Antrieben vertraut sind.

Transport, Lagerung, Auspacken: nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung
elektrostatisch gefahrdeter Bauelemente.

Mechanische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in mechanischen Arbeiten.
Elektrische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in elektrotechnischen Arbei-
ten.

Inbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen
Elektrotechnik und Antriebstechnik.

Das Fachpersonal muss ebenfalls IEC 60364 / IEC 60664 und nationale Unfall-
verhUtungsvorschriften kennen und beachten.

Dokumentation lesen

Lesen Sie vor der Montage und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation. Falsches
Handhaben der Gerate kann zu Personen- oder Sachschaden fiihren. Der Betreiber muss
daher sicherstellen, dass alle mit Arbeiten am Antriebssystem betrauten Personen das Hand-
buch gelesen und verstanden haben und dass die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch
beachtet werden.

Hardware Revision priifen

Prifen Sie die Hardware-Revisionsnummer des Produkts (siehe Typenschild). Die Nummer
ist die Verkniipfung zwischen dem Produkt und dem Handbuch.

Diese Revisionsnummer muss mit der Hardware-Revisionsnummer auf dem Deckblatt der
Betriebsanleitung Ubereinstimmen.

Technische Daten beachten

Halten Sie die technischen Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen ein. Wenn
zulassige Spannungswerte oder Stromwerte Uiberschritten werden, kdnnen die Gerate
geschadigt werden. Ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen die
Systemkomponenten. Prifen Sie die Kombination aus Verstarker und Motor. Gleichen Sie
die Nennspannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Risikobeurteilung erstellen

Der Hersteller der Maschine muss eine Risikobeurteilung fiir die Maschine erstellen und
geeignete Mal3nahmen treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen
oder Sachschaden fuhren kdnnen. Aus der Risikobeurteilung leiten sich eventuell auch
zusatzliche Anforderungen an das Fachpersonal ab.

Automatischer Wiederanlauf

Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Einschalten der Netz-
spannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch anlaufen. Es
besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der
Maschine arbeiten.

Wenn der Parameter DRV.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist, warnen Sie an der Maschine mit
einem Warnschild (Warnung: Automatischer Wiederanlauf nach Einschalten!) und stellen
Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht méglich ist, wahrend sich Personen
im gefahrdeten Bereich der Maschine aufhalten. Wenn Sie einen Unterspannungsschutz
benutzen, beachten Sie Kapitel 7.5 der EN 60204-1:2006.
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Elektrostatisch empfindliche Bauteile

Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch unsachgemafien
Gebrauch beschadigt werden kénnen. Entladen Sie Ihren Korper elektrostatisch, bevor Sie
das Gerat bertihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu berlihren (Kunstfasern,
Plastikfolie usw.). Legen Sie das Geréat auf eine leitfahige Oberflache.

HeiRe Oberflache

Die Oberflachen von Verstarkern kdnnen im Betrieb sehr heifd werden. Das Gehause kann
Temperaturen Uber 80 °C erreichen. Gefahr leichter Verbrennungen. Messen Sie die Tem-
peratur. Warten Sie, bis das Gehause auf unter 40 °C abgekhlt ist, bevor Sie es bertihren.

Erdung

Stellen Sie die ordnungsgemale Erdung des Gerates mit der PE-Schiene im Schaltschrank
als Bezugspotential sicher. Gefahr durch elektrischen Schlag.
Ohne niederohmige Erdung ist keine personelle Sicherheit gewahrleistet

Ableitstrom

Da der Ableitstrom zu PE mehr als 3,5 mA betrégt, muss in Ubereinstimmung mit der Norm
ENG61800-5-1 der PE-Anschluss entweder doppelt ausgefihrt oder ein Anschlusskabel mit
einem Querschnitt von >10 mm? verwendet werden. Abweichende MaRnahmen sind in Uber-
einstimmung mit regionalen Vorschriften maéglich.

Hohe Spannungen

Die Geréate erzeugen hohe elektrische Spannungen bis zu 900 V. Offnen oder beriihren Sie
die Gerate wahrend des Betriebs nicht. Halten Sie wahrend des Betriebs alle Abdeckungen
und Schaltschrankturen geschlossen.

Wahrend des Betriebes konnen Servoverstarker ihrer Schutzart entsprechend span-
nungsfihrende, blanke Teile besitzen.

An spannungsfihrenden Teilen besteht unmittelbare Lebensgefahr. Verbaute Schutz-
maldnahmen wie Isolationen oder Abschirmungen durfen nicht entfernt werden. Arbeiten an
der elektrischen Anlage sind nur durch geschultes und eingewiesenes Personal, unter Beach-
tung der Vorschriften fiir Arbeitssicherheit und nur bei ausgeschalteter und gegen Wie-
dereinschalten gesicherter elektrischer Versorgung zulassig.

Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Verstarker, wahrend dieser Spannung
fuhrt. Es besteht die Gefahr von Lichtbogenbildung mit Verletzungsgefahr (Verbrennungen
oder Erblindung) und Schaden an Kontakten. Warten Sie nach dem Trennen des Verstarkers
von der Versorgungsspannung mindestens 7 Minuten, bevor Sie Gerateteile, die potenziell
Spannung fiihren (z. B. Kontakte), beriihren oder Anschliisse trennen.

Messen Sie stets die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis und warten Sie, bis die Span-
nung unter 50 V gesunken ist, bevor Sie Komponenten beriihren.

Funktionale Sicherheit

Die Sicherheitsfunktion STO im AKD ist zertifiziert. Die Bewertung der Sicherheitsfunktion
nach EN 13849 oder EN 62061 ist abschlieffend durch den Anwender zu erstellen.
Verstarkte Isolierung

Im Motor eingebaute Temperaturfihler, Motorhaltebremsen und Rickfuhrsysteme mussen
mit einer verstarkten Isolierung (gem. EN 61800-5-1) gegeniber Systemkomponenten mit
Leistungsspannung versehen sein, entsprechend der geforderten Prifspannung der Appli-
kation. Alle Kollmorgen Komponenten entsprechen diesen Anforderungen.

Gerate nicht verandern

Veranderung an den Servoverstarker ohne Erlaubnis des Herstellers sind nicht zulassig. Off-
nen der Gerate bedeutet Verlust der Gewahrleistung.
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2.2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

INFO

Die AKD Servoverstarker sind ausschlie3lich zum Antrieb von geeigneten Synchron-Ser-
vomotoren mit geschlossenem Drehmoment-, Drehzahl- und/oder Positionsregelkreis vor-
gesehen.

AKD Servoverstarker sind Komponenten, die in elektrische Anlagen oder Maschinen ein-
gebaut werden und nur als integrierte Bestandteile dieser Anlagen oder Maschinen betrieben
werden konnen. Der Hersteller der Maschine muss eine Risikoanalyse der Maschine erstel-
len.

Wenn die Servoverstarker in Maschinen oder Anlagen eingebaut werden, darf der Antrieb
nicht verwendet werden, bis sichergestellt wurde, dass die Maschine oder Anlage die regio-
nalen Richtlinien erfillt.

Schaltschrank und Verkabelung

Servoverstarker durfen nur in geschlossenen Schaltschranken betrieben werden, die sich fir
die Umgebungsbedingungen eignen (=» # 40). Um die Temperatur innerhalb des Schalt-
schranks unter 40 °C zu halten, ist moglicherweise eine Beliiftung oder Kiihlung erforderlich.

Verwenden Sie fur die Verdrahtung ausschlieRlich Kupferleiter. Der Leiterquerschnitt kann
von der Norm EN 60204 abgeleitet werden (alternativ fir AWG-Leiterquerschnitte: NEC-
Tabelle 310-16, Spalte 75 °C).

Spannungsversorgung
Die Verstarker kdnnen von 1 oder 3 phasigen industriellen Netzen versorgt werden.

AKD-x04807: Bei Netzspannungs-Unsymmetrie >3% muss eine Netzdrossel 3L0,24-50-2
verwendet werden.

Periodische Uberspannungen zwischen AuRenleitern (L1, L2, L3) und Gehause des Ser-
voverstarkers dirfen 1000V (Amplitude) nicht tGberschreiten. Gemalt EN 61800 diirfen Span-
nungsspitzen (< 50us) zwischen den AulRenleitern 1000V nicht Giberschreiten.
Spannungsspitzen (< 50us) zwischen AulRenleitern und Gehause diirfen 2000V nicht tber-
schreiten.

EMV-FiltermalRnahmen bei AKD-xzzz06 muss der Anwender durchfiihren.

Gruppeninstallationen und mit Gleichstrom versorgte Antriebe

Der AKD wurde weder von Kollmorgen, UL noch dem TUV fiir Gruppeninstallation unter-
sucht. Es sind keine Werte fir eine DC Spannungsversorgung definiert.

Gruppeninstallationen miissen in Bezug auf verzweigte Stromkreise*, Drahtquerschnitt,
Nennspannung der Leitung, Absicherung, Spannungsfestigkeit des Systems, Uberspannung
und Eingangsstrome** vom Benutzer Gberpriift und bewertet werden .

Im Falle von DC versorgten Antrieben ist der eingebauten EMV-Filter wirkungslos. Der Benut-
zer ist daflir verantwortlich, die leitungsgebundenen Emissionen und die Immunitat des
Antriebs innerhalb der geforderten Grenzwerte zu halten.

* Besondere Sorgfalt ist notwendig bei verzweigten Stromkreisen mit Antrieben unter-
schiedlicher Stromstarken, um zu verhindern, dass die kleineren Servoverstarker als "Siche-
rung" arbeiten und nicht die vorgesehene Stromkreis-Sicherung.

** Die Gleichstromquelle muss den Einschaltstrom wahrend das Hochfahrens begrenzen.
Bei der Verdrahtung der Gleichstromquelle muss die Polaritat beachtet werden. Falsche Pola-
ritat des Gleichstrom beschadigt den Antrieb und flihrt zum Verlust der Garantie.



AKD Product Safety Guide |2 Deutsch

Safe Torque Off (STO; sicher abgeschaltetes Moment)

Lesen Sie den Abschnitt "Bestimmungsgemale Verwendung" im Kapitel "Safe Torque Off
(STO)" (= #44)bevor Sie diese Sicherheitsfunktion verwenden. Eine vollstandige Beschrei-
bung der Sicherheitsfunktion STO finden Sie in der AKD Betriebsanleitung.

Motor-Nennspannung

Die Nennspannung der Motoren muss mindestens so hoch sein wie die vom Verstarker
erzeugte DC-Zwischenkreisspannung geteilt durch V2 (U wotor>=Upc/V2).

2.2.3 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Eine andere Verwendung als in Kapitel "Bestimmungsgemalie Verwendung" beschrieben ist
nicht bestimmungsgemafd und kann zu Schaden bei Personen, Gerat oder Sachen fuhren.
Der Servoverstarker darf nicht mit Maschinen verwendet werden, die nicht den geltenden
nationalen Richtlinien oder Normen entsprechen. Die Verwendung des Servoverstarkers in
den folgenden Umgebungen ist ebenfalls untersagt:

explosionsgefahrdete Bereiche

Umgebungen korrosiven und/oder elektrisch leitenden Sauren, alkalischen Lésungen,
Olen, Dampfen

Schiffe oder Offshore-Anwendungen

2.2.4 Warnhinweise auf dem Produkt

AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,
00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Ubersetzung: Ubersetzung:

Nach Abschalten Nach Abschalten

7 Minuten bis zur

Wartung abwarten, 5 Minuten bis zur

Wartung abwarten.

ACHTUNG Beschadigte Warnsymbole missen sofort ersetzt werden.
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2.3 Produkt Lebenszyklus, Handhabung

2.3.1 Transport
Transportieren Sie den AKD gemafl EN 61800-2 wie folgt:

Transport nur durch qualifiziertes Personal in der wiederverwertbaren Originalverpackung
des Herstellers. Beim Transport Stolie vermeiden.

Hdéchstens mit der maximalen Stapelhéhe stapeln:

- AKD-x00306 bis x00606: 8 Kartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 bis x02407: 6 Kartons,

- AKD-x04807: 3 Kartons.

Nur innerhalb der angegebenen Temperaturbereiche transportieren:

-25 bis +70 °C max. Anderungsrate 20 K/Stunde, Klasse 2K3.

Nur innerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche transportieren:

max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend, Klasse 2K3.

Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch unsach-
gemafen Gebrauch beschadigt werden kdnnen. Entladen Sie sich elektrostatisch, bevor
Sie den Servoverstarker beriihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu beriihren
(Kunstfasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie den Verstarker auf eine leitfahige Oberflache.

Wenn die Verpackung beschadigt ist, priifen Sie das Gerat auf sichtbare Schaden. Infor-
mieren Sie den Spediteur und den Hersteller Giber Schaden an Verpackung oder Produkt.

2.3.2 Verpackung

Die AKD Verpackung besteht aus recyclingfahigem Karton mit Einsatzen und einem Auf-
kleber auf der Aufdenseite der Verpackung.

Modell Verpackung Gewicht (kg) Gewicht (kg)
(mm)HxBxL AKD-B, P, -T AKD-M
AKD-x00306, -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3,4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 52
AKD-x00307, -x00607, -x01207 | 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

2.3.3 Lagerung
Lagern Sie den AKD gemaf EN 61800-2 wie folgt:

Nur in der wiederverwertbaren Originalverpackung des Herstellers lagern.

Hdéchstens mit der maximalen Stapelhéhe stapeln:

- AKD-x00306 bis x00606: 8 Kartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 bis x02407: 6 Kartons,

- AKD -x04807: 3 Kartons.

Nur innerhalb der angegebenen Temperaturbereiche lagern: -25 bis +55 °C, max. Ande-

rungsrate 20 K/Stunde, Klasse 1K4.

Nur innerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche lagemn: 5 bis 95 % relative Luft-

feuchtigkeit, nicht kondensierend, Klasse 1K3.

Gemal} den folgenden Anforderungen fir die Lagerungsdauer lagern:

- Weniger als 1 Jahr: keine Beschrankungen.

- Mehrals 1 Jahr: Kondensatoren mussen reformiert werden, bevor der Verstarker in
Betrieb genommen wird. Formierungstechniken sind im Kollmorgen Developer Net-
work (Formierung) beschrieben.


http://kdn.kollmorgen.com/content/formierung-0
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2.3.4 Installation, Setup und Normalbetrieb
Information zu Installation und Setup finden Sie in diesem Handbuch:

Kapitel Mechanische Installation (=» #48)
Kapitel Elektrische Installation (= # 49)
Kapitel Setup (=» # 50)

Normalbetrieb getestet fir Umgebungsklasse 3K3 gemal EN 61800-2 (=» #40).

Der Hersteller der Maschine definiert die erforderlichen Fachkenntnisse des Endnutzers
gemal der Risikobeurteilung fur die Maschine und beschreibt abhangig von der Applikation
die Erfordernisse fur den normalen Betrieb.

2.3.5 AuBer Betrieb nehmen

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
aufler Betrieb nehmen.

GEFAHR: Tadliche Spannung! Es besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen Ver-
letzungen durch elektrischen Schlag oder Lichtbogenbildung.

Schalten Sie den Hauptschalter des Schaltschranks aus.

Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.

Blockieren Sie den Hauptschalter .

Warten Sie mindestens 7 Minuten nach Abschalten der Spannung.

2.3.6 Wartung und Reinigung

Das Gerét ist wartungsfrei. Wenn das Gerat gedffnet wird, erlischt die Garantie. Das Innere
des Gerats kann nur vom Hersteller gereinigt werden.

ACHTUNG Das Gerat nicht in Flissigkeiten tauchen oder bespriihen. Vermeiden Sie, dass Flissigkeit
in das Geréat eindringt

So reinigen Sie das Gerat von aul3en:

1. Nehmen Sie das Gerat aul3er Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "AulRer Betrieb nehmen").
2. Gehause: Mit Isopropanol oder einer ahnlichen Reinigungslésung reinigen.
VORSICHT : Leicht Entflammbar! Gefahr von Verletzung durch Verpuffung und Feuer.
- Beachten Sie die Sicherheitshinweise auf der Verpackung des Reinigungsmittels.
- Warten Sie nach der Reinigung mindestens 30 Minuten, bevor Sie das Gerat wie-
der in Betrieb nehmen.
3. Schutzgitter am Lufter: Mit einer trockenen Birste reinigen.

2.3.7 Demontage

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
demontieren.

1. Nehmen Sie das Gerat aulRer Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Aulder Betrieb nehmen").

2. Priufen Sie die Temperatur.
VORSICHT: Hohe Temperatur! Gefahr leichter Verbrennungen. Im Betrieb kann der
Kuhlkorper Temperaturen tGber 80 °C erreichen. Bevor Sie das Gerat beriihren, messen
Sie die Temperatur und warten Sie, bis der Verstarker auf unter 40 °C abgekhlt ist.

3. Entfernen Sie die Stecker. Trennen Sie den PE Anschluss zuletzt.

4. Ausbauen: Lésen Sie die Befestigungsschrauben und entfernen Sie das Geréat.
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2.3.8 System Reparatur

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
austauschen.

VORSICHT: Unerwarteter Anlauf! Bei der Durchfiihrung von Austauscharbeiten kann es
zur Kombination von Gefahrdungen und multiplen Folgen kommen.

Arbeiten sind nur unter Beachtung der Vorschriften fiir Arbeitssicherheit, durch geschultes
Personal und mit Benutzung der jeweils vorgeschriebenen personlichen Schutzaus-
ristung zuldssig.

Austausch AKD

Nur der Hersteller kann das Gerat reparieren. Offnen des Gerétes bedeutet Verlust der
Gewabhrleistung.

Nehmen Sie das Geréat au3er Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "AulRer Betrieb nehmen").
Demontieren Sie das Geréat (siehe Kapitel 2.3.7 "Demontage").

Senden Sie das Gerat an den Hersteller.

Installieren Sie ein neues Gerat wie in diesem Handbuch beschrieben.

Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in diesem Handbuch beschrieben.

arwd~

Austausch sonstiger Teile des Antriebssystems

Wenn Teile des Antriebssystems ausgetauscht werden missen (zum Beispiel Kabel), gehen
Sie wie folgt vor:

Nehmen Sie das Gerat aulder Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Auler Betrieb nehmen").
Tauschen Sie die Teile aus.

Prifen Sie alle Steckverbindungen auf korrekten Sitz.

Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in diesem Handbuch beschrieben.

Ao bN=

2.3.9 Entsorgung

ACHTUNG Fir die fachgerechte Entsorgung des Gerates wenden Sie sich an einen zertifizierten Elek-
tronikschrottverwerter.

Gemal der Richtlinie WEEE-2012/19/EG u.a. nimmt der Hersteller Altgerate und Zubehor
zur fachgerechten Entsorgung zurtick. Die Transportkosten muss der Versender tragen.

Senden Sie die Gerate in der Originalverpackung an die in der folgenden Tabelle aufgefihrten
Herstelleradressen.

Nordamerika Siudamerika

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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24 Lieferumfang

Wenn ein Verstarker der AKD Reihe bestellt wird, sind im Lieferumfang folgende Kom-
ponenten enthalten:

AKD

Gedrucktes Exemplar des AKD Safety Guide

DVD mit der Setup-Software WorkBench und der gesamten Produktdokumentation in
elektronischer Form.

Gegenstecker X1, X2, X3, X4 (falls erforderlich), X7, X8, X14, X15, X16, X21, X22, X23,
X24, X35 und X36 (falls in der Geratevariante vorhanden).

Erdungsplatte bei AKD Spannungstyp 07, bei Spannungstyp 06 nur in Europa

| INFO | Die SubD- und RJ45-Gegenstecker sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Typenschliissel

Benutzen Sie den Typenschlissel zur Produktidentifizierung, jedoch nicht fir den Bestell-
prozess, da nicht alle Merkmalkombination technisch mdéglich sind

Sonderausfiihrung: hier werden kundenspezifische Besonderheiten und die Sprachversion
des gedruckten Materials kodiert.
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2.5 Technische Beschreibung und Daten

2.5.1 Die digitalen Servoverstarker der ReiheAKD
Verfiigbare AKD Versionen

Kurzname
AKD-B***

Beschreibung

Der Basisverstarker wird durch analoge
Drehmoment- und Geschwindigkeits-Soll-
werte gesteuert (elektronisches Getriebe).

Anschluss
Analog, SyngNet

AKD-P**

andern.

Der Positionsindexer-Typ fugt dem Basistyp
Fahrsatzsteuerung hinzu, kann Ein- und Aus;
gange verarbeiten, Entscheidungen treffen,

Zeitverzdgerungen hinzufuigen und Variablen

Analog, CANopen,
EtherCAT, PROFINET RT,
Ethemet/IP, sercos® Il|

AKD-M***

Motion Controller PDMM-EtherCAT Master
flr bis zu 8 Achsen. Umfasst alle fiinf EN
61131-Sprachen, PLC Open und Pipes Net-
work. Diese Variante wird AKD PDMM
genannt.

EtherCAT

AKD-T***

Dieser Verstarker ist eine Erweiterung des
Basisverstarkers zur einfachen Pro-
grammierung (Basic ahnlich). Diese Vari-
ante wird AKD BASIC genannt.

Analog

Optionskarten

Diese Optionen wirken sich auf die Breite des Geréats aus.

IC: Zusatzliche digitale I/O
MC/M1: Motion Controller mit zusatzlichen digitalen 1/0. Erweitert den AKD zum AKD
PDMM (Typenschlissel: AKD-M), einem Master fir mehrachsige, synchronisierte Sys-

teme.

2.5.2 Umgebungsbedingungen, Beliiftung und Einbaulage

Lagerung, Transport | (=» # 36)

Umgebungstemperatur| 0 bis +40 °C unter Nennbedingungen

im Betrieb +40 bis +55 °C mit Dauerstromreduzierung von 4 % pro K

Feuchtigkeit im Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 85 %, nicht kondensierend, Klasse

Betrieb 3K3

Einsatzhohe Bis zu 1000 Meter Uber Normalnull ohne Beschrankungen
1000 bis 2500 Meter tiber Normalnull mit Stromreduzierung von
1,5%/100 m

Verschmutzungsgrad |Verschmutzungsgrad 2 gemafR EN 60664-1

Schwingungen Klasse 3M1 gemal EN 60721-3-3

Gehéauseschutzart IP 20 gemaR EN 60529

Einbaulage Vertikal

Beliiftung Eingebauter Lifter (bis auf AKD-x00306)

Das Gerat schaltet sich bei stark iberhdhter Temperatur im
Schaltschrank ab. Stellen Sie eine ausreichende Zwangs-
belliftung im Schaltschrank sicher.
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2.5.3 Technische Daten AKD-xzzz06

Elektrische Daten Einheit AKD-x00306 = AKD-x00606 | AKD-x01206 @ AKD-x02406

Nennversorgungsspannung (L1/L2/L3) | V 3x 120V bis 240 V £10% 3x240V
1x 120V bis 240V £10% +10%

Netzfrequenz Hz 50 Hz bis 400 Hz £5% oder DC

Nenneingangsleistung fur Dauerbetrieb| kVA 1,2 2,38 3,82 7,6

bei 240V

Nenneingangsstrom

bei 1x 120V A 5,0 9,9 12 -

bei 1x 240V A 5,0 9,9 12 -

bei 3x 120V A 2,3 4,6 9,2 -

bei 3x 240V A 2,3 4.6 9,2 18,3

Zulassige Ein-/Ausschaltfrequenz, 1/h 30

Netz

max. Einschaltstrom A 10 10 10 20

Nenn-Zwischenkreisspannung \Y, 170 bis 340

(Bus-Einschaltverzdgerung 3ph 1s)

Bremschopper

max. Dauerleistung kw 0,77 1,5 3 6

externer Bremswiderstand Ohm 33 33 15 8

Dauerausgangsstrom (+ 3 %), einphasig oder dreiphasig

bei 120 V Aeff 3 6 12 -

bei 240 V Aeff 3 6 12 24

Spitzenausgangsstrom (ca. 5s, +3 %) | Aeff 9 18 30 48

Dauerausgangsleistung bei Nenneingangsstrom

bei 1x 120V VA 312,5 625 1250 -

bei 1x 240V VA 625 1250 2500 -

bei 3x 120V VA 312,5 625 1250 -

bei 3x 240V VA 625 1250 2500 5000

Spitzenausgangsleistung (ca. 1s)

bei 1x 120V kVA 0,937 1,875 3,125 -

bei 1x 240V kVA 1,875 3,750 6,250 -

bei 3x 120V kVA 0,937 1,875 3,125 -

bei 3x 240V kVA 1,875 3,750 6,250 10

Schallpegel (LUfter mit niedriger/hoher | dB(A) - 33/39 37/43 41/56

Drehzahl)

Hilfsspannungsversorgung (PELV) \Y 24V (x10%, Spannungsabfall prifen)

-Strom ohne/mit Motorbremse (B, P, T A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5

Typen)

-Strom ohne/mit Motorbremse (M Typ) | A 0,8/2,0 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8

Gewicht, Gerate mit Standard Breite kg 1,1 1,1 2 3,7

Gewicht (erhohter Breite) kg 1,3 1,3 2,2 4

MaRe mm siehe (= #212)

*= erhohte Breite: AKD Gerate mit integrierter Optionskarte IC, MC oder M1.
Weitere technische Daten siehe Betriebsanleitung.
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2.5.4 Technische Daten AKD-xzzz07

Elektrische Daten Einheiten AKD- AKD- AKD- AKD- AKD-
x00307 @ x00607 @ x01207 @ x02407 @ x04807

Nennversorgungsspannung (L1/L2/L3) \Y 3x 240V bis 480 V £+10%

Netzfrequenz Hz 50 Hz bis 400 Hz £5% oder DC

Nenneingangsleistung fir Dauerbetrieb kVA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9

bei 480V

Nenneingangsstrom

bei 3x 240V A 2,7 5,4 9,2 18,3 49,3

bei 3 x 400V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

bei 3x 480V A 2,7 5,4 9,2 18,3 49,3

Zulassige Ein-/Ausschaltfrequenz, 1/h 30

Netz

max. Einschaltstrom (bei 480V, 20°C) A 9 | 9 | 9 | 9 | 9

Nenn-Zwischenkreisspannung V= 340 bis 680

(Bus-Einschaltverzogerung 3ph 1s)

Bremschopper

max. Dauerleistung kW 1,5 3 6 12 12

externer Bremswiderstand Ohm 33 33 33 23 10

Dauerausgangsstrom (+ 3 %)

bei 240 V Aeff 3 6 12 24 48

bei 400 V Aeff 3 6 12 24 48

bei 480 V Aeff 3 6 12 24 48

Spitzenausgangsstrom (ca. 5 s, + 3 %) Aeff 9 18 30 48 96

Dauerausgangsleistung bei Nenneingangsstrom

bei 3x 240V kVA 0,6 1,25 2,5 5 10

bei 3 x 400 V kVA 1 2 4,2 8,3 16,6

bei 3x 480V kVA 1,2 2,5 5 10 20

Spitzenausgangsleistung (ca. 1s)

bei 3x 240V kVA 1,8 3,75 6,25 10 20

bei 3 x 400 V kVA 3 6,75 10,4 16,7 33

bei 3x 480V kVA 3,6 7,5 12,5 20 40

Schallpegel (Lufter mit niedriger/hoher dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72

Drehzahl)

Hilfsspannungsversorgung (PELV) V= 24\ (£10%), Spannungsabfall prifen)

-Strom ohne/mit Motorbremse (B, P, T A= 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/*

Typen)

-Strom ohne/mit Motorbremse (M Typ) A= 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 2,3/4,3 2,3/*

Gewicht (Standard Breite) kg 2,7 2,7 2,7 5,3 11,7

Gewicht (erhohter Breite*) kg 2,9 2,9 2,9 55 11,9

MaRe mm siehe (= #212)

*= erhohte Breite: AKD mit integrierter Optionskarte IC, MC oder M1.
Weitere technische Daten siehe Betriebsanleitung.
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US Sicherungen: Klasse J, 600 VAC 200 kA, trage. Die Sicherung muss UL-und CSA

gelistet sein.

EU Sicherungen: Typen gS oder gG, 400 V/500 V, trage

Sicherungshalter: In Kombination mit den Standard-Sicherungsblécken missen gemafl EN
60529 fingersichere Sicherungshalter verwendet werden.

2.5.5.1 Sicherungen fiir Leistungsversorgung

Servoverstarker Max. Beispiel Klasse J Beispiel Klasse J
Modell Strom-Nennwert Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A (zeitverzogert) |LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A (zeitverzogert) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A (zeitverzogert) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A (zeitverzogert) |LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A (zeitverzogert) LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A (zeitverzogert) |LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A (zeitverzogert) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A (zeitverzogert) |LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A (zeitverzogert) |LPJ60SP/DFJ6E0 AJTE60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Leistungsschalter 3RV17 42-5L.D10

2.5.5.2 Sicherung fiir 24 V-Spannungsversorgung

Max.
Strom-Nennwert
8A (zeitverzogert)

Servoverstarker

Beispiel Klasse J
Cooper Bussmann
LPJ8SP/DFJ8

Beispiel Klasse J
Ferraz Shawmut
AJT8

Modell
alle AKD

2.5.5.3 Sicherung fiir externen Bremswiderstand

Verstarker- Stromnennwert UL Region CE Region

modell (@yZ\Y @480V Beispiel: Beispiel:
AKD-x003...012 10A 40A Bussmann Siba

FWP-xxA14F 110V...400V: gRL(gS)
AKD-x024 15A 50A 400V...480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

2.5.6 Empfohlene Anzugsmomente

Anzugsmoment /Nm
Stecker AKD-x00306, AKD-x01206  AKD-x02406, AKD-x04807
(Werte in Nm) AKD-x00606 AKD -x00307 bis
AKD-x0240
X2 0,5 bis 0,6 0,7 bis 0,8 0,7 bis 0,8 1,7 bis 1,8
X3 0,5bis 0,6 0,5 bis 0,6 0,7 bis 0,8 1,7 bis 1,8
X4 - - 0,7 bis 0,8 1,7 bis 1,8
X1, X7, X8, X21, X22,| 0,2bis 0,25 | 0,2bis 0,25 0,2 bis 0,25 0,2 bis 0,25
X23, X24, X35, X36
X14 - - - 1,7 bis 1,8
X15, X16 - - - 0,2 bis 0,25
PE block 1,7 1,7 1,7 1,7

Werte in in-Ibf siehe (= # 237)
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2.5.7 Safe Torque Off (STO)

Das AKD Schaltungskonzept wurde geprift und abschlieend beurteilt . Das Schal-
tungskonzept zur Realisierung der Sicherheitsfunktion "Safe Torque OFF" in den Ser-
voverstarkern ist demnach geeignet, die Anforderungen an SIL 2 gem. EN 62061 und des
PLd, Kat. 3 gem. EN 13849-1 zu erfiillen. Mit AKD-x04807 Geraten ist SIL3/PLe moglich,
wenn beide STO-Enable Eingange und die korrespondierenden STO-Status Signale benutzt
werden.

AKD-x003 bis AKD-x024: Ein zuséatzlicher digitaler Eingang (STO) gibt die Leis-
tungsendstufe des Verstarkers frei, solange ein 24 V-Signal an diesem Eingang anliegt.
AKD-x048: Zwei zusatzliche digitale Eingange (STO-Enable1 und STO-Enable2) geben
die Leistungsendstufe des Verstarkers frei, solange ein 24 V-Signal an diesen Eingangen
anliegt.

Wenn der Schaltkreis des STO-Eingangs gedtffnet wird, wird der Motor nicht mehr mit Leis-
tung versorgt. Der Antrieb erzeugt kein Drehmoment mehr und trudelt aus.

2.5.7.1 Sicherheitshinweise

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

A WARNUNG | Keine Bremsleistung!

Schwere Verletzungen kénnen die Folge sein, wenn eine hangende Last nicht sicher blockiert
wird. Der Verstarker kann eine hangende Last nicht halten, wenn die STO-Funktion aktiviert
ist.
Benutzen Sie eine zusatzliche sichere mechanische Sperre (zum Beispiel durch eine
Motor-Haltebremse).

A VORSICHT | Hohe elektrische Spannung!

Es besteht Stromschlag- und Verletzungsgefahr. Die Funktion STO gewahrleistet keine elek-
trische Trennung am Leistungsausgang. Wenn ein Zugang zu den Motoranschlissen erfor-
derlichist,

trennen Sie den Verstarker von der Netzspannung,

beachten Sie die Entladezeit des Zwischenkreises.

Wenn die Funktion STO von einer Steuerung einkanalig angesteuert wird, muss sicher-
gestellt sein, dass der Ausgang der Steuerung gegen Fehlfunktion Gberwacht wird. Dies ver-
hindert, dass durch einen fehlerhaften Ausgang die Funktion STO ungewollt angesteuert
wird. Einirtimliches Einschalten wird bei einkanaliger Ansteuerung nicht erkannt.

Wenn der STO-Enable abgeschaltet ist, kann der Antrieb nicht kontrolliert gebremste wer-
den. Wenn eine kontrollierte Bremsung vor Verwendung der STO Funktion nétig ist, muss
der Verstarker gebremst werden und der STO-Eingang verzogert abgeschaltet werden.

Im Falle eines seltenen Doppelfehlers in sehr kurzer Zeit kann eine einmalige Bewegung bis
zum maximalen Winkel von 120° (elektr.) auftreten. Dies kann nur geschehen, wenn die
STO Funktion des Antrieb aktiviert ist. Auch wenn die STO Funktion iber ein Jahr lang aus-
gefuhrt wird, wird dieses Ereignis nur alle 100 Milliarden Jahre eintreten.

Die folgende Funktionsreihenfolge muss unbedingt eingehalten werden, wenn der Antrieb
kontrolliert gebremst werden soll:

1. Bremsen Sie den Verstarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert = 0 V).

2. Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Verstarker (Enable = 0 V).

3. Bei hangender Last den Antrieb zusatzlich mechanisch blockieren

4. STO ansteuern
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2.5.7.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Funktion STO ist ausschlief3lich dazu bestimmt, einen Antrieb funktional sicher anzu-
halten und gegen Wiederanlauf zu sichern. Um die funktionale Sicherheit zu erreichen, muss
die Schaltung des Sicherheitskreises die Sicherheitsanforderungen der EN 60204, EN 12100
und EN 13849-1 erflllen.

2.5.7.3 Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

Die STO Funktion darf nicht verwendet werden, wenn der Verstarker aus den folgenden Griin-
den stillgesetzt werden muss:

Bei Reinigungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten und langerer Auf3erbetriebnahme
muss die gesamte Anlage freigeschaltet und gesichert werden (Hauptschalter).
Bei Not-Aus-Situationen muss das Netzschitz abgeschaltet werden (Not-Aus Taster).

2.5.7.4 Technische Daten STO, AKD-x003 bis AKD-x024
Sicherheitstechnische Kennzahlen
Einheit = Betriebsart EN 13849-1 EN 62061 PFH

[1/h]
STO einkanalig | PLd,Kat.3 | SIL2 1,50E-07 20 100

Pinbelegung
1 |+24 |+24V DC Hilfsspannungsversorgung
2 |GND |24V Versorgungs-GND

3 |STO |STO Enable (Safe Torque Off)

Signaldiagramm

Das folgende Diagramm zeigt die Verwendung der STO Funktion fiir ein sicheres Stoppen
und den stérungsfreien Betrieb des Verstarkers.

1. Bremsen Sie den Verstarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert = 0 V).
2. Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Verstéarker (Enable = 0 V).
3. Aktivieren Sie die STO Funktion (STO=0V).

n
% Wiederanlauf
Drehzahl
U a t
HW-Enable
>100ms t
A
U Reset
Sicherheits
STO-Enable Gerét /
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2.5.7.5 Technische Daten STO, AKD-x048

Sicherheitstechnische Kennzahlen

Einheit Betriebsart ISO Tm SFF
138491 [Jahre] @ [%]
STO einkanalig PLd, KAT 2 SIL2 | 1.88E-07 20 89
STO zweikanalig PLd, KAT 3 SIL2 | 5.64E-09 20 87
STO zweikanalig mit PLe, KAT 4 SIL3 | 5.64E-09 20 87
periodischem Test

Pinbelegung
1 |+24 VDC Auxiliary voltage 5 |STO-Status 1
2 |24V Supply GND 6 |STO-Enable 1
3 |STO +24 VDC supply voltage 7 | STO-Status 2
4 |STOGND 8 |STO-Enable 2

Fir einkanalige STO Betriebsart verbinden Sie Pin 6 mit 8 und Pin 5 mit 7.

Signaldiagramm
Das folgende Diagramm zeigt die Verwendung der STO Funktion fiir ein sicheres Stoppen
und den storungsfreien Betrieb des Verstarkers.

1. Bremsen Sie den Verstarker kontrolliert ab (Geschwindigkeits-Sollwert = 0 V).
2. Wenn Geschwindigkeit = 0 U/min, deaktivieren Sie den Verstarker (Enable = 0 V).
3. Aktivieren Sie die STO Funktion (STO-Enable 1 und STO-Enable 2=0V)
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2.5.7.6 Funktionstest

ACHTUNG

ACHTUNG

Einkanalige/Zweikanalige Ansteuerung, SIL CL2 / PLd

Bei der ersten Inbetriebnahme und nach jeder Stérung in der Verkabelung des Verstarkers
oder nach dem Austausch von einer oder mehreren Komponenten des Antriebs muss die
STO-Funktion geprift werden.

Methode 1, Verstarker bleibt freigegeben Methode 2, Verstarker gesperrt
1. Antrieb mit Sollwert OV stoppen. Verstarker 1. Alle Antrieben mit Sollwert 0V stop
bleibt freigegeben. pen, Verstarker sperren (Ena-
GEFAHR: Betreten Sie nicht den Gefah- ble=0V).
renbereich! 2. Aktivieren Sie die STO Funktion,
2. Aktivieren Sie die STO Funktion, z.B. durch Off- z.B. durch Offnen der Schutztiir.
nen der Schutztdr. 3. Der Verstarker zeigt die Warmung
3. Das Fehlerrelais 6ffnet, das Netzschutz wird n602 an.
geoffnet und der Verstarker zeigt den Fehler
F602 an.

Zweikanalige Ansteuerung,SIL CL3/ PLe

Um PL e/ SIL CL3 zu erreichen, muss das sichere Schalten der Impulssperre durch Aus-
werten der STO-Status Signale periodisch getestet werden:

beim Anlauf einer Anlage,
beim Wiederanlauf nach Auslésen einer Schutzeinrichtung,
mindestens alle 8 Stunden durch den Bediener.

Die Eingange STO-ENABLE1 und STO-ENABLE2 werden nach einer definierten Test-
sequenz abwechselnd geschaltet. Der Schaltzustand der Impulssperre wird iber die STO-
Status Ausgange des AKD gemeldet und ausgewertet, um einen ausreichenden Diagnose-
Deckungsgrad zu erreichen:

Diagnose mit externem, nicht sicheren Controller, Test mit dynamischer Sequenz:
- Testzyklus: bei jedem Geratestart, mindestens einmal pro Tag.

- Diagnose Deckungsgrad: 60 %

Diagnose mit externem, sicheren Controller, Test mit dynamischer Sequenz:

- Testzyklus: bei jedem Geratestart, mindestens einmal pro Tag.

- Diagnose Deckungsgrad: 90 %

Die genaue Testsequenz finden Sie in der AKD Betriebsanleitung.
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2.6 Mechanische Installation

| INFO |

Mafdangaben siehe (= # 212). MalRzeichnungen und Montagezeichnungen finden Sie in der
Betriebsanleitung.

2.6.1 Wichtige Hinweise

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

A\ VORSICHT | Hoher Ableitstrom!

Gefahr durch elektrischen Schlag, wenn der Verstarker (oder der Motor) nicht EMV-gerecht
geerdet ist.

Verwenden Sie keine lackierten (nicht leitenden) Montageplatten.

Hinweise zur EMV-gerechten Schirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung.

Schutzen Sie den Verstarker vor unzulassigen Belastungen. Achten Sie insbesondere dar-
auf, dass durch den Transport oder die Handhabung keine Komponenten verbogen oder Iso-
lationsabstande verandert werden. Vermeiden Sie den Kontakt mit elektronischen
Komponenten und Kontakten.

Der Verstarker schaltet sich bei Uberhitzung selbsttétig aus. Sorgen Sie fiir ausreichende,
gefilterte Kaltluftzufuhr von unten im Schaltschrank oder verwenden Sie einen War-
metauscher.

Montieren Sie keine Gerate, die Magnetfelder erzeugen, direkt neben den Verstarker. Starke
Magnetfelder kdnnen interne Bauteile direkt beeinflussen. Montieren Sie Gerate, die Magnet-
felder erzeugen, in ausreichendem Abstand zu den Verstarkern und/oder schirmen Sie die
Magnetfelder ab.

2.6.2 Anleitung fiir die mechanische Installation

Zum Einbau des AKD werden (mindestens) die folgenden Werkzeuge benétigt; fir lhre spe-
zifische Anlage sind mdglicherweise weitere Werkzeuge erforderlich:

M4-Zylinderschrauben mit Innensechskant (EN 4762), 3 mm Innensechskantschlissel,
Grofe 2 Kreuzschlitzschraubendreher, Kleiner Schlitzschraubendreher.

Bauen Sie den Verstarker wie folgt ein:

1. Bereiten Sie den Einbauort vor.
Montieren Sie den Verstarker in einem geschlossenem Schaltschrank (= # 40). Der Ein-
bauort muss frei von leitenden und korrosiven Materialien sein. Hinweise zur Einbaulage
im Schaltschrank und Bohrplan siehe Betriebsanleitung.

2. Prifen Sie die Beluftung.
Stellen Sie sicher, dass die Beluftung des Verstarkers nicht beeintrachtigt ist, und halten
Sie die zulassige Umgebungstemperatur ein (=» #40). Halten Sie den geforderten Frei-
raum Uber und unter dem Gerét ein.

3. Prifen Sie das Kihlsystem.
Wenn fiir den Schaltschrank Kiihisysteme verwendet werden, platzieren Sie das Kiihl-
system so, dass kein Kondenswasser in den Verstarker tropfen kann.

4. Montieren Sie den Verstarker.
Platzieren Sie den Verstérker und die Stromversorgung nahe beieinander auf der leit-
fahigen, geerdeten Montageplatte im Schaltschrank.

5. Erden Sie den Verstarker.
Hinweise zur EMV-gerechten Schirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung. Erden Sie
die Montageplatte, das Motorgehause und den CNC-GND der Steuerung.
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2.7 Elektrische Installation

| INFO | Steckeribersicht siehe (= # 213). Anschlussplane finden Sie in der Betriebsanleitung.

2.7.1 Wichtige Hinweise

ACHTUNG Der Verstarker darf nur von Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik
installiert werden. Griine Drahte mit gelben Streifen durfen nur fur die Verdrahtung der Schut-
zerde (PE) verwendet werden.

A GEFAHR | Hohe Spannung bis 900 V!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tddlichen Verletzungen durch elektrischen Schlag
oder Lichtbogenbildung. Kondensatoren kénnen bis zu 7 Minuten nach Abschalten der Strom-
versorgung gefahrliche Spannung fiihren. Steuer- und Leistungsanschliisse konnen auch bei
nicht aktivem Motor unter Spannung stehen.
Installieren und verdrahten Sie nur abgeschaltete Gerate.
Achten Sie darauf, dass die Anlage sicher freigeschaltet ist (Absperrung, Warnzeichen
usw.).
Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Servoverstarker, wahrend dieser
Spannung flhrt.
Warten Sie nach dem Freischalten des Servoverstarkers mindestens 7 Minuten, bevor
Sie Gerateteile bertihren oder Anschlisse trennen.
Messen Sie zur Sicherheit die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis, und warten Sie, bis
die Spannung unter 50 V gesunken ist.

Falsche Netzspannung, ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen
den Verstarker. Prifen Sie die Kombination aus Verstarker und Motor. Gleichen Sie die Nenn-
spannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Uberdimensionierte externe Sicherungen gefahrden Kabel und Geréate. Die Sicherung des
AC-Versorgungseingangs und der 24 V-Versorgung muss der Nutzer installieren, empfohlene
Werte (= #43). Hinweise zu Fehlerstromschutzschaltern (siehe Betriebsanleitung.

Der Status des Verstarkers muss durch die Steuerung liberwacht werden, um kritische Situa-
tionen zu erkennen. Verdrahten Sie den FEHLER-Kontakt in Reihe zur Not-Aus-Schaltung
der Anlage. Die Not-Aus-Schaltung muss das Netzschitz betatigen.

2.7.2 Anleitung fiir die elektrische Installation
Installieren Sie das elektrische Antriebssystem wie folgt:

1. Wabhlen Sie die Kabel gemal EN 60204.
2. Montieren Sie die Schirmung und erden Sie den Verstéarker.
Hinweise zur EMV-gerechten Schirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung.
Erden Sie die Montageplatte, das Motorgehduse und den CNC-GND der Steuerung.
3. Verdrahten Sie den Verstarker und die Stecker.
- Beachten Sie die "Empfehlungen fir die Stérunterdriickung": siehe Betriebsanleitung
- Fihren Sie die Verdrahtung wie in den Anschlussbildern der Betriebsanleitung durch.

4. Prifen Sie die Verdrahtung anhand der Anschlussplane in der Betriebsanleitung.
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2.8 Inbetriebnahme

[ INFO

\ Detaillierte Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung.

2.8.1 Wichtige Hinweise
ACHTUNG Nur Fachpersonal mit umfassenden Kenntnissen in Elektrotechnik und Antriebstechnik darf

INFO

das Antriebssystem testen und konfigurieren.

A GEFAHR | Tédliche Spannung!

Gefahr eines elektrischen Schlags. An spannungsfiihrenden Teilen besteht unmittelbare
Lebensgefahr.
Verbaute SchutzmafRnahmen wie Isolationen oder Abschirmungen diirfen nicht entfernt
werden.
Arbeiten an der elektrischen Anlage sind nur durch geschultes und eingewiesenes Per-
sonal, unter Beachtung der Vorschriften fir Arbeitssicherheit und nur bei ausgeschalteter
und gegen Wiedereinschalten gesicherter elektrischer Versorgung zuléssig.

A WARNUNG | Automatischer Wiederanlauf!

Es besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der
Maschine arbeiten. Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Ein-
schalten der Netzspannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch
anlaufen. Wenn Parameter DRV.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist,
warnen Sie an der Maschine mit einem Warnschild (WARNUNG: Automatischer Anlauf
moglich" oder &hnlich!) und
stellen Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht mdglich ist, wahrend
sich Personen im Arbeitsbereich der Maschine aufhalten.

A\ VORSICHT | Hohe Temperatur!

Gefahr leichter Verbrennungen. Der Kuhlkorper des Verstarkers kann im Betrieb Tem-
peraturen Uber 80 °C erreichen.

Prifen Sie die Temperatur des Kuhlkoérpers, bevor Sie ihn berthren.

Warten Sie, bis der Verstarker auf unter 40 °C abgekuhlt ist.

Wenn der Verstarker langer als 1 Jahr gelagert wurde, miissen Sie die Kondensatoren im
DC-Bus formieren. Formierungstechniken sind im Kollmorgen Developer Network (For-
mierung) beschrieben.

\ Weitere Informationen zur Konfiguration des Gerats:

Parameter und Regelkreise sind in der WorkBench Onlinehilfe beschrieben.
Die Feldbus Konfiguration ist in der entsprechenden Anleitung auf der DVD beschrieben.


http://kdn.kollmorgen.com/content/formierung-0
http://kdn.kollmorgen.com/content/formierung-0
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2.8.2 Basis Test

2.8.2.1 Auspacken, Montieren und Verdrahten des AKD

Packen Sie den Verstarker und das Zubehor aus. Beachten Sie die Sicherheitshinweise
in der Dokumentation.

Montieren Sie den Verstarker.

Verdrahten Sie den Verstarker oder nehmen Sie die Mindestverdrahtung zum Testen des
Verstarkers wie unten beschrieben vor.

Stellen Sie sicher, dass Sie die folgenden Informationen zur Hand haben:

- Nennversorgungsspannung

Motortyp (Motordaten, wenn der Motortyp in der Motordatenbank nicht enthalten ist)

In den Motor integrierte Rickfuhrungseinheit (Typ, Polzahl/Strichzahl/Protokoll)
Tragheitsmoment der Last

2.8.2.2 Mindestverdrahtung zum Testen des Verstarkers ohne Last

Dieser Schaltplan dient nur zur Veranschaulichung und erfiillt nicht die Anforderungen im
Hinblick auf EMV, Sicherheit oder Funktionalitat Ihrer Anwendung. Die Verdrahtung ist ahn-
lich bei allen AKD Varianten. Detaillierte Informationen zu den Anschlissen finden Sie in der
Betriebsanleitung. Das Beispiel unten ist guiltig fiir die AKD-x00306 Variante.

Wenn Sie den AKD direkt mit einem PC verbinden, empfehlen wir eine statische IP-Adres-
sierung (ungleich 00).
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2.8.2.3 Verbindungen iiberpriifen
Sie kénnen die Logikversorgung zum Servoverstarker Uber den Anschluss X1 einschalten
(fr die Kommunikation wird keine Leistungsversorgung benétigt).
Wenn die Stromversorgung hergestellt ist, beginnen am Servoverstarker LED-Meldungen zu
blinken (Details siehe WorkBench Onlinehilfe.
Prifen Sie, dass die Verbindungs-LEDs am Servoverstarker (griine LED am RJ45-Stecker)
und an lhrem PC beide leuchten. Wenn beide LEDs leuchten, ist die elektrische Verbindung
hergestellt.

2.8.2.4 WorkBench Installieren und starten

WorkBench wird automatisch von der mit dem Gerat gelieferten DVD installiert. WorkBench
ist auch auf der Kollmorgen Website: www.kollmorgen.com verflgbar.

Wenn die Installation vollstandig ist, klicken Sie auf das Symbol um das Programm zu
starten.WorkBench WorkBench zeigt eine Liste aller Servoverstarker an, die in Ihrem lokalen
Netzwerk erkannt wurden. Wahlen Sie den zu konfigurierenden Servoverstarker aus und kli-
cken Sie auf Next.

Wenn mehrere Servoverstarker erkannt werden, kann ein Servoverstarker mit einem der fol-
genden Verfahren eindeutig identifiziert werden:

1. MAC Adresse des Gerates. Diese Adresse ist auf dem Aufkleber an der Seite des Ser-
voverstarkers aufgedruckt.

2. Name des Gerates. Der Geratename wird mit der WorkBench Software eingestellt. Ein
neuer Servoverstarker erhalt standardmafig den Namen ,No_Name*“ (Ohne_Namen).

3. Das Display blinken lassen. Wahlen Sie einen Servoverstarker aus und klicken Sie auf
Blink (Blinken). Das Display an der Vorderseite des gewahlten Servoverstarkers blinkt
nun 20 Sekunden lang.

2.8.2.5 IP Adresse in WorkBench einstellen

Wenn WorkBench Ihren Servoverstarker nicht automatisch anzeigt, kénnen Sie die IP-
Adresse wie folgt manuell in WorkBench eingeben:

1. IP-Adresse anzeigen. Sie kdnnen die IP-Adresse des Servoverstarkers auf dem Ser-
voverstarker-Display anzeigen lassen, indem Sie die Taste B1 driicken. Auf dem Display
erscheinen nacheinander die Zahlen und Punkte der IP-Adresse (z. B. 192.168.0.25).

2. Eingabe der IP-Adresse. Geben Sie die ermittelte IP-Adresse in das Feld Adresse ange-
ben in WorkBench ein. Klicken Sie dann auf Weiter, um die Verbindung herzustellen.

2.8.2.6 Servoverstarker mit dem Setup-Assistenten freigeben

Sobald eine Verbindung mit dem Servoverstarker hergestellt wurde, wird die Bildschirmseite
"AKD Ubersicht" angezeigt. Ihr Servoverstarker wird im Navigationsbereich auf der linken
Seite des Bildschirms angezeigt. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Namen
lhres Servoverstarkers und wahlen Sie im Dropdown-Meni die Option Setup Wizard aus.
Der Setup-Assistent fuhrt Sie durch die Erstkonfiguration des Servoverstarkers. Dies
umfasst eine einfache Testbewegung des Antriebs.

Nachdem Sie den Setup-Assistenten abgeschlossen haben, sollte der Servoverstarker frei-
gegeben sein.



29 Fehlersuche und -behebung beim AKD

Fehler kdnnen aus den verschiedensten Griinden auftreten, die von den Bedingungen in lhrer Installation abhan-
gen. Die Ursachen fur Fehler in Mehrachsensystemen kénnen besonders komplex sein.

ACHTUNG Beseitigen Sie auftretende Fehler und Stérungen unter Beachtung der Arbeitssicherheit.
Fehlerbeseitigung nur durch qualifiziertes und eingewiesenes Fachpersonal.

| INFO
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| Die wesentlichsten Fehler sind im Kapitel "Fault and Warmning Messages" (= # 230) gelis-

tet. Weitere Informationen zu Fehlermeldungen und zum Beheben von Fehlern finden Sie in
der WorkBench-Onlinehilfe.

Problem
MMI-Meldung:
Kommunikations-
fehler

Mogliche Ursachen

falsches Kabel verwendet— Kabel an
Servoverstarker oder PC falsch ein-
gesteckt

falsche PC-Schnittstelle gewahlt

Abhilfe

Kabel in die richtigen Anschliisse am Ser-
voverstarker und am PC einstecken
richtige Schnittstellen wahlen

Servoverstarker wird
nicht freigegeben

HW Enable nicht verdrahtet
HW oder SW Enabile nicht aktiviert

HW Enable (X8 Pin 4) anschlie3en
24\ an HW Enable anlegen und SW Enable
aktivieren in WorkBench / Fieldbus

Motor dreht nicht

Servoverstarker gesperrt
Softwarefreigabe nicht eingestellt
Bruch in Sollwertkabel
Motorphasen vertauscht

Bremse nicht gelost

Antrieb ist mechanisch blockiert
Motor-Polzahl falsch eingestellt
Fehlerhafte Konfiguration der Riick-
fuhrung

Freigabesignal anwenden
Softwarefreigabe einstellen
Sollwertkabel prifen
Motorphasensequenz korrigieren
Bremssteuerung priifen
Mechanismus priifen
Motor-Polzahl einstellen
Ruckfuhrung korrekt konfigurieren

Motor schwingt

Verstarkung zu grof3(Drehzahlregler)
Schirmung des Riickfiihrkabels unter-
brochen

AGND nicht verdrahtet

VL.KP reduzieren (Drehzahlregler)
RuckflUhrkabel ersetzen
AGND an CNC-GND anschlief3en

Verstarker meldet leff oder Ipeak zu klein Motor-/Verstarkerauslegung priifen
Schleppfehler Strom- oder Geschwindigkeits- gren- Prifen, dass IL.LIMITN, IL.LIMITP,
zen erreicht VL.LIMITN oder VL.LIMITP den Ver-
Beschleunigungs-/Ver- starkerbetrieb nicht einschranken
zdgerungsrampe zu lang DRV.ACC/DRV.DEC verringern
Uberhitzung des Motor-Nennleistung Uberschritten Motor-/Verstarkerauslegung priifen
Motors Motorstrom Einstellung fehlerhaft Dauer- und Spitzenstromwerte des Motors

korrekt einstellen

Verstarker zu weich

Kp (Drehzahlregler) zu klein
Ki (Drehzahlregler) zu klein
Filter zu hoch eingestellt

VL.KP (Drehzahlregler) erhdhen

VL.KI (Drehzahlregler) erhthen

Hinweise zur Reduzierung der Filterung in
Dokumentation lesen (VL.AR*)

Verstarker lauft
ungleichmanig

Kp (Drehzahlregler) zu grof3
Ki (Drehzahlregler) zu grof3
Filter zu niedrig eingestellt

VL.KP (Drehzahlregler) reduzieren

VL.KI (Drehzahlregler) reduzieren
Hinweise zur Erhéhung der Filterung in der
Dokumentation lesen (VL.AR¥)

Wahrend der Instal-
lation erscheint ein
Dialogfenster (Spei-
cherplatz) und bleibt
sichtbar.

MSI Installer Eigenschaft.

Nicht genug Platz auf der Festplatte

Installation abbrechen und erneut starten
(mdglicherweise mehrfach versuchen, Pro-
blem taucht zufallig auf).

Genligend Speicherplatz auf Ihrer Fest-
platte sicherstellen (ca. 500MB).
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3.1 Généralités

Ce Product Safety Guide AKD fournit des informations pertinentes relatives a l'installation et
alamise en service en toute sécurité des variateurs numériques AKD B,P,Mou T.

| INFORMATION \ Vous trouverez des informations complétes dans le Manuel d'Instructions et dans d'autres
documents Kollmorgen pour la série d'appareils AKD:

Manuel d’'Instructions (PDF):

Ce manuel fournit des informations a I'installation et a la mise en service.

Manuel des accessoires (PDF, anglais):

Ce manuel contient les informations des accessoires tels que cables et résistances de
frein. De ce manuel, des versions différentes existent au niveau régional.

CAN-BUS Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication CANopen.

EtherCAT Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication EtherCAT.

Ethernet/IP Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication Ethernet/IP.

sercos® IIl Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication sercos®.

PROFINET RT Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication PROFINET RT.

SyngNet Communication (PDF, anglais):

Ce manuel contient la communication SyngNet.

BASIC Programming Manual(PDF, anglais):

Ce manuel décrit la programmation d'un variateur AKD-T en langage BASIC.
DRIVE.EXE Aide en ligne, anglais (WebHelp):

Décrit I'utilisation du variateur dans des applications générales. Ce document fournit éga-
lement des conseils pour optimiser la puissance d'un systéme avec I'AKD. L'aide en ligne
inclut le guide "Parameter and Command Reference Guide" qui contient des informations
sur les paramétres et commandes utilisés pour la programmation de I'AKD.

Ces documents figurent sur le DVD accompagnant le variateur. Vous pouvez également télé-
charger tous ces documents sur le site Web de Kollmorgen a I'adresse www .-
kollmorgen.com.

3.1.1 Remarques sur la version imprimée (version papier)

Chaque produit est fourni avec une version imprimée du manuel.
Par respect de I'environnement, la taille du document a été réduite
et celui-ci a été imprimé au format DIN A5.

[INFORMATION | Si vous rencontrez des difficultés de lecture en raison de la taille
de la police, vous pouvez imprimer la version PDF au format
DIN A4 1:1. La version PDF du document figure sur le DVD joint
avec le produit, ainsi que sur le site de Kollmorgen.
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Symbole Indication

A DANGER

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, entrainera des blessures
graves, voire mortelles.

A AVERTISSEMENT

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, peut entrainer des blessures
graves, voire mortelles.

A ATTENTION

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre
les mesures adéquates, peut entrainer des blessures
assez graves ou légéres.

AVIS

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
Indique des situations qui, faute de prendre les mesures
adéquates, peuvent entrainer des dommages matériels.

INFORMATION |

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
Ce symbole indique des remarques importantes.

Avertissement de danger (en général). Le type de dan-
ger est indiquée par le texte d'avertissement ci-contre.

Avertissement de danger de tension électrique dan-
gereuse et |'effet.

Avertissement de danger des surfaces chaudes.

Avertissement de danger d'une charge suspendue.

Avertissement de danger de redémarrage automatique.

3.1.3 Abréviations

Abréviation Signification

(= #53) Dans ce document, le symbolisme signifie : voir page 53.
CE Communauté européenne

CEM Compatibilité électromagnétique

PC Ordinateur personnel

PE Conducteur de protection

PFH Probabilité de défaillance par heure

PL Performance Level

RBext Résistance de frein externe

RBint Résistance de frein interne

SFF Proportion de défaillances non dangereuses
SIL Safety Integrity Level

STO Fonction de suppression sire du couple

Twm Durée d'utilisation

V CA Tension en volts, courant alternatif

VCC Tension en volts, courant continu
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3.2 Seécurité

3.2.1 Vous devriez faire attention a ce chapitre

Personnel spécialisé

Seul le personnel qualifié est autorisé a effectuer les travaux tels que transport, installation,
mise en service et entretien. On considére comme personnel qualifié les personnes fami-
liarisées avec le transport, I'installation, la mise en service et I'exploitation des entrai-
nements électriques:

Transport, stockage, déballage : uniquement réservés a un personnel avec des connais-
sances en matiére de manipulation de composants sensibles a I'électricité statique.
Installation mécanique : uniqguement a un personnel avec une expertise mécanique.
Installation électrique : uniquement a un personnel avec une expertise électrotechnique.
Mise en service : uniguement par du personnel spécialisé ayant des connaissances éten-
dues dans les domaines de I'électrotechnique et des systémes d’entrainement

Le personnel qualifié doit connaitre et respecter les normes ISO 12100, CEI 60364 et
CEI 60664 ainsi que les réglementations nationales en matiére de prévention des accidents.

Lecture de la documentation

Lisez la documentation fournie avant le montage et la mise en service. Une mauvaise mani-
pulationdes appareils peut entrainer des dommages aux personnes et aux biens. L’exploitant
doit donc s’assurer que toutes les personnes auxquelles sont confiés des travaux surle sys-
téme d'entrainement ont bien lu le manuel d’utilisation, I'ont compris et que les instructions
de sécurité de ce manuel sont respectées.

Controle de la version matérielle

Vérifiez le numéro de version matérielle (HWR) du produit (voir plaque signalétique).Ce
numéro est le lien entre votre produit et le manuel. |l doit correspondre au numéro de révision
matérielle figurant sur la page de garde du manuel.

Prise en compte des données techniques

Respectez les caractéristiques techniques et les indications relatives aux conditions de rac-
cordement (plaque signalétique et documentation). Le dépassement des valeurs de tension
ou d’intensité autorisées peut entrainer des dommages sur I'appareil. Un moteur inadapté ou
un céblage incorrect risque d'endommager les composants du systéme. Vérifiez la com-
binaison du variateur et du moteur. Comparez la tension et I'intensité nominales des unités.

Analyse des risques

Le constructeur de la machine doit effectuer une analyse des risques liés a son équipement
et prendre les mesures appropriées pour éviter que des mouvements imprévus ne provoquent
des dommages aux personnes et aux biens. En fonction de I'analyse des risques, vous pou-
vez éventuellement donner des instructions supplémentaires au personnel spécialisé.

Redémarrage automatique !

L'entrainement peut redémarrer automatiquement aprés la mise sous tension, creux de ten-
sion ou interruption de la tension d'alimentation, en fonction de la valeur du parameétre. I|
existe un risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant sur la
machine. Lorsque le paramétre DRV.ENDEFAULT est défini sur 1, placez un panneau
d'avertissement sur la machine et assurez-vous qu'il n'est pas possible d'enclencher la ten-
sion d'alimentation pendant que des personnes se trouvent dans la zone de danger de la
machine. En cas d'utilisation d'un dispositif de protection contre les sous-tensions, res-
pectez EN 60204-1: 2006 Chapitre 7.5.
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Composants sensibles aux décharges électrostatiques

Les appareilles contiennent des composants sensibles a I'électricité statique, qui peuvent
étre endommagés par des manipulations inadéquates. Evacuez la charge électrostatique de
votre corps avant de toucher I'appareil. Evitez de toucher des matériaux hautement isolants
(fibres artificielles, film plastique, etc.). Posez I'appareil sur une surface conductrice.

Surface chaude

Les surfaces des variateurs peuvent devenir trés chaudes pendant le fonctionnement. Le dis-
sipateur thermique peut atteindre des températures supérieures a 80°C. Risque de brllures
Iégéres. Mesurez la température et attendez que le dissipateur thermique soit redescendu
en-dessous de 40°C avant de le toucher.

Mise a la terre

Assurez-vous de la mise a la terre correcte du variateur, avec le profilé PE de I'armoire élec-
trique comme potentiel de référence. Risque de choc électrique. Faute d’'une mise a la terre
de faible impédance, la sécurité des personnes n'est pas assurée et il existe un risque de
choc électrique pouvant étre mortel.

Courant de fuite

Etant donné que le courant de fuite via le conducteur PE est supérieur & 3,5 mA, confor-
mément a CEI 61800-5-1, le raccordement du conducteur PE doit étre doublé, ou un cable de
connexion avec une section supérieure a 10 mm?2 doit étre utilisé. Des mesures différentes
conformes aux normes régionales peuvent étre appliquées.

Hautes tensions

Les appareils produisent des tensions électriques élevées pouvant atteindre 900 V. Veillez a
ne jamais ouvrir ni toucher les appareils pendant leur fonctionnement. En fonctionnement,
maintenez tous les couvercles et portes d’armoires électriques fermés.

En fonctionnement, selon leur indice de protection, les variateurs peuvent présenter des par-
ties non isolées conductrices.

Il existe un danger mortel au niveau des composants sous tension de I'appareil. Les dis-
positifs de protection intégrés, tels qu'une isolation ou un blindage, ne peuvent pas étre reti-
rés. Seul du personnel diment formé et qualifié est habilité a travailler sur I'installation
électrique, conformément aux réglementations sur la sécurité au travail, et uniquement
lorsque I'alimentation secteur coupée et protégée contre tout redémarrage.

Ne débranchez pas les liaisons électriques avec le variateur tant que ce demier est conduc-
teur de tension. |l existe un risque d’arc électrique pouvant entrainer des dommages cor-
porels (brilures ou cécité) et des dommages matériels sur les contacts. Aprés avoir
débranché le variateur de la tension d’alimentation, attendez au moins 7 minutes avant de
toucher des parties conductrices (par exemple, contacts) ou de débrancher des connexions.
Mesurez systématiquement la tension sur le circuit intermédiaire du bus DC et attendez que
la tension soit descendue en-dessous de 50 V avant de toucher des composants.

Sécurité fonctionnelle

La mise en ceuvre de la sécurité STO sur I'AKD est certifiée. L'évaluation des fonctions de
sécurité conformément a EN13849 ou EN 62061 doit étre effectuée au final par I'utilisateur.
Isolation renforcée

La sonde de température intégrée dans le moteur, les freins d'arrét du moteur et les sys-
témes de recyclage doivent étre pourvus d'une isolation renforcée (selon EN 61800-5-1) par
rapport aux composants systemes dotés d'une tension d'alimentation, conformément a la
tension d'essai requise de I'application. Tous les composants Kollmorgen satisfont a ces exi-
gences.

Interdiction de modifier les appareils

Il est interdit de modifier le matériel du variateur sans I'autorisation du fabricant. L'ouverture
du boitier entraine une perte de garantie.
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3.2.2 Utilisation recommandée

| INFORMATION |

La famille de variateurs AKD est exclusivement destinée a I'entrainement de servomoteurs
synchrones appropriés avec asservissement du couple, de la vitesse et/ou de la position.

Les variateurs sont des composants montés sur des machines ou installations électriques et
peuvent étre exploités uniquement en tant que composants intégrés de ces installations ou
machines. Le fabricant de I'appareil utilisé avec un variateur doit effectuer une appréciation
du risque.

Dans le cas d'un montage dans des machines ou des installations, I'utilisation du variateur
est interdite tant que la conformité de la machine ou de I'appareil aux directives régionales n'a
pas été établie.

Armoire et cablage

Les variateurs doivent étre utilisés uniquement dans des armoires de commande fermées et
adaptées aux conditions ambiantes (=» # 66). Une aération ou un refroidissement peut étre
nécessaire pour conserver I'armoire a une température inférieure a 40° C.

Utilisez uniqguement des conducteurs en cuivre pour le cablage. La section des conducteurs
peut étre basée sur la norme EN 60204 (ou bien pour les sections AWG : tableau CEN 310-
16, colonne 75 °C).

Alimentation

Les variateurs de la série AKD peuvent étre alimentés comme suit réseaux d'alimentation
industriels monophasés ou triphasés.

AKD-x04807: En cas d'asymétrie de la tension secteur > 3 %, il convient d'utiliser une induc-
tance réseau 3L0,24-50-2.

Les surtensions périodiques entre les phases (L1, L2, L3) et le boitier du variateur ne doivent
pas dépasser 1000 V en créte. Conformément a la norme EN 61800, les pointes de tension
(< 50 ps) entre les phases ne doivent pas dépasser 1 000 V. Les pointes de tension(< 50 us)
entre une phase et le boitier ne doivent pas dépasser 2000 V.

Des mesures de filtrage CEM avec AKD-xzzz06 doivent étre effectuées par I'utilisateur.

En cas d'installations groupées et de variateurs c.c.

L'AKD n'a pas été approuvé par Kollmorgen, UL ou TUV pour des installations groupées et
aucune valeur nominale n'a été définie pour la tension d'entrée c.c.

Les installations groupées doivent étre révisées et évaluées par I'utilisateur concernant la pro-
tection du circuit de dérivation®, |a taille des fils, la tension nominale des fils, la protection par
fusible, les conditions diélectriques du systéme, les surtensions et le courant d'entrée nomi-
nal**.

En cas de variateurs c.c., le filtre CEM intégré ne fonctionnera pas. |l incombe a I'utilisateur
de garder les émissions par conduction et I'immunité du variateur dans les niveaux sonores
requis.

* Il convient de préter une attention particuliére a la conception de circuits de dérivation avec
des variateurs présentant des valeurs nominales différentes pour éviter que les variateurs
plus petits deviennent les véritables « fusibles » plutot que les fusibles de protection du cir-
cuit.

** La conception du systéme d'alimentation électrique doit garantir une protection contre le
courant d'appel en limitant le courant d'entrée pendant la mise sous tension. La polarité de
I'alimentation c.c. doit étre respectée. Une polarité incorrecte de I'alimentation c.c. risque
d'endommager le variateur et d'annuler la garantie.
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Tension nominale du moteur

La tension nominale des moteurs doit étre supérieure ou égale a la tension de la liaison de
bus CC divisée par V2 générée par le variateur (U ioteur>=Ucc/V2).

Fonction de suppression sire du couple (STO)

Reportez-vous a la section Utilisation recommandée dans le chapitre sur la fonction de sup-
pression sdre du couple (STO) (=» # 70) avant d'utiliser cette fonction. Pour une description
détaillée de la fonction de sécurité STO, reportez-vous au manuel d'instructions.

3.2.3 Utilisation interdite

Toute utilisation autre que celle décrite dans le chapitre Utilisation recommandée n'est pas
prévue et peut entrainer des dommages corporels et matériels. Le variateur ne doit pas étre
utilisé avec des machines ne respectant pas les normes ou les réglementations nationales
appropriées. L'utilisation du variateur dans les environnements suivants est également pros-
crite :

Zones potentiellement explosives

Environnements avec acides corrosifs et/ou conducteurs, solutions alcalines, huiles,
vapeurs, poussiéres

Navires ou applications offshore

3.2.4 Avertissements sur le produit

AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,
00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Traduction: Traduction :

Apres la mise Aprés la mise
hors tension, patienter hors tension, patienter

7 minutes 5 minutes

avant I'entretien. . .
avant I'entretien.

AVIS Des symboles d’avertissement endommagés doivent étre remplacés immédiatement.
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3.3 Gestion du cycle de vie du produit

3.3.1 Transport

AVIS

3.3.2 Emballage

3.3.3 Stockage

Le transport du variateur AKD doit se faire conformément a la norme EN 61800-2 :

Le transport doit étre effectué par du personnel qualifié, avec le variateur dans I'emballage
recyclable d'origine du fabricant. Il convient d'éviter les chocs lors du transport.

La hauteur d'empilage maximum est la suivante :

- AKD-x00306 et x00606: 8 cartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 a x02407: 6 cartons,

- AKD-x04807: 3 cartons.

Le transport doit étre effectué dans les plages de températures spécifiées:

—252a+70 °C, variation de 20 K / heure maximum, classe 2K3.

Le transport doit étre effectué dans les conditions d'humidité spécifiées :

humidité relative maximum de 95 %, sans condensation, classe 2K3.

Les variateurs contiennent des composants sensibles a I'électricité statique qui peuvent
étre endommagés par une manipulation incorrecte. Déchargez I'électricité statique de votre
corps avant de toucher le variateur. Evitez le contact avec des matériaux a haute isolation
(fibres synthétiques, films plastique, etc.). Placez le variateur sur une surface conductrice.

Si I'emballage est abimé, vérifiez si I'unité présente des dommages visibles. Avertissez
I'expéditeur et le fabricant des éventuels dommages constatés sur I'emballage ou le produit.

L'emballage du variateur AKD est composé d'un carton recyclable avec piéces et d'une éti-
quette sur la partie extérieure du boitier.

Modéle AKD L'emballage ' Poids total (kg) A Poids total (kg)
(mm)HxBxL AKD-B, -P, -T AKD-M

AKD-x00306, -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3,4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5,2
AKD-x00307, -x00607, -x01207 | 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

Le stockage du variateur AKD doit se faire conformément a la norme EN 61800-2 :

Le stockage doit étre effectué dans I'emballage d'origine recyclable du fabricant.

La hauteur d'empilage maximum est la suivante :

- AKD-x00306 et x00606: 8 cartons,

- AKD-x01206, x02406, x00307 a x02407: 6 cartons,

- AKD-x04807: 3 cartons.

Le stockage doit étre effectué dans les plages de températures spécifiées : —25 a +55 °C,

variation de 20 K / heure maximum, classe 1K4.

Le stockage doit étre effectué dans les conditions d'humidité spécifiées : humidité relative

entre 5 et 95 %, sans condensation, classe 1K3.

Les exigences suivantes doivent étre respectées en conceme la durée de stockage :

- Moins d'un an : aucune restriction.

- Plus d'un an: les condensateurs doivent étre reformés avant de configurer et de faire
fonctionner le variateur. Re-formage procédures sont décrites dans le Kollmorgen
Developer Network (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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3.3.4 Installation, configuration et fonctionnement normal
Vous trouverez des informations sur l'installation et la configuration dans ce manuel:

Chapitre Installation mécanique (= #74)
Chapitre Installation électrique (=» #75)
Chapitre Configuration (=» # 76)

Fonctionnement normal testé pour la classe environnementale 3K3 selon EN 61800-2 (= #
66). Le fabricant de la machine définit I'expertise requise de I'utilisateur final en fonction de
I'évaluation des risques pour la machine et décrit les exigences pour un fonctionnement nor-
mal en fonction de I'application.

3.3.5 Mise hors service

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a mettre des composants du sys-
téme hors service.

DANGER: Tension mortelle !
Il'ya unrisque de blessures graves ou la mort par choc électrique et de formation d'arc élec-

trique.

Coupez l'interrupteur principal de I'armoire de commande.
Protégez le systéme contre toute remise en marche.
Bloquez I'interrupteur principal..

Attendez au moins 7 minutes.

3.3.6 Maintenance et nettoyage
L'appareil ne requiert aucune maintenance. Le fait d'ouvrir I'appareils annule la garantie.
L'intérieur de I'unité ne peut étre nettoyé que par le fabricant.

AVIS N'immergez ou ne pulvérisez pas le dispositif . Evitez toute pénétration de liquides dans
I'appareil.

Pour nettoyer I'extérieur d'appareil :

1. Mettez |'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").

2. Carter: nettoyez avec de I'isopropanol ou une solution de nettoyage similaire.
ATTENTION : Facilement inflammable ! Risque de blessure par déflagration et
d'incendie.

- Respectez les consignes de sécurité figurant sur I'emballage du produit de net-
toyage.
- Apres le nettoyage, patientez au moins 30 min. avant de remettre I'appareil en ser-

vice.
3. Girille de protection du ventilateur : nettoyez a l'aide d'une brosse a sec.

3.3.7 Désinstallation

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a remplacer les composants du
systéeme.

1. Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").

2. Vérifiez la température.
ATTENTION: Haute température! Risque de brilures légéres. Pendant le fonc-
tionnement, le dissipateur thermique peut atteindre des températures supérieures a 80
°C. Avant de toucher le variateur, vérifiez la température et attendez qu'elle soit redes-
cendue au-dessous de 40 °C.

3. Retirez les connecteurs. Déconnectez la prise de terre en demier le cas échéant.

4. Démontage : desserrez les vis de fixation et retirez I'appareil.
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3.3.8 Réparation

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a remplacer les composants du
systéme.

ATTENTION: Démarrage automatique ! Lors d'opérations de remplacement, une com-
binaison de dangers et de plusieurs événements peut se produire.

Seul du personnel diment formé et qualifié est habilité a travailler sur 'installation élec-
trique, conformément aux réglementations sur la sécurité au travail, et uniquement en uti-
lisant I'équipement de protection personnelle prescrit.

Remplacement de I'AKD
Seul le fabricant est habilité a réparer I'appareil. Le fait d'ouvrir I'appareil annule la garantie.

Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").
Désinstallation d'appareil (voir chapitre 3.3.7 "Désinstallation").

Renvoyez I'appareil au fabricant.

Installez un nouvel appareil conformément aux instructions de ce manuel.

Mettez le systeme en service, conformément aux instructions de ce manuel.

agrwOdN -~

Remplacement d'autres éléments du systéme d'entrainement

S'il s'avére nécessaire de remplacer des éléments du systéme d'entrainement (par exemple,
des cables), procédez comme suit:

Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").
Remplacez les éléments.

Vérifiez si toutes les connexions sont bien en place.

Mettez le systéme en service, conformément aux instructions de ce manuel.

Ao bd=

3.3.9 Mise au rebut

AVIS Pour une mise au rebut conforme de I'appareil, adressez-vous a une société certifiée de
recyclage de déchets électroniques.

Conformément a la directive WEEE-2012/19/CE ou réglementation similaire, le fabricant
accepte le retour d'appareils ou d'accessoires usagés pour une mise au rebut pro-
fessionnelle. Les frais de transport incombent a I'expéditeur.

Envoyez les appareils dans son emballage d'origine aux adresses du fabricant affichées
dans le tableau ci-dessous.

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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3.4 Coffret
Lorsque vous commandez un variateur AKD, vous devez recevoir les éléments suivants :

AKD

Exemplaire imprimé du AKD Safety Guide

DVD contenant le logiciel de configuration, WorkBench, ainsi que I'ensemble de la docu-
mentation du produit au format numérique

Connecteurs homologues X1, X2, X3, X4 (le cas échéant), X7 et X8, X35 et X36 (le cas
échéant)

Plaque de terre, avec le type de tension 07, avec le type te tension 06 pour I'UE seule-
ment

| INFORMATION | Les connecteurs homologues SubD et RJ45 ne sont pas inclus dans le coffret.

Code de Type

Utilisez le code de type uniquement a des fins d'identification des produits. Ne pas utiliser le
code type pour les bons de commande, comme toutes les combinaisons de caractéristiques
ne sont pas techniquement possible.

Spécifiques pour clientes: le code personnalisé inclut la langue des documents imprimés.
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3.5 Description et caractéristiques techniques

3.5.1 La gamme de variateurs numériques AKD

Versions AKD disponibles

Nom (short) Description Connectivité
AKD-B*** Le variateur de base est contrdlé par des Analog, SyngNet
commandes analogiques de vitesse et de
couple (engrenage électronique).

AKD-P** En plus des caractéristiques du variateur de | Analog, CANopen,

base, le variateur d'indexeur de position offre| EtherCAT, PROFINET RT,
la possibilité de commander plusieurs mou- | Ethernet/IP, sercos® IlI
vements, de traiter les E/S, de prendre des
décisions, d'ajouter des délais et de modifier
les variables de processus du variateur.

AKD-M*** Contréleur de mouvement PDMM/EtherCAT| EtherCAT
maftre pour un maximum de 8 axes. Com-
prend les cing langages EN 61131, PLC
Open et Pipes Network. Cette variante
s'appelle AKD PDMM.

AKD-T*** Le variateur a texte structuré est une exten- | Analog
sion du variateur de base pour une pro-
grammation facile (similaire au Basic). Cette
variante s'appelle AKD BASIC.

Cartes d'option
Ces options ont un effet sur la largeur de I'appareil.
IC: E/S numériques supplémentaires.

MC/M1: Contréleur de mouvement avec E/S numériques supplémentaires. Etend AKD &
AKD PDMM, un maitre pour des systéme multi-axes synchronisés.

3.5.2 Ambient Conditions, Ventilation, and Mounting Position

Stockage, Transport |(=> #62)

Température ambiante| +0..+40 °C dans des conditions nominales
en fonctionnement +40..+55 °C avec déclassement de courant continu de 4 % par °C

Humidité en fonc- Humidité rel. de 5 a 85 %, sans condensation, classe 3K3

tionnement

Altitude du site Jusqu'a 1 000 métres au-dessus du niveau de la mer sans res-
triction

De 1 000 a 2 500 métres au-dessus du niveau de la mer avec
déclassement de puissance de 1,5 % / 100 métres

Niveau de pollution |Niveau de pollution 2 selon la norme EN 60664-1
Vibrations Classe 3M1 selon la norme EN 60721-3-3

Type de protection IP 20 selon la norme EN 60529

Position de montage |Verticale

Aération Ventilateur intégré (a I'exception de AKD-x00306)

AVIS Le variateur s'éteint si la température est trop élevée dans

I'armoire de commande. Veillez a ce que la ventilation forcée soit
suffisante dans I'armoire de commande.




3.5.3 Caractéristiques techniques AKD-xzzz06

Caractéristiques électriques

Unités
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AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

x00306

x00606

x01206

x02406

Tension d'alimentation nominale \% 3x120V a240V £10% 3x240V
(L1/L2/L3) 1x120V a240V £10% +10%
Fréquence de tension d'alimentation Hz 50Hz 2400 Hz +5% ou DC
Puissance d'entrée nominale pour fonc- kVA 1,2 2,38 3,82 7,6
tionnement S1 a 240V

Courant d'entrée nominal

a1x120V A 5,0 9,9 12 -
a1x240V A 5,0 9,9 12 -
a3x120Vv A 2,3 4,6 9,2 -
a3x240V A 2,3 4,6 9,2 18,3
Fréquence de mise en marche/arrét auto- 1/h 30

risée, réseau

Courant d'appel maximum A 10 10 10 20
Tension nominale de liaison de bus CC Vv 170a 340

(délai d'activation de bus 3ph 1 sec)

Hacheur de freinage

Puissance continue max. kw 0,77 1,5 3 6
Résistance externe Ohm 33 33 15 8
Courant de sortie en continu (3 %), monophasé ou triphasé

al20Vv Arms 3 6 12 -
a240v Arms 3 6 12 24
Courant de sortie de créte (pour 5's, 3 %) Arms 9 18 30 48
Puissance de sortie en continu a courant d'entrée nominal

a1x120V VA 312,5 625 1250 -
a1x240V VA 625 1250 2500 -
a3x120Vv VA 312,5 625 1250 -
a3x240V VA 625 1250 2500 5000
Puissance de sortie de créte (pour 1's)

a1x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -
a1x240V kVA 1,875 3,750 6,250 -
a3x120Vv kVA 0,937 1,875 3,125 -
a3x240V kVA 1,875 3,750 6,250 10
Emissions sonores (ventilateur a grande dB(A) - 33/39 37/43 41/56
vitesse/faible vitesse)

Tension d'alimentation auxiliaire (PELV) \Y 24V (10 %, vérifier les chutes de tension)
-courant modeéles B, P, T moteur sans/a- A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5
vec frein

-courant modéle M, moteur sans/avec frein A 0,8/2,0 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8
Caractéristiques mécaniques

Poids, largeur standard kg 1,1 1,1 2 3,7
Poids, largeur grande* kg 1,3 1,3 2,2 4
Dimensions mm voir (=¥ #212)

*= grande: AKD avec carte d'option IC, MC, M1 integrée.
Pour plus caractéristiques techniques voir Manuel d'Instructions.
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3.5.4 Caractéristiques techniques AKD-xzzz07

Caractéristiques électriques

Units

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

x00307

x00607

x01207

x02407

x04807

Tension d'alimentation nominale \% 3x240V a480V £10%

(L1/L2/L3)

Fréquence de tension d'alimentation Hz AC avec 50 Hz 2400 Hz 5% or DC
Puissance d'entrée nominale pour fonc- kVA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9
tionnement S1 a 480V

Courant d'entrée nominal

a3x240V A 2,7 5,4 9,2 18,3 49,3
a3x400V A 2,7 5,4 9,2 18,3 49,3
a3x480V A 2,7 5,4 9,2 18,3 49,3
Fréquence de mise en marche/arrét auto- 1/h 30

risée, réseau

Courant d'appel maximum (3 480V, 20°C)| A 9o | 9 | 9 | 9 | 9
Tension nominale de liaison de bus CC V= 340 a 680

(délai d'activation de bus 3ph 1 sec)

Hacheur de freinage

Puissance continue max. kW 1,5 3 6 12 12
Résistance externe Ohm 33 33 33 23 10
Courant de sortie en continu (£3 %)

a240v Arms 3 6 12 24 48
a400vVv Arms 3 6 12 24 48
a480Vv Arms 3 6 12 24 48
Courant de sortie de créte (pour 5 s, +3 %)| Arms 9 18 30 48 96
Puissance de sortie en continu a courant d'entrée nominal

a3x240V kVA 0,6 1,25 2,5 5 10
a3x400V kVA 1 2 4,2 8,3 16,6
a3x480V kVA 1,2 2,5 5 10 20
Puissance de sortie de créte (pour 1s)

a3x240V kVA 1.8 3,75 6.25 10 20
a3x400V kVA 3 6,75 10,4 16,7 33
a3x480V kVA 3,6 7,5 12,5 20 40
Emissions sonores (ventilateur a grande | dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72
vitesse/faible vitesse)

Tension d'alimentation auxilaire (PELV) V= 24V (10 %, vérifier les chutes de tension)
-courant modéles B, P, T moteur sans/a- A= 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/
vec frein

-courant modéle M, moteur sans/avec A= 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 2,3/4,3 2,3/*
frein

Poids, largeur standard kg 2,7 2,7 2,7 53 11,7
Poids, largeur grande* kg 2,9 2,9 2,9 5,5 11,9
Dimensions mm voir (=¥ #212)

*= grande: AKD avec carte d'option IC, MC, M1 integrée.
Pour plus caractéristiques techniques voir Manuel d'Instructions.
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3.5.5 Fusibles et disjoncteurs

Fusibles - Etats-Unis : Classe J, 600 V CA 200 kA, temporisation. Le fusible doit étre
conforme aux normes UL et CSA. La seule homologation UL n'est pas suffisante.

Fusibles - Union européenne : Types gS ou gG, 400 V/500 V, temporisation.

Porte-fusibles: Combinés avec les boitiers a fusibles standard, les porte-fusibles avec pro-
tection pour les doigts doivent étre utilisés conformément a la norme EN 60529.

3.5.5.1 Fusibles alimentation externe

Modéle de Intensité Exemple classe J Exemple classe J
variateur nominale maximum Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A (temporisation) |LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A temporisation) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A (temporisation) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A (temporisation) |LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A (temporisation) |LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A (temporisation) |LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A (temporisation) |LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A (temporisation) |LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A (temporisation) |LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5L.D10

3.5.5.2 Fusibles alimentation 24 V externe

Modeéle de Intensité Exemple classe J Exemple classe J

variateur nominale maximum Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
Tous les AKD 8 A (temporisation) |LPJ8SP/DFJ8 AJT8

3.5.5.3 Fusibles résistance de frein externe

Modéle de Intensité = Intensité UL Regione CE Regione
variateur (@yrZ\Y @480V  Exemple : Exemple :
AKD-x003 to -x012 10A 40A Bussmann Siba

Tipo FWP-xxA14F |110V - 400V: gRL(gS)
AKD-x024 15A 50A 400V - 480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

3.5.6 Couples de serrage recommandés

Couple de serrage (Nm)
Connecteur AKD-x00306, AKD-x01206 @ AKD-x02406, @ AKD-x04807

(valeurs en Nm) = AKD-x00606 AKD-x00307 a
AKD-x02407
X2 0,5a0,6 0,7a0,8 0,7a0,8 1,7a1,8
X3 0,5a0,6 0,5a0,6 0,7a0,8 1,7a1,8
X4 - - 0,7a0,8 1,7a1,8
X1, X7, X8, X21, X22,| 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25
X23, X24, X35, X36

X14 - - - 1,7a1,8
X15, X16 - - - 0,2a0,25

PE block 1,7 1,7 1,7 1,7

Valeurs en in-lbf voir (=» #237)
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3.5.7 Fonction de suppression siire du couple (STO)

Le concept de sireté STO est certifié. Le concept de circuit de sOreté pour réaliser la fonction
de slreté STO "Safe Torque Off" dans I'AKD approprié a SIL2 selon EN 62061 et PLd/CAT 3
selon ISO 13849-1. SIL3/PLe est possible avec les appareils AKD-x04807 si les deux STO-
Enable entrées et les signaux d'état STO correspondant sont utilisés.

AKD-x003 a AKD-x024: Une entrée numérique supplémentaire (STO) libere I'étage de
sortie de puissance du variateur tant qu'un signal 24 V est appliqué a cette entrée.
AKD-x048: Deux entrées numériques supplémentaires (STO-Enable1 et 2) libéres I'étage
de sortie de puissance du variateur tant qu'un signal 24 V est appliqué a ces entrées.

Sil'entrée STO est ouvert, le moteur n'est plus alimenté en énergie, le variateur perd son
couple et s'arréte.

3.5.7.1 Consignes de sécurité

A AVERTISSEMENT | Aucune puissance de freinage!

Il existe des risques de blessures graves si la charge n'est pas bloquée correctement. Le
variateur ne peut pas maintenir la charge en cas d'activation de la fonction STO.
Les variateurs avec une charge suspendue doivent présenter un dispositif de blocage
meécanique de sécurité supplémentaire.

A ATTENTION | Haute tension électrique!

Il existe un risque d'arc électrique et de blessures graves. La fonction STO de verrou de redé-
marrage ne fournit pas de séparation électrique par rapport a la sortie de puissance. S'il vous
faut accéder aux bornes,

vous devez déconnecter le variateur de |'alimentation,

en tenant compte du temps de décharge du circuit intermédiaire.

Si la fonction STO de verrou de démarrage est activée automatiquement par un systéme de
commande, veillez a ce que la sortie de la commande soit surveillée pour détecter
d'éventuels dysfonctionnements. La surveillance peut étre utilisée pour empécher une sortie
défectueuse d'activer involontairement la fonction STO de verrou de redémarrage. Le verrou
de redémarrage étant un systéme a canal unique, tout enclenchement incorrect sera iden-
tifié.

Il est impossible de procéder a un freinage controlé du variateur en cas de désactivation de
STO-Enable. S'il est nécessaire d'effectuer un freinage contrélé avant d'utiliser le verrou de
redémarrage, le variateur doit étre ralenti et I'entrée STO séparée de +24 V temporisée.

En cas de double panne spécifique dans un délai trés court, un seul mouvement d'un angle
de 120° (électriqgue) maximum est possible. Cet effet ne peut se produire que si le variateur
se trouve dans la fonction STO. Méme si la fonction STO est établie pendant une année
entiére, cet événement ne se produira que tous les 100 milliards d'années.

Utilisez la séquence fonctionnelle suivante en cas d'utilisation de la fonction STO :

1. Ralentissez le variateur de maniére contrdlée (valeur de consigne de vitesse=0V).
2. Lorsque la vitesse = 0 tr/min, désactivez le variateur (activation=0V).

3. En cas de charge suspendue, bloquez le moteur mécaniquement.

4. Activez lafonction STO de verrou de redémarrage.

3.5.7.2 Utilisation recommandée

La fonction STO sert uniquement a arréter un entrainement en toute sécurité fonctionnelle.
Pour ce faire, le cablage des circuits de sécurité doit respecter les exigences de sécurité des
normes EN 60204, EN 12100 et EN 13849.
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3.5.7.3 Utilisation interdite

Il est interdit d'utiliser le verrou de redémarrage STO si le variateur doit étre arrété pour les rai-
sons suivantes :

Opérations de nettoyage, de maintenance et de réparation, longues périodes d'inactivité.
Dans ces cas, le systéme entier doit étre déconnecté de I'alimentation et sécurisé (inter-
rupteur principal).

Situations Coupure d’'Urgence. Dans une situation Coupure d’'Urgence, le contacteur prin-
cipal est arrété (avec le bouton Coupure d’Urgence).

3.5.7.4 Données caractéristiques STO, AKD-x003 a AKD-x024

Les données caractéristiques de sireté

Dispositif Mode 1ISO 13849-1 | IEC 62061 PFH Tm SFF

d'opération [1/h] [années] [%]

STO monocanal | PLd, CAT 3 SIL2 1,50E-07 20 100
Brochage

Broche Signal Description

1 +24 | Tension auxiliaire +24 V CC
2 GND | GND alimentation 24 V
3 STO |Activation STO (suppression sire du couple)

Schéma des signaux (séquence)

Le schéma ci-dessous indique comment utiliser la fonction STO de verrou de redémarrage
pour arréter le variateur en toute sécurité et garantir le fonctionnement du variateur.

1. Procédez au freinage contrdlé du variateur (valeur de consigne de vitesse = 0 V).
2. Silavitesse = 0tr/min, désactivez le variateur (activation = 0 V).
3. Activez lafonction STO de verrou de redémarrage (STO =0 V).

n
4 Redémarrage
vitesse /
U t
HW-Enable
A >100ms t
U Réinitialiser ¢
périphérique
STO-Enable de sécurité
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3.5.7.5 Données caractéristiques STO, AKD-x048

Les données caractéristiques de sireté

Dispositif Mode ISO IEC Tm
d'opération 13849-1 62061 [années]
STO monocanal | PLd, CAT 2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO bicanal PLd, CAT3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO bicanal avec | PLe, CAT 4 SIL3 5.64E-09 20 87
rétroaction
Brochage
Broche Description Broche Description
1 Tension auxiliaire +24V CC 5 STO-Status 1
2 GND alimentation 24 V 6 STO-Enable 1
3 STO Tension auxiliaire +24 V CC 7 STO-Status 2
4 STOGND 8 STO-Enable 2

Pour le mode de STO monocanal, connectez la broche 6 avec 8 et la broche 5 avec 7.

Schéma des signaux (séquence)

Le schéma ci-dessous indique comment utiliser la fonction STO de verrou de redémarrage
pour arréter le variateur en toute sécurité et garantir le fonctionnement du variateur.

1. Procédez au freinage contrélé du variateur (valeur de consigne de vitesse = 0 V).
2. Silavitesse = 0tr/min, désactivez le variateur (activation = 0 V).
3. Activez lafonction STO de verrou de redémarrage (STO-Enable1 et STO-Enable2 = 0 V).

n
3 Redéemarrage
vitesse
Ua t
HW-Enable
U A >100ms t
| Réinitialiser le
périphérique
STO-Enable1 de sécurité
ut t
STO-Enable2
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3.5.7.6 Test fonctionnel

AVIS

AVIS

Commande monocanal/bicanal, SIL CL2 / PLd

Il est nécessaire de tester la fonction de verrou de redémarrage au premier démarrage et
apres chaque interférence dans le cablage du variateur ou apres le remplacement d'un ou de
plusieurs composants du variateur.

Méthod 1, variateur reste alors activé Méthod 2, variateur désactivé

1. Arrétez le variateur, avec la valeur de consigne 0 |1. Arrétez tous les variateurs, avec
V. Maintenez le variateur activé. la valeur de consigne 0 V. Désac-
DANGER : Ne pénétrez pas dans une zone tivez le variateur.
dangereuse ! 2. Activez lafonction STO, ouvrez

2. Activez lafonction STO, ouvrez la porte pro- la porte protectrice (X1/3 =0 V).
tectrice (X1/3=0V). 3. Le variateur affiche n602.

3. Lecontact FAULT s'ouvre, le contacteur est libéré
et le variateur affiche I'erreur F602.

Commande bicanal, SIL CL3/ PLe

Pour atteindre PL e / SIL CL3, il convient de tester a intervalles périodiques la commutation
s@re du blocage d'impulsions par une analyse du signal de rétroaction de la commande de
sécurité:

lors du démarrage d’une installation,

lors du redémarrage aprés le déclenchement d’un dispositif de protection,

au moins toutes les 8 heures, par I'opérateur.

Les entrées STO-ENABLE 1et STO-ENABLE 2 sont permutées selon une séquence de test
définie. L'état de commutation du blocage d'impulsions est disponible sur les signaux STO-
Status de AKD et doit étre analysé pour atteindre un taux de couverture de diagnostic
suffisant :

Diagnostic avec contrbleur externe sans sécurité, test avec séquence dynamique :
- cycle de test : a chaque démarrage de I'appareil, au moins une fois par jour.

- taux de couverture de diagnostic : 60 %

Diagnostic avec contréleur externe a seécurité, test avec séquence dynamique :

- cycle de test : a chaque démarrage de I'appareil, au moins une fois par jour.

- taux de couverture de diagnostic : 90 %

Consultez le Manuel d'Instructions AKDpour une description de la séquence de test.
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3.6 Installation mécanique

[INFORMATION |

Apercu dimensions voir (=¥ # 212). Pour dessins mécaniques et pour plus d'informations sur
la position de montage dans I'armoire voir Manuel d'Instructions.

3.6.1 Remarques Importantes

AVIS

AVIS
AVIS

A ATTENTION | Courant de fuite élevé!

Il existe un risque de choc électrique avec des niveaux CEM élevés pouvant entrainer des
blessures si une mise a la terre CEM appropriée n'a pas été effectuée pour le variateur (ou le
moteur).

N'utilisez pas de plaques de fixation recouvertes de peinture.

Pour un blindage et une mise a la terre conformes a la directive CEM, voir Manuel

d'Instructions.

Protégez le variateur des contraintes inacceptables. En particulier, tachez d'éviter la défor-
mation des composants ou I'altération des distances d'isolement pendant le transport et la
manipulation. Evitez tout contact avec les composants électroniques et les contacts.

Le variateur se mettra hors tension en cas de surchauffe. Prévoyez une circulation suf-
fisante d'air froid filtré dans le bas de I'armoire ou utilisez un échangeur de chaleur.

Ne montez pas d'appareils produisant des champs magnétiques a proximité directe du varia-
teur. De forts champs magnétiques peuvent directement affecter les composants internes.
Installez les appareils produisant un champ magnétique loin des variateurs et/ou blindez les
champs magnétiques.

3.6.2 Guide d'installation mécanique

Les outils suivants sont requis pour installer le variateur AKD ; des outils supplémentaires
peuvent étre nécessaires pour votre installation spécifique :

Vis a téte cylindrique a six pans creux M4 (EN 4762), Clé hexagonale en T 3 mm, Tournevis
cruciforme de taille 2, Petit tournevis pour écrous a fente

Les dimensions et les positions de trou de montage dépendent de la variante du variateur.
Installez I'unité du variateur de la fagon suivante:

1. Préparez le site.
Montez le variateur dans une armoire de commande fermée (=» # 66). Le site ne doit
contenir aucun matériau conducteur ou corrosif. Pour plus d'informations sur la position
de montage dans |'armoire voir Manuel d’'Instructions.

2. Vérifiez I'aération.
Assurez une aération continue du variateur et respectez la température ambiante auto-
risée (=» #66). Laissez suffisamment d'espace libre au-dessus et en dessous.

3. Vérifiez le systéme de refroidissement.
Si les systémes de refroidissement sont utilisés pour I'armoire de commande, positionnez
le systeme de refroidissement de maniére a ce que I'eau de condensation ne puisse pas
couler sur le variateur ou les appareils périphériques.

4. Montez le variateur.
Assemblez le variateur et le bloc d'alimentation a proximité I'un de I'autre, sur la plaque de
fixation conductrice mise a la terre dans I'armoire.

5. Mettez a la terre le variateur.
Pour un blindage et une mise a la terre conformes a la directive CEM, voir Manuel
d'Instructions. Raccordez a la terre la plaque de fixation, le boitier du moteur et le com-
posant CNC-GND du systéme de commande.
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3.7 Installation électrique

| INFORMATION | Panoramica spina (= # 213). Schémas de cablage détaillés voir Manuel d'Instructions.

3.7.1 Remarques Importantes

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a installer le variateur. Les fils verts
arayures jaunes ne peuvent étre utilisés que pour le cablage de la terre de protection (PE).

A DANGER | Haute tension jusqu'a 900 V!

Il ya un risque de blessures graves ou la mort par choc électrique et de formation d'arc élec-
triqgue. Des tensions dangereuses peuvent persister dans les condensateurs jusqu'a 7
minutes apres la mise hors tension. Les raccordements de commande et d'alimentation
peuvent encore étre sous tension, méme si le moteur ne tourne pas.

Vous ne devez procéder a I'installation et au cablage de I'appareil que lorsque celui-ci est
hors tension.

Veillez a ce que I'armoire soit déconnectée en toute sécurité (avec un systéme de ver-
rouillage, des panneaux d'avertissement, etc.).

Ne débranchez jamais les connexions électriques du variateur pendant qu'il est sous ten-
sion.

Une fois le variateur déconnecté de I'alimentation principale, attendez au moins 7 minutes
avant de toucher des sections de I'équipement susceptibles d'étre conductrices ou de
débrancher les connexions.

Pour plus de sécurité, mesurez la tension dans la liaison de bus CC et attendez qu'elle
soit inférieure a 50 V.

Une mauvaise tension d'alimentation, un moteur non approprié ou un mauvais cablage peut
détériorer le variateur. Vérifiez la combinaison du variateur et du moteur. Comparez la tension
et I'intensité nominales des unités.

Des fusibles externes trop élevés peuvent endommager les cables et les appareils. Les
fusibles de I'entrée d'alimentation CA et de I'alimentation 24 V doivent étre installés par
I'utilisateur (= # 69). L'utilisation des disjoncteurs a courant résiduel: voir Manuel
d'Instructions.

AVIS L'état du variateur doit étre contrélé par I'automate programmable afin de reconnaitre les situa-
tions critiques. Posez le contact FAULT en série dans le circuit de coupure d’'urgence de
I'installation. Le circuit de coupure d’urgence doit utiliser le contacteur d'alimentation.

3.7.2 Guide d'installation électrique

Installez le systéme électrique du variateur de la fagon suivante:

1.
2.

Choisissez les cables conformément a la norme EN 60204

Installez le blindage et mettez a la terre le variateur.

Pour un blindage et une mise a la terre conformes a la directive CEM, voir Manuel

d'Instructions.Raccordez a la terre la plaque de fixation, le boitier du moteur et le com-

posant CNC-GND du systéme de commande.

Raccordez le variateur et les connecteurs.

- Respectez les recommandations pour la réduction du bruit engendré par les inter-
férences électromagnétiques : voir Manuel d'Instructions

- Exécutez le cablage comme dans les schémas dans le Manuel d'Instructions.
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3.8 Configuration

| INFORMATION | Pour le programme d'installation étape par étape se référer a la Manuel d'Instructions.

3.8.1 Remarques Importantes

AVIS Seul un personnel compétent disposant de connaissances approfondies dans les domaines
du génie électrique et de la technologie de transmission est autorisé a tester et a configurer le
variateur.

A\ DANGER | Tension létale!

Risque de choc électrique. Il existe un danger mortel au niveau des composants sous tension
de I'appareil.
Les dispositifs de protection intégrés, tels qu'une isolation ou un blindage, ne peuvent pas
étre retirés.
Seul du personnel diment formé et qualifié est habilité a travailler sur l'installation élec-
trique, conformément aux réglementations sur la sécurité au travail, et uniguement
lorsque I'alimentation secteur coupée et protégée contre tout redémarrage.

A AVERTISSEMENT | Redémarrage automatique!

Il existe un risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant sur la
machine. En fonction du paramétrage, I'entrainement peut redémarrer automatiquement
aprés la mise sous tension, creux de tension ou interruption de la tension d'alimentation, en
fonction de la valeur du parameétre.Lorsque le paramétre DRV.ENDEFAULT est défini sur 1,
placez un panneau d'avertissement sur la machine (Avertissement : Redémarrage auto-
matique aprés la mise en marche !) et
assurez-vous qu'il n'est pas possible d'enclencher la tension d'alimentation pendant que
des personnes se trouvent dans la machine.

A ATTENTION | Haute température!

Risque de brllures légéres. Le dissipateur thermique du variateur, lorsqu'il fonctionne, peut
atteindre des températures allant jusqu'a 80°C.
Vérifiez la température du dissipateur avant de manipuler le variateur.
Patientez jusqu'a ce que le dissipateur thermique ait refroidi a une température de 40°C
avant de le toucher.

AVIS Si le variateur a été stocké pendant plus d'un an, vous devez reformer les condensateurs
dans le bus CC. Re-formage procédures sont décrites dans le KDN (Forming).

| INFORMATION | Informations supplémentaires sur la configuration de I'appareil :

Les paramétres et la régulation sont décrits dans I'aide en ligne du WorkBench.
La configuration de bus terrain de est décrite dans le manuel correspondant surle DVD.



http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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3.8.2 Test de base

3.8.2.1 Déballage, montage et cdblage du variateur AKD

Déballez le variateur et ses accessoires. Lisez attentivement les consignes de sécurité
indiquées dans la documentation.

Montez le variateur.

Raccordez le variateur ou installez le cablage minimum pour tester le variateur, comme
indiqué ci-dessous.

Assurez-vous que vous disposez des informations suivantes surles composants du
variateur :

- Tension d'alimentation nominale

- Modéle du moteur (données du moteur si son modéle ne figure pas dans la base de don-
nées moteurs)

- Unité de rétroaction intégrée au moteur (modéle, pdles/lignes/protocole)

- Moment d'inertie de la charge

3.8.2.2 Céblage minimum nécessaire pour tester le variateur sans charge

Ce schéma de cablage fait uniquement office d'exemple et ne respecte pas les spé-
cifications de CEM, de sécurité ou de fonctionnalité de votre application. Le cablage est
similaire pour toutes les variantes AKD. Des informations détaillées surles connexions, voir
la Manuel d'Instructions. L'exemple ci-apres est valable pour la variante AKD-x00306.

Lorsque vous connectez directement le variateur AKD a un PC, |la définition d'une adresse IP
(qui n'est pas 00) est recommandée.
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3.8.2.3 Confirmation des connexions

Vous pouvez activer I'alimentation logique du variateur via le connecteur X1 (la tension du
bus n'est pas nécessaire pour les communications).

Vous pouvez observer la séquence de clignotements de DEL suivante sur le variateur (plus
d'informations peuvent étre trouvées dans I'aide en ligne de WorkBench).

Vérifiez que les DEL de liaison du variateur (DEL verte sur le connecteur RJ45) et de votre
PC sont toutes les deux allumées. Si tel est le cas, la connexion électrique est active.

3.8.2.4 Installation et démarrage de WorkBench

WorkBench s'installe automatiquement a partir du DVD fourni avec le variateur. WorkBench
est également disponible sur le site Web de Kolimorgen a I'adresse suivante :
www.kollmorgen.com .

Une fois l'installation terminée, cliquez sur I'icbne WorkBench pour lancer ce programme.
Une liste de tous les variateurs détectés sur votre réseau local s'affiche. Sélectionnez le
variateur a configurer, puis cliquez sur Suivant.

Si plusieurs variateurs sont détectés, différentes méthodes permettent de les différencier :

1. Parl'adresse MAC du variateur, indiquée sur I'autocollant situé sur le c6té du variateur.
Par le nom du variateur défini dans WorkBench. Le nom « Sans_nom » est attribué par
défaut a tout nouveau variateur.

3. Enfaisant clignoter I'écran. Pour ce faire, sélectionnez un variateur et cliquez sur Cli-
gnoter pour que I'écran situé a |'avant du variateur clignote pendant 20 secondes.

3.8.2.5 Saisir I’adresse IP du variateur dans WorkBench

Si WorkBench n’affiche pas automatiquement votre variateur, vous pouvez saisir 'adresse
manuellement dans WorkBench en procédant comme suit:

1. ldentifier I'adresse IP. Vous pouvez afficher 'adresse IP du variateur a I'écran en
appuyant sur la touche B1. Les chiffres et points de I'adresse IP apparaissent a I'écran les
uns ala suite des autres (par ex. 192.168.0.25).

2. Entrée de'adresse IP. Saisissez I'adresse IP identifiée dans le champ Specify Address
de WorkBench. Cliquez ensuite sur NEXT pour établir la connexion.

3.8.2.6 Activation du variateur a I'aide de I'assistant de configuration

Une fois la connexion au variateur établie, I'écran Vue d'ensemble du variateur AKD
s'affiche. Votre variateur s'affiche dans la zone de navigation située a gauche de I'écran. Cli-
quez avec le bouton droit de la souris sur le nom du variateur, puis sélectionnez Assistant de
configuration dans le menu déroulant. L'assistant de configuration vous guide dans la pro-
cédure de configuration initiale du variateur qui inclut un mouvement de test simple.

Une fois la procédure terminée dans I'assistant de configuration, le variateur est alors activé.
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3.9 Dépannage

En fonction des spécifications de votre installation, différentes causes peuvent étre a l'origine d'une erreur. Les
causes des erreurs dans les systémes multi-axes peuvent s'avérer particulierement complexes.

Remeédiez aux erreurs et incidents en respectant les normes de sécurité au travail. Seul un
personnel diment formé et qualifié peut procéder au dépannage.

| INFORMATION | Les défauts les plus courants sont répertoriés dans le chapitre "Fault and Waming Mes-
sages" (=» #230). Vous trouverez plus de détails sur la suppression des erreurs dans l'aide
en ligne de WorkBench.

Probléme Causes possibles Solution

Message de
I''HM : Erreur de
communication

cable utilisé inapproprié ou branchement
du cable incorrect
mauvaise interface PC sélectionnée

branchez le cable aux connecteurs cor-
rects sur le variateur et le PC
sélectionnez l'interface correcte

Variateur n'est pas
activé

HW Enable pas céblé
HW ou SW Enable pas activé

Connecter HW Enable (X8 broche 4)
Appliquer 24V a HW Enable et activer SW
Enable dans WorkBench / Fieldbus

Le moteur ne
tourne pas

le variateur n'est pas activé

activation logicielle non réglée

rupture du céble des valeurs de consigne
phases moteur permutées

le frein n'est pas desserré

le moteur est mécaniquement bloqué
Nombre de pbles du moteur incorrect
rétroaction mal configurée

appliquez le signal d'activation ENABLE
réglez |'activation logicielle

vérifiez le cable des valeurs de consigne
corrigez la séquence des phases moteur
vérifiez la commande de frein

vérifiez le mécanisme

réglez le nombre de péles du moteur
configurez la rétroaction correctement

Le moteur vibre

I'amplification est trop élevée
le blindage du cable rétroaction coupé
AGND non céablée

réduisez VL.KP (régulateur de vitesse)
remplacez le cable de rétroaction
reliez 'AGND ala CNC-GND

Le variateur
signale

une erreur de pour
suite

courant efficace ou de créte trop faible
les limites de courant et de vitesse
s'appliquent

rampe d'accél./de décél. trop longue

vérifiez la taille du moteur/variateur
assurez-vous que IL.LIMITN, IL.LIMITP,
VL.LIMITN ou VL.LIMITP ne limitent pas
le variateur

réduisez DRV.ACC/DRV.DEC

Surchauffe du
moteur

le moteur fonctionne en surrégime

vérifiez la taille du moteur/variateur. Assu-
rez-vous que les valeurs du courant
continu et de créte sont correctement défi-
nies

Asservissement
trop lache

Kp (régulateur de vitesse) trop faible
Ki (régulateur de vitesse) trop faible
valeurs de définition des filtres trop élevée

augmentez VL.KP (vitesse)

augmentez VL.KI (vitesse)
reportez-vous a la documentation relative
alaréduction filtrage (VL.AR¥)

Le moteur ne
tourne pas en sou-
plesse

Kp (régulateur de vitesse) trop élevée
Ki (régulateur de vitesse) trop élevée
valeurs de définition des filtres trop faibles

réduisez VL.KP (régulateur de vitesse)
réduisez VL.KI (régulateur de vitesse)
reportez-vous a la documentation relative
al'augmentation filtrage (VL.AR*)

Lors de

I'installation, une
boite de dialogue
ne disparait plus.

Probléme lié au programme d'installation
MSI.

Annulez l'installation. Vérifiez que
I'espace est suffisant sur votre disque dur
(environ 500 Mo). Relancez le programme
d'installation (le probléme étant aléatoire,
vous aurez peut-étre a effectuer plusieurs
tentatives).
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4.1 Informazioni generali

La “AKD Product Safety Guide” fomnisce le informazioni rilevanti per l'installazione e la messa
in funzione sicura dei servoamplificatori digitali AKD-B, P, M e T.

| INFORMAZIONI \ Per informazioni piu dettagliate si imanda al Manuale d'installazione e agli altri documenti
Kollmorgen per la serie AKD:

Manuale d'installazione (PDF):

Questo manuale fornisce le istruzioni per l'installazione e la configurazione dell'unita.
Accessories Manual (PDF, inglese):

Questo manuale contiene dati tecnici e disegni dimensionali di accessori quali cavi,
resistenze di recupero e alimentazioni di rete.

CAN-BUS Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione CANopen.

EtherCAT Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione EtherCat.

Ethernet/IP Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione Ethernet/IP.

sercos® IIl Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione sercos®.

PROFINET RT Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione PROFINET RT.
SyngNet Communication (PDF, inglese):

Questo manuale offre la documentazione sui comunicazione SyngNet.

BASIC Programming Manual(PDF, inglese):

Descrive la programmazione di un dispositivo AKD-T in linguaggio BASIC.
WorkBench Guida online (WebHelp, inglese):

Descrive I'utilizzo del servoamplificatore in applicazioni generiche. Offre inoltre alcuni
consigli per ottimizzare le prestazioni del sistema con I’AKD. La guida online contiene la
“Parameter and Command Reference Guide” con informazioni relative ai parametri e ai
comandi utilizzati per la programmazione dell’ AKD.

Questi documenti sono disponibili sul DVD in dotazione con il servoamplificatore. E possibile
scaricare tutti i documenti sul sito web di Kolimorgen all’indirizzo: www.kollmorgen.com.

4.1.1 Note per la versione stampata (versione cartacea)

A ogni prodotto e allegata una copia stampata del presente
manuale. Per motivi ecologici, il documento stampato & stato
ridotto al formato DIN AS5.

[INFORMAZIONI| |n caso di difficolta a leggere il testo nel formato stampato ridotto, &
possibile stampare e utilizzare la versione PDF in formato DIN A4
1:1. La versione PDF &€ memorizzata sul DVD del prodotto, oltre a
essere disponibile sul sito Web di Kollmorgen.
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Simbolo Indicazione

A PERICOLO

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca morte o lesioni gravi.

A AVVERTENZA

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca morte o lesioni gravi.

A ATTENZIONE

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata,
provoca lesioni non gravi o moderate.

AVVISO

Questo non & un simbolo di sicurezza.
Questo simbolo indica una situazione pericolosa che, se
non evitata, provoca danni materiali.

INFORMAZIONI

Questo non & un simbolo di sicurezza.
Questo simbolo indica note importanti.

Avviso di pericolo (generale). Il tipo di pericolo € specificato
nel testo a fianco.

Avviso di pericolo dovuto all'elettricita e ai suoi effetti.

Avviso di pericolo per la presenza di superfici calde.

Avviso di un carico sospeso.

Avviso di riavvio automatico.

4.1.3 Abbreviazioni

Abbreviazioni Significato

(=»#53) In questo documento, il simbolismo significa: vedere a pagina 53.
CE Comunita europea

EMC Compatibilita elettromagnetica

PC Personal computer

PE Terra protettiva

PFH Probabilita di guasto all’'ora

PL Performance Level

RBext Resistenza di recupero esterna
RBint Resistenza di recupero interna
SFF Percentuale di guasti non pericolosi
SIL Safety Integrity Level

STO Safe torque off

Tm Durata di utilizzo

VAC Volt, corrente alternata

VDC Volt, corrente continua




AKD Product Safety Guide |4 Italiano

4.2 Sicurezza

4.2.1 Si dovrebbe prestare attenzione a questo

Interventi riservati al personale qualificato

Le operazioni di trasporto, installazione, messa in servizio e manutenzione possono essere
effettuate unicamente da personale qualificato, che abbia familiarita con il trasporto,
I'installazione, la messa in funzione e il funzionamento dei servoazionamenti.

Trasporto, immagazzinamento, disimballaggio: unicamente a cura di personale con
nozioni di movimentazione dei componenti sensibili alle cariche elettrostatiche.
Installazione meccanica: unicamente a cura di personale esperto in meccanica.
Installazione elettrica: unicamente a cura di personale esperto in elettrotecnica.

Messa in servizio: solo da parte di personale qualificato con ampie conoscenze nei settori
dell'elettrotecnica e dei sistemi di azionamento

Il personale qualificato deve conoscere e rispettare le norme ISO 12100, IEC 60364 e
IEC 60664 e le disposizioni antinfortunistiche nazionali.

Leggere la documentazione

Prima di procedere al montaggio e alla messa in funzione leggere attentamente la presente
documentazione. L’errata manipolazione del dispositivo pud comportare danni a persone o a
cose. L'operatore & quindi tenuto ad assicurarsi che tutto il personale addetto a lavori sugli
sistema di guida abbia letto e compreso il manuale e che le indicazioni di sicurezza riportate
nel manuale siano rispettate.

Controllare la revisione dell’'hardware

Controllare il numero di revisione dell'hardware del prodotto (si veda la targhetta di
omologazione). Questo numero rappresenta il collegamento tra il prodotto e il manuale e deve
corrispondere al numero di revisione hardware riportato sulla copertina del manuale.

Rispettare i dati tecnici

Osservare i dati tecnici e le indicazioni sulle condizioni di collegamento (targhetta di
omologazione e documentazione). Se si superano i valori di tensione e di corrente ammessi, i
servoamplificatori possono essere danneggiati. Un motore inadeguato o un cablaggio non
adatto possono danneggiare i componenti del sistema. Controllare la combinazione di
servoamplificatore e motore. Confrontare la tensione e la corrente nominali delle unita.

Eseguire un'analisi dei rischi

Il produttore della macchina & tenuto a realizzare un'analisi dei rischi per il macchinario e ad
adottare le misure necessarie affinché eventuali movimenti imprevisti non causino lesioni o
danni a persone o cose. L'analisi dei rischi potrebbe comportare la necessita di ulteriori
requisiti per il personale tecnico.

Riavvio automatico!

L’azionamento potrebbe riavviarsi automaticamente dopo I'accensione, cali di tensione o
interruzione della tensione di alimentazione, a seconda della parametrizzazione. Sussiste il
pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai lavori sulla macchina. Seiil
parametro DRV.ENDEFAULT & impostato su 1, occorre apporre un cartello di avvertenza
sulla macchina (Avvertenza: riavvio automatico dopo I'inserzione!) e assicurarsi che
I'inserzione della tensione di rete non sia possibile in presenza di persone nella zona
pericolosa della macchina. En cas d' utilizzo d'un dispositif de protection contre les sous-
tensioni , respectez EN 60204-1 : 2006 Chapitre 7.5..
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Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche

Gli dispositivo contengono elementi sensibili alle scariche elettrostatiche, che possono
danneggiarsi in caso di uso improprio. Scaricare I’elettricita statica dal corpo prima di toccare
del dispositivo. Evitare il contatto con materiali altamente isolanti (fibre sintetiche, pellicole in
materie plastiche e cosi via). Collocare il dispositivo su una superficie conduttiva.

Superfici calde

In corso di funzionamento le superfici degli amplificatori possono surriscaldarsi. Il dissipatore
di calore puo raggiungere temperature superiori agli 80°C. Pericolo di ustioni lievi. Misurare la
temperatura e attendere che il dissipatore abbia raggiunto i 40°C prima di toccarlo.

Messa a terra

Assicurare la regolare messa a terra del dispositivo con la bandella PE all’interno
dell’armadio di distribuzione come potenziale di riferimento. Sussiste il pericolo di scosse
elettriche. Senza una messa a terra a bassa impedenza non viene garantita la sicurezza
personale e sussiste pericolo di morte per scosse elettriche.

Corrente di dispersione

Dato che la corrente di dispersione al PE & superiore a 3,5 mA, secondo IEC61800-5-1 il
collegamento PE deve essere raddoppiato oppure si deve usare un cavo di collegamento con
una sezione trasversale > 10 mm?2 Sono possibili misure divergenti a seconda degli standard
regionali.

Alta tensione

Gli apparecchi generano tensioni elettriche elevate fino a 900 V. Non aprire o toccare i
dispositivi durante il funzionamento. Si raccomanda inoltre di tenere chiuse tutte le coperture
e le porte dei quadri elettrici ad armadio. Durante il funzionamento, a seconda del loro grado
di protezione, i servoamplificatori possono presentare parti scoperte sotto tensione.

Pericolo di morte in prossimita di parti del dispositivo sotto tensione. Le misure di protezione
integrate come I'isolamento o la schermatura non possono essere rimosse. | lavori
sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale qualificato e
debitamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di sicurezza sul
lavoro, e solo con l'interruttore principale spento e protetto da un riavvio indesiderato.

Non staccare mai i collegamenti all'amplificatore quando questo € sotto tensione. Sussiste il
pericolo di formazione di archi con conseguente rischio di lesioni (ustioni e accecamento)
nonché danni ai contatti. Dopo aver staccato gli amplificatori dalle tensioni di alimentazione,
attendere almeno 7 minuti prima di toccare i componenti potenzialmente sotto tensione (ad
esempio i contatti) o di allentare collegamenti.

Misurare sempre la tensione sul circuito intermedio bus DC e attendere fino a quando &
scesa al di sotto di 50 V prima di toccare i componenti.
Sicurezza di funzionamento

L’implementazione della funzione di sicurezza STO sul modello AKD ¢ certificata. La verifica
delle funzioni di sicurezza secondo le norme EN13849 o EN 62061 deve essere eseguita alla
fine dall’'utente.

Isolamento rinforzato

| sensori di temperatura, i freni di arresto del motore e i sistemi di retroazione integrati nel
motore devono essere dotati di un isolamento rinforzato (secondo EN 61800-5-1) nei
confronti dei componenti del sistema con tensione di alimentazione, in base alla tensione di
prova richiesta dall’applicazione. Tutti i componenti Kollmorgen rispondono a questi requisiti.

Non modificare gli apparecchi

Non & consentito modificare I'hardware del servoamplificatore senza I'autorizzazione del
produttore. L'apertura dell'alloggiamento causa la perdita della garanzia.



AKD Product Safety Guide |4 Italiano

4.2.2 Uso secondo le istruzioni

[INFORMAZIONI|

| servoamplificatori AKD sono esclusivamente destinata all'azionamento di servomotori
sincroni adeguati con controllo a ciclo chiuso di coppia, velocita e/o posizione.

| servoamplificatori sono componenti incorporati in impianti o macchine elettrici e possono
funzionare esclusivamente come componenti integrati di tali impianti o macchine. Il
produttore della macchina deve generare una valutazione di rischio per la macchina ed
adottare misure adeguate per assicurare che movimenti imprevisti non possano causare
lesioni o danni a persone o cose.

Quando i servoamplificatori sono inseriti in macchine o impianti, non si deve usare il
servoamplificatore finché non si & stabilito che la macchina o I'apparecchiatura soddisfa i
requisiti della direttiva regionali.

Quadro ad armadio e cablaggio

| servoamplificatori devono funzionare esclusivamente in un quadro ad armadio di controllo
chiuso adatto alle condizioni ambientali (=» # 92). La ventilazione o il raffreddamento
possono essere necessari per mantenere la temperatura del quadro ad armadio a un livello
inferiore a 40 °C.

Utilizzare esclusivamente conduttori di rame per il cablaggio. Per le sezioni dei conduttori,
fare riferimento alla norma EN 60204 (per AWG: NEC tabella 310-16, colonna 75 °C).

Alimentazione

| servoamplificatori possono essere alimentati di reti di alimentazione industriali mono o
trifase.

AKD-x04807: Nel caso dell’asimmetria di tensione delle rete > 3% una bobina delle rete
3L0,24-50-2 deve essere utilizzata.

Le sovratensioni periodiche tra le fasi (L1, L2, L3) e I'alloggiamento del servoamplificatore
non devono superare il picco di 1000 V. In conformita alla norma EN 61800, i picchi di
tensione transitori (< 50 ps) non devono superare i 1000 V. | picchi di tensione transitori (< 50
us) tra una fase e I'alloggiamento non devono superare 2000 V.

L'utilizzatore deve attuare misure di filtrazione CEM con AKD-xzzz06.

Nei casi di installazioni di gruppo e negli azionamenti con alimentazione CC

AKD non & stato valutato da Kollmorgen, UL o TUV per le installazioni di gruppo né sono
stati definiti i valori nominali per la tensione di ingresso in CC.

Le installazioni di gruppo devono essere riviste e valutate da parte dell'utente a livello di
protezione dei circuiti derivati*, dimensioni dei cavi, tensione nominale dei cavi, protezione
con fusibili, requisiti dielettrici del sistema, sovratensione e corrente nominale di ingresso**.

Nel caso degli azionamenti con alimentazione CC il filtro CEM integrato non funzionera.
L’utente & responsabile di mantenere le emissioni condotte e 'immunita dell’azionamento
entro i livelli di rumorosita richiesti.

* Prestare particolare attenzione nella progettazione dei circuiti derivati con azionamenti con
valori nominali misti, per evitare che gli azionamenti piu piccoli diventino il “fusibile” effettivo
invece del fusibile di protezione del circuito.

** La progettazione del sistema di alimentazione deve garantire la protezione dai picchi di
corrente limitando la corrente in ingresso durante I'accensione. La polarita dell’alimentazione
CC deve essere correttamente cablata. Una polarita non corretta dell’alimentazione CC
danneggera I'azionamento e rendera nulla la garanzia.
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Tensione nominale del motore

La tensione nominale dei motori deve essere almeno della stessa entita della tensione del
DC-link divisa per V2 prodotta dal servoamplificatore (U, yotore™=Ucc/V2).

Funzione STO (Safe torque off) e blocco riavvio

Controllare la sezione "Uso secondo le istruzioni" nel capitolo relativo alla funzione STO (=
# 96) prima di usare il blocco riavvio per la sicurezza personale. Per una descrizione
dettagliata della funzione di sicurezza STO consultare il Manuale d'installazione AKD.

4.2.3 Uso vietato

Un uso diverso da quanto descritto nel capitolo "Uso secondo le istruzioni" non € previsto e
puo provocare lesioni personali e danni materiali. Non usare il servoamplificatore con una
macchina non conforme alle direttive o normative nazionali corrispondenti. Inoltre & vietato
I'uso del servoamplificatore nei seguenti ambienti:

aree potenzialmente esplosive

ambienti con acidi corrosivi e/o elettricamente conduttivi, soluzioni alcaline, oli, vapori,
polveri

navi o applicazioni offshore

4.2.4 Avvertenze sul prodotto
AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Traduzione : Traduzione :

Dopo lo spegnimento attendere Dopo lo spegnimento

7 minuti prima di procedere alla| | gttendere 5 minuti prima
manutenzione. di procedere alla

manutenzione.

AVVISO Se questi simboli sono danneggiati vanno sostituitiimmediatamente.



AKD Product Safety Guide |4 Italiano

4.3 Gestione del ciclo di vita del prodotto

4.3.1 Trasporto
Trasportare I'AKD secondo EN 61800-2 come segue:

affidare il trasporto esclusivamente a personale qualificato, mantenere il dispositivo
nell'imballaggio riciclabile originale del produttore. Evitare urti durante il trasporto.
conservare a un'altezza di impilaggio pari o inferiore a :

- modelli da AKD-x00306 a x00606: 8 cartoni

- modelli da AKD-x01206, x02406, x00307 a x02407: 6 cartoni

- modelli da AKD-x04807: 3 cartoni.

trasportare soltanto entro intervalli di temperatura specifici: da-25 a +70°C, tasso di
variazione max. 20 K/ora, classe 2K3.

trasportare soltanto entro intervalli di umidita specifici: max. 95% di umidita relativa,
senza la formazione di condensa, classe 2K3.

| servoamplificatori contengono componenti sensibili alle cariche elettrostatiche che
possono danneggiarsi in caso di uso improprio. Eliminare le cariche elettrostatiche dal
proprio corpo prima di toccare il servoamplificatore. Evitare il contatto con materiali
altamente isolanti come tessulti artificiali o pellicole di plastica. Collocare il
servoamplificatore su una superficie conduttiva.

Se l'imballaggio &€ danneggiato, controllare che I'unita non presenti danni visibili. Informare il
trasportatore e il costruttore di qualsiasi danno eventuale all'imballaggio o al prodotto.

4.3.2 Imballaggio
L'imballaggio dell’AKD & composto da cartone riciclabile con inserti e un'etichetta all'esterno

della scatola.
Modello AKD Imballaggio Peso (kg) Peso (kg)
(mm) AxLxP AKD-B, -P, -T AKD-M
AKD-x003086, -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3,4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5,2
AKD-x00307, -x00607, -x01207 | 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

4.3.3 Conservazione
Conservare I'AKD secondo EN 61800-2 come segue:

solo nell'imballaggio riciclabile originale del produttore

conservare a un'altezza di impilaggio pari o inferiore a :

- modelli da AKD-x00306 a x00606: 8 cartoni

- modelli da AKD-x01206, x02406, x00307 a x02407: 6 cartoni

- modelli da AKD-x04807: 3 cartoni.

conservare soltanto entro intervalli di temperatura specifici: da -25 a +55°C, tasso di

variazione max. 20 K/ora, classe 1K4

conservare soltanto entro intervalli di umidita specifici: dal 5 al 95% di umidita relativa,

senza la formazione di condensa, classe 1K3.

conservare secondo i seguenti requisiti di durata:

- meno di 1 anno: senza restrizioni.

- oltre 1 anno: i condensatori devono essere rigenerati prima di configurare e mettere in
funzione il servoamplificatore. Ri-formante € descritto nella KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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4.3.4 Installazione, configurazione e funzionamento normale
Informazioni su installazione e configurazione sono disponibili in questo manuale:

Capitolo Installazione meccanica (= # 100)
Capitolo Installazione elettrica (=» # 101)
Capitolo Setup (= #102)

Funzionamento normale testato per classe ambientale 3K3 secondo EN 61800-2 (=» # 92).
Il produttore della macchina definisce I'esperienza richiesta dall'utente finale in base alla
valutazione del rischio per la macchina e descrive i requisiti per il normale funzionamento a
seconda dell'applicazione.

4.3.5 Messa fuori servizio

AVVISO La messa fuori servizio di parti del sistema di azionamento pud avvenire unicamente ad
opera di personale qualificato specializzato in elettrotecnica.

PERICOLO: Tensione letale !

Vi & il rischio di lesioni gravi o morte da shock elettrico o di arco.

Disinserire I'interruttore generale dell’armadio elettrico..

Mettere in sicurezza il sistema per evitarne il riavvio accidentale.
Bloccare l'interruttore principale.

Attendere dopo aver scollegato il istema almeno 7 minuti.

4.3.6 Manutenzione e pulizia
Lo strumento non necessitano di alcuna manutenzione. L'apertura degli strumenti comporta
I'estinzione della validita della garanzia. La parte interna dell'unita pud essere pulita soltanto
dal costruttore.

AVVISO Non immergere il strumento né spruzzare sulla sua superficie. Evitare I'ingresso di liquidi nel
dispositivo.

Per pulire la parte esterna del servoamplificatore:

1. Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").
2. Alloggiamento: pulire con isopropanolo o una soluzione detergente simile
ATTENZIONE : Facilmente infiammabile! Pericolo di lesioni da esplosione e incendio.
- Attenersi alle indicazioni di sicurezza riportate sulla confezione del detergente.
- Dopo la pulizia attendere almeno 30 minuti prima di rimettere in funzione il
dispositivo.
3. Giriglia protettiva o ventola: pulire con una spazzola asciutta

4.3.7 Smontaggio

AVVISO La sostituzione di componenti del sistema pud essere svolta unicamente da personale
specializzato con conoscenze nel campo dell’elettrotecnica.

1. Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").

2. Controllare la temperatura.
ATTENZIONE: Alta temperatura! Pericolo di ustioni lievi. Durante il funzionamento, il
dissipatore di calore del dispositivo pud raggiungere temperature superiori a 80°C. Prima
di toccare il dispositivo, controllarne la temperatura e attendere finché non & scesa sotto i
40°C.

3. Rimuovere i connettori. Scollegare il collegamento della terra potenziale per ultimo.

4. Smontaggio: Allentare le viti di fissaggio e rimuovere il dispositivo.
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4.3.8 Riparazione

AVVISO La sostituzione di componenti del sistema pud essere svolta unicamente da personale
specializzato con conoscenze nel campo dell’elettrotecnica.

ATTENZIONE: Avvio automatico! Durante le operazioni di sostituzione puo verificarsi
una combinazione di pericoli ed eventi diversi.

I lavori sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale
qualificato e debitamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di
sicurezza sul lavoro e utilizzando le attrezzature di protezione personale prescritte.

Sostituzione AKD

La riparazione del dispositivo puo essere effettuata solo dal costruttore. L'apertura del
dispositivo comporta I'annullamento della garanzia.

Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").
Smontare il dispositivo (vedi capitolo 4.3.7 "Smontaggio").

Inviare il dispositivo al costruttore.

Installare un nuovo dispositivo come descritto nel presente manuale.

Mettere in funzione il sistema come descritto nel presente manuale.

arwd~

Sostituzione di altri componenti del sistema di azionamento

Se occorre sostituire componenti del sistema di azionamento (ad esempio cavi) procedere
come segue:

Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").
Sostituire i componenti.

Verificare che tutti i collegamenti ad innesto siano correttamente in posizione.
Mettere in funzione il sistema come descritto nel presente manuale.

Ao bN=

4.3.9 Smaltimento

AWVISO Per il corretto smaltimento del dispositivo rivolgersi ad un ente certificato per il recupero dei
rifiuti di apparecchiature elettroniche.

In conformita alle linee guida della direttiva 2012/19/CE (RAEE) e simili, il costruttore accetta
la restituzione di vecchi dispositivi ed accessori per uno smaltimento professionale. | costi di
trasporto sono a carico del mittente.

Spedire i dispositivi utilizzando la confezione originale all'indirizzo del costruttore riportato
nella tabella sottostante.

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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4.4 Imballaggio fornito

Quando si ordina un servoamplificatore della serie AKD, nell'imballaggio sono compresi i
seguenti articoli:

servoamplificatore AKD

copia cartacea del AKD Safety Guide

DVD contente il software di configurazione, WorkBench, e tutta la documentazione
relativa al prodotto in formato digitale

connettori X1, X2, X3, X4 (se necessari), X7, X8, X14, X15, X16, X21, X22, X23, X24,
X35 e X36 (se necessari)

piastra di messa a terra, con tipo di tensione 07, con tipo di tensione 06 per I'UE soltanto

| INEFORMAZIONI \ | connettori SubD e RJ45 non sono compresi nella confezione.

Codice di Tipo

Utilizzare il codice di tipo esclusivamente a scopo di identificazione del prodotto. Non
utilizzare il codice tipo per ordini di acquisto, in quanto non tutte le combinazioni sono dotate
sono tecnicamente possibili.

Specifici del cliente:Il codice di personalizzazione comprende la versione linguistica di
materiale cartaceo per i paesi europei.
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4.5 Descrizione e dati tecnici

4.5.1 La famiglia di servoamplificatori digitali AKD
Modelli AKD disponibili.

Descrizione Connettivita

AKD-B*** Servoamplificatore di base controllato da Analog, SyngNet
coppia analogica e comandi di velocita
(ingranaggi elettronici).

AKD-P** Servoamplificatore con posizionatore, Analog, CANopen,
possibilita di comandare movimenti multipli, | EtherCAT, PROFINET RT,
elaborare 1/O, prendere decisioni, Ethernet/IP, sercos® I1|

aggiungere ritardi di tempo e modificare
variabili di processo del servoamplificatore
al servoamplificatore di base.

AKD-M*** Motion Controller PDMM/EtherCAT Master | EtherCAT
fino a un massimo di 8 assi. Comprende tutti
e cinque i linguaggi EN 61131, PLC Open e
Pipes Network. Questa variante viene
denominata AKD PDMM.

AKD-T*** L'amplificatore con testo strutturato & Analog
un'espansione dell'amplificatore di base per
una programmazione semplificata (tipo
basic). Questa variante viene denominata
AKD BASIC.

Schede opzionali
Queste opzioni influiscono sulla larghezza del dispositivo.

IC: 1/0 digitali aggiuntivi.
MC/M1: Motion Controller con I/O digitali aggiuntivi. Espande I'AKD a AKD PDMM, un
master per sistemi multiassi sincronizzati.

4.5.2 Temperatura ambiente, ventilazione e posizione di montaggio

Conservazione, Trasporto| (=> # 88)

Temperatura ambiente da 0 a +40 °C alle condizioni nominali
durante il funzionamento |da +40 a +55 °C con correzione di potenza del 4%/°C

Umidita durante il umidita relativa dal 5 all'85%, senza la formazione di
funzionamento condensa, classe 3K3
Altitudine fino a 1000 metri sul livello del mare senza limitazioni

da 1.000 a 2.500 sul livello del mare con correzione di potenza
dell'1,5%/100 m

Livello d'inquinamento |livello d'inquinamento 2 secondo EN 60664-1

Vibrazioni classe 3M1 secondo EN 60721-3-3

Tipo di protezione IP 20 secondo EN 60529

Posizione di montaggio |verticale

Ventilazione ventilatore incorporato eccetto AKD-x00306)

AVVISO Il servoamplificatore si spegne se si verifica una temperatura

eccessiva nel quadro elettrico ad armadio. Assicurarsi che vi
sia una ventilazione forzata sufficiente all'interno del quadro
elettrico ad armadio.
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Dati elettrici AKD-x00306 AKD-x00606 AKD-x01206 ' AKD-x02406
Tensione di alimentazione nominale \% 3x120V a240V £10% 3x240V
(L1/L2/L3) 1x120V a240V £10% +10%
Frequenza di tensione Hz 50Hz a400 Hz £5% o DC
Potenza di ingresso nominale per il kVA 1,2 2,38 3,82 7,6
funzion S1 a 240V
Corrente nominale in ingresso
a1x120V A 5.0 9.9 12 -
a1x240V A 5.0 9.9 12 -
a3x120V A 2,3 4,6 9,2 -
a3x240V A 2,3 4,6 9,2 18,3
Frequenza di accensione/ spegnimento 1/h 30
tollerata, rete
Picco di corrente max. A 10 10 10 20
Tensione nominale DCHlink (il bus si \Y, 170a 340
accende con un ritardo di 3f 1 sec)
Circuito di frenatura
Potenza di picco kW 0,77 1,5 3 6
Resistenza esterna Ohm 33 33 15 8
Corrente continua in uscita (+ 3%), monofase o trifase
a120Vv Arms 3 6 12 -
a240vVv Arms 3 6 12 24
Corrente di picco in uscita (per 5 s, Arms 9 18 30 48
3%)
Potenza continua di uscita a corrente nominale in ingresso
a1x120Vv VA 312,5 625 1250 -
a1x240V VA 625 1250 2500 -
a3x120V VA 312,5 625 1250 -
a3x240V VA 625 1250 2500 5000
Potenza di picco di uscita (per 1's)
a1x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -
a1x240V kVA 1,875 3,750 6,250 -
a3x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -
a3x240V kVA 1,875 3,750 6,250 10
Alimentazione ausiliaria (PELV) \Y, 24V (£10%, controllare la caduta di tensione)
- corrente B, P, T senza/con freno A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5
motore
- corrente M senza/con freno motore A 0,8/2,0 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8
Emissione di interferenze (ventilatorea| dB(A) - 33/39 37/43 41/56
bassa/alta velocita)
Peso, larghezza standard kg 1,1 1,1 2 3,7
Peso, larghezza estesa* kg 1,3 1,3 2,2 4
Dimensioni mm vedere (= #212)
*= Larghezza estesa: AKDcon opzione IC, MC o M1.

Altro dati tecnici vedere Manuale d'Istruzioni.
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4.5.4 Dati tecnici AKD-xzzz07

Dati elettrici AKD- AKD- AKD- AKD- AKD-
x00307 x00607 x01207 x02407 x04807

Tensione di alimentazione nominale \ 3x240V a480V £10%

(L1/L2/L3)

Frequenza di tensione Hz AC da50Hza400Hz +5% o DC

Potenza di ingresso nominale per il kVA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9

funzion S1a 480V

Corrente nominale in ingresso

a3x240V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

a3x400V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

a3x480V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

Frequenza di accensione/ spegnimento] 1/h 30

tollerata, rete

Picco di corrente max. (a480V, 20°C) | A o | 9 | 9 | 9 | 9

Tensione nominale DCHlink (il bus si V= 340 a 680

accende con un ritardo di 3f 1 sec)

Circuito di frenatura

Potenza di picco kW 1,5 3 6 12 12

Resistenza esterna Ohm 33 33 33 23 10

Corrente continua in uscita (+ 3%)

a240vVv Arms 3 6 12 24 48

a400Vv Arms 3 6 12 24 48

a480Vv Arms 3 6 12 24 48

Corrente di picco in uscita (per5s, + Arms 9 18 30 48 96

3%)

Potenza continua di uscita a corrente nominale in ingresso

a3x240V kVA 0,6 1,25 2,5 5 10

a3x400V kVA 1 2 4,2 8,3 16,6

a3x480V kVA 1,2 2,5 5 10 20

Potenza di picco di uscita (per 1s)

a3x240V kVA 1,8 3,75 6,25 10 20

a3x400V kVA 3 6,75 10,4 16,7 33

a3x480V kVA 3,6 7,5 12,5 20 40

Alimentazione ausiliaria (PELV) V= 24V (£10%, controllare la caduta di tensione)

- corrente B, P, T senza/con freno A 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/

motore

- corrente M senza/con freno motore A 1,3/2,8 1,3/2,8 1,3/2,8 2,3/4,3 2,3/*

Emissione di interferenze (ventilatore a| dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72

bassa/alta velocita)

Peso, larghezza standard kg 2,7 2,7 2,7 53 11,7

Peso, larghezza estesa* kg 2,9 2,9 2,9 5,5 11,9

Dimensioni mm vedere (= #212)

*= Larghezza estesa: AKD con opzione IC, MC o M1.
Altro dati tecnici vedere Manuale d'Istruzioni.
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4.5.5 Fusibili e interruttori automatici
Fusibili USA: Classe J, 600 Vca 200 kA, ritardo di tempo. Il fusibile deve essere incluso
negli elenchi UL e CSA, il riconoscimento UL non & sufficiente.
Fusibili UE: tipi gS o0 gG, 400 V/500 V, ritardo di tempo
Portafusibili

Combinati con le scatole di fusibili standard, i portafusibili salva dito devono essere conformi
alle EN 60529.

4.5.5.1 Fusibili alimentazione esterna

Modello Amperaggio Esempio classe J Esempio classe J
servoamplificatore max Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A (ritardo di tempo) | LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A (ritardo di tempo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A (ritardo di tempo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A (ritardo di tempo) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A (ritardo di tempo) |LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A (ritardo di tempo) | LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A (ritardo di tempo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A (ritardo di tempo) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A (ritardo di tempo) | LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5L.D10

4.5.5.2 Fusibili alimentazione esterna 24 V
Modello

Amperaggio
servoamplificatore max.
tutti AKD 8A (ritardo di tempo)

Esempio classe J
Cooper Bussmann
LPJBSP/DFJ8

Esempio classe J
Ferraz Shawmut
AJT8

4.5.5.3 Fusibili resistenza di recupero esterna

Modello Amperaggio Amperaggio UL Regione CE Regione
servoamplificatore (@yZn\Y @480V  Esempio: Esempio:
AKD-X003... -X012 10A 40A Bussmann Siba

Tipo FWP-xxA14F [110...400V: gRL (gS)
AKD-X024 15A 50A 400..480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

4.5.6 Coppie di serraggio raccomandate
Coppia di serraggio /Nm

Connettore AKD-x00306, AKD-x01206 @ AKD-x02406, @ AKD-x04807
(valori in Nm) AKD-x00606 AKD-x00307 a
AKD-x02407

X2 da0,5a0,6 da0,7a0,8 da0,7a0,8 da1,7a1,8

X3 da0,5a0,6 da0,5a0,6 da0,7a0,8 da1,7a1,8

X4 - - da0,7a0,8 da1,7a1,8

X1, X7, X8, X21, X22,| da0,2a0,25 | da0,2a0,25 da0,2a0,25 0,2a0,25
X23, X24, X35, X36
X14 - - - da1,7a1,8
X15, X16 - - - da0,2a0,25
PE block 1,7 1,7 1,7 1,7

Valori in-Ibf (= #237)
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4.5.7 Funzione STO (Safe Torque Off)

Il concetto di sicurezza STO ¢ certificato. |l livello di sicurezza certificato della funzione
"Safe Torque OFF" & SIL 2 con riferimento alla norma EN 62061 e PLd/ CAT 3 con
riferimento alla norma EN13849-1. SIL3/PLe ¢ possibile con i dispositivi AKD-x04807, se
entrambi STO-Enable input e le corrispondenti segnali di stato STO vengono utilizzati.

AKD-x003 a AKD-x024: Un ingresso digitale supplementare (STO) sblocca lo stadio
d'uscita di potenza dell'amplificatore fino a quando il segnale da 24 V viene applicato a
questo ingresso.

AKD-x048: Due ingressi digitale supplementare (STO-Enable1 e STO-Enable2) sblocca
lo stadio d'uscita di potenza dell'amplificatore fino a quando il segnale da 24 V viene
applicato a questo ingresso.

Sel'ingresso STO va in circuito aperto, il motore non viene piu alimentato, I'azionamento
perde tutta la coppia e si arresta.

4.5.7.1 Istruzioni di sicurezza

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AVVISO

A AVVERTENZA | Nessun potere frenante!

Se il carico non € bloccato adeguatamente possono verificarsi lesioni gravi al personale. II
servoamplificatore non puo trattenere il carico mentre il blocco STO ¢ attivo.
Utilizzare un blocco meccanico di sicurezza aggiuntivo (ad esempio, mediante un freno
di stazionamento del motore).

A ATTENZIONE | Alta tensione elettrica!

Sussiste un pericolo di scossa elettrica e lesioni personali. Il blocco riavvio STO non implica
una separazione elettrica dall'uscita di potenza. Se &€ necessario accedere ai terminali di
potenza del motore,

scollegare il servoamplificatore dall'alimentazione di rete tenendo

conto del tempo che il circuito intermedio impiega a scaricarsi.

Se il blocco riavvio STO viene attivato automaticamente da un sistema di controllo, allora
verificare che I'uscita del controllo sia controllata per rilevare eventuali malfunzionamenti. Si
puo usare il monitoraggio per evitare che un'uscita malfunzionante attivi involontariamente il
blocco riavvio STO. Poiché il blocco riavvio € un sistema monocanale, un innesto errato non
sara riconosciuto.

Non & possibile eseguire una frenatura controllata del blocco STO controllato dal AKD -
Enable e disattivo. Se & necessaria la frenatura controllata prima di usare il blocco riavvio,
frenare il AKD e separare I'ingresso STO da +24 V con ritardo di tempo.

In caso di un doppio guasto specifico in un brevissimo lasso di tempo puo verificarsi un
singolo movimento angolare massimo di 120° (elettrico). Questo pud avvenire solo seiil
servoamplificatore € nella funzione STO. Anche se la funzione STO viene effettuata nel
corso di un anno, questo evento si verifica solo ogni 100 milioni di anni.

Usare la seguente sequenza funzionale quando si usa il blocco riavvio STO:

1. frenare il servoamplificatore in modo controllato (setpoint velocita = 0 V).

2. quando la velocita & = 0 giri/min, disattivare il AKD (Enable = 0 V).

3. se & presente un carico sospeso, bloccare il AKDmeccanicamente.

4. attivare il blocco riavvio STO.
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4.5.7.2 Uso secondo le istruzioni
Il blocco riavvio STO & destinato esclusivamente a fornire sicurezza per il personale
impedendo il riavvio del sistema. Per ottenere questa sicurezza del personale, il cablaggio
dei circuiti di sicurezza deve soddisfare i requisiti di sicurezza di EN 60204, EN 12100 ed EN
13849.

4.5.7.3 Uso vietato
Non usare il blocco riavvio STO se il servoazionamento deve essere disattivato per i
seguenti motivi:

pulizia, manutenzione e operazioni di riparazione, lunghi periodi di inattivita. In tali casi,
I'intero sistema deve essere scollegato dall'alimentazione e messo in sicurezza
(interruttore principale)

situazioni di spegnimento d'emergenza. In una situazione di spegnimento d'emergenza, il
contattore principale ¢ disattivato (dal pulsante del spegnimento d'emergenza).

4.5.7.4 Dati tecnici STO, AKD-x003 a AKD-x024
Caratteristice relative alla funzione di sicurezza

Dispositivo | Modi di fun- 1SO 13849-1 IEC

zionamento 62061 [1/h]
STO singola PLd, CAT3| SIL2 1,50E-07 20 100
scanalatura
Pinout

Pin Segnale Descrizione

1 +24 | +24 Vcc tensione ausiliaria
2 | GND |24V alimentazione GND
3 | STO |Abilitazione STO (Safe Torque Off)

Schema dei segnali (sequenza)

Lo schema seguente illustra I'impiego del blocco riavvio STO per un arresto in sicurezza e un
funzionamento corretto del servoamplificatore.

1. Frenare il servoamplificatore in modo controllato (setpoint velocita = 0 V).
2. Quando la velocita & = 0 giri/min, disabilitare il servoamplificatore (Enable = 0 V).
3. Attivare il blocco riavvio STO (STO=0V).
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4.5.7.5 Dati tecnici STO, AKD-x048

Caratteristice relative alla funzione di sicurezza

Disposi- Modi di fun- ISO IEC PFH Tu [Years]
tivo zionamento 13849-1 62061 [1/h]
STO |singola scanalatura| PL d, CAT 2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO |doppiascanalatura| PLd, CAT 3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO |doppiascanalatura| PLe, CAT 4 SIL3 5.64E-09 20 87
+ test periodico
Pinout
Descrizione in Descrizione
1 |+24 Vcc tensione ausiliaria 5 |STO-Status 1
2 |24V alimentazione GND 6 |STO-Enable 1
3 |STO +24 Vcc tensione ausiliaria 7 | STO-Status 2
4 |STOGND 8 |STO-Enable 2

Per modalita singolo canale STO collegare il pin 6 e pin 8 et pin 5 et pin 6.

Schema dei segnali (sequenza)

Lo schema seguente illustra I'impiego del blocco riavvio STO per un arresto in sicurezza e un
funzionamento corretto del servoamplificatore.

1. Frenare il servoamplificatore in modo controllato (setpoint velocita = 0 V).
2. Quando la velocita & = 0 giri/min, disabilitare il servoamplificatore (Enable = 0 V).
3. Attivareil blocco riavvio STO (STO-Enable 1 e STO-Enable 2=0V)

n a
Riavvia
velocita
Ua t
HW-Enable
U A ;100ms t
| Reimpostare
il dispositivo
STO-Enable1 di sicurezza
ut t
STO-Enable2
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4.5.7.6 Test di funzionamento

Singola/Doppia scanalatura, SIL CL2 / PLd

AVVISO All'avvio iniziale e dopo ogni interferenza nel cablaggio del servoamplificatore oppure dopo il
cambio di uno o ulersi componenti del servoamplificatore, controllare il funzionamento del
blocco riavvio.

Metodo 1, servoamplificatore rimane attivo Metodo 2 , servoamplificatore
disabilitato

1. arrestare il servoamplificatore, con setpoint 0V, |1. arrestare il servoamplificatore, con
mantenere il servoamplificatore abilitato. setpoint 0V, disabilitare il
PERICOLO: non accedere nell'area di servoamplificatore.
pericolo! 2. attivareil bloccoriavvio STO, ad

2. attivare il bloccoriavvio STO, ad esempio esempio aprendo lo schermo
aprendo lo schermo protettivo (X1/3=0V). protettivo (X1/3=0V).

3. siapre il contatto di diagnostica, il contattore di  |3. il servoamplificatore visualizza
rete si sblocca e il servoamplificatore visualizza n602.
I'errore F602.

Doppia scanalatura, SIL CL3/ PLe

Per ottenere la classificazione PLe/SIL CL 3 & necessario verificare periodicamente la
sicurezza operativa del blocco impulsi mediante analisi del segnale di feedback trasmesso
dall'unita di controllo di sicurezza:

all'avviamento dell'impianto;
al riavvio dopo intervento di un dispositivo di sicurezza;
almeno ogni 8 ore ad opera del conduttore.

Che dovra commutare gli ingressi STO-ENABLE1 e STO-ENABLE2 alternativamente in
base a una sequenza di prova definita. Lo stato di commutazione dell’inibitore di impulsi &
disponibile i segnali dello stato STO e deve essere analizzato per raggiungere un coefficiente
di copertura di diagnostica sufficiente:

Diagnostica con unita di controllo esterna non sicura, test con sequenza dinamica:
- ciclo del test: ad ogni avvio del dispositivo, almeno una volta al giorno.

- coefficiente di copertura di diagnostica: 60 %

Diagnose mit externem, sicheren Controller, Test mit dynamischer Sequenz:

- ciclo del test: ad ogni avvio del dispositivo, almeno una volta al giorno.

- coefficiente di copertura di diagnostica: 90 %

Una descrizione della sequenza del test € contenuta nel Manuale d'installazione AKD.
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4.6 Installazione meccanica

[INFORMAZIONI |

Panoramica dimensioni, consultare (=» #212). Per i disegni dimensioni e di montaggio,
consultare il Manuale d'Istruzioni.

4.6.1 Indicazioni importanti

AWVISO

AVVISO

AVVISO

A ATTENZIONE | Grande corrente di dispersione!

Vi & pericolo di scosse elettriche dovute al livello EMI elevato che potrebbe causare lesioni
qualora il servoamplificatore (o il motore) non fosse messo adeguatamente a terra per la
EMI.

Non usare piastre di fissaggio verniciate (ossia conduttive).

Per una schermatura e una messa a terra conforme alle normative relative all'EMI vedere

Manuale d'Istruzioni

Proteggere il AKD da sollecitazioni non consentite. In particolare, non permettere che venga
piegato alcun componente o che venga modificata alcuna distanza d'isolamento durante il
trasporto e la movimentazione. Evitare il contatto con componenti elettrici e contatti.

In caso di surriscaldamento il servoamplificatore si spegne da solo. Assicurarsi che vi sia un
flusso di aria fresca filtrata adeguato sul fondo del quadro elettrico ad armadio o utilizzare
uno scambiatore di calore.

Non montare dispositivi che producono campi magnetici direttamente vicino al AKD. Campi
magnetici forti possono influenzare direttamente i componenti interni. Installare dispositivo
che producono campi magnetici a distanza dal AKD e/o schermare i campi magnetici.

4.6.2 Guida all'installazione meccanica

Per installare I'AKD sono necessari i seguenti attrezzi (come dotazione minima); la vostra
installazione specifica potrebbe richiedere attrezzi aggiuntivi:

Viti a esagono incassato M4 (EN 4762), chiave a brugola con manicoa T da 3 mm,
2 cacciaviti per vite a testa scanalata a croce, cacciavite scanalato piccolo

Installare I'unita servoamplificatore nel modo seguente:

1. Preparazione del sito.
Montare il servoamplificatore in un quadro elettrico ad armadio chiuso (= # 92). |l sito
deve essere privo di materiali conduttivi o corrosivi. Per la posizione di montaggio
nell'armadio vedere Manuale d'Istruzioni.

2. Controllo della ventilazione.
Controllare che la ventilazione del servoamplificatore non sia ostacolata e che la
temperatura ambiente rientri nei limiti consentiti (=» # 92). Mantenere lo spazio libero
richiesto sopra e sotto il servoamplificatore.

3. Controllo del sistema di raffreddamento.
Se si usano sistemi di raffreddamento per il quadro elettrico ad armadio, posizionare il
sistema di raffreddamento in modo tale che I'acqua di condensa non possa cadere sul
servoamplificatore o sui dispositivi periferici.

4. Montaggio del servoamplificatore.
Assemblare il servoamplificatore e I'alimentazione I'uno accanto all'altro sulla piastra di
montaggio conduttiva messa a terra in armadio.

5. Messa a terra del servoamplificatore.
Per una schermatura e una messa a terra conforme alle normative relative all'EMI vedere
Manuale d'Istruzioni. Mettere a terra la piastra di fissaggio, I'alloggiamento del motore e
CNC-GND del PLC.
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4.7 Installazione elettrica

[INFORMAZIONI |

Apercu fiche (= # 213). Per gli schemi elettrici consultare il Manuale d'Istruzioni.

4.7.1 Indicazioni importanti

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AVVISO

Solo elettricisti qualificati possono installare il servoamplificatore. | fili con strisce gialle e
verdi possono essere utilizzati unicamente per la messa a terra di protezione (PE).

A PERICOLO/| Alta tensione fino a 900 V!

Vi il rischio di lesioni gravi o morte da shock elettrico o di arco. | condensatori possono
ancora presentare tensioni pericolose fino a 7 minuti dopo la disinserzione delle tensioni di
alimentazione. | collegamenti di comando e di alimentazione possono ancora essere sotto
tensione anche se il motore non gira.
Installare e collegare I'attrezzatura solo quando non & sotto tensione.
Assicurarsi che il quadro elettrico ad armadio sia scollegato in modo sicuro (con un
lucchetto, cartelli di avvertenza, ecc.).
Non staccare mai i collegamenti elettrici dal servoamplificatore quando quest'ultimo &
sotto tensione.
Attendere dopo aver scollegato il servoamplificatore almeno 7 minuti prima di toccare le
parti dell'apparecchio e scollegare i connettori.
Per essere sicuri, misurare la tensione del DC-link ed attendere fino a quando la tensione
scende al di sotto di 50 V.

Una tensione di rete non corretta, un motore inadeguato o un cablaggio non adatto possono
danneggiare il servoamplificatore. Controllare la combinazione di servoamplificatore e
motore. Confrontare la tensione e la corrente nominali delle unita.

Un fusibile esterno eccessivamente elevato pud danneggiare cavi e dispositivi. | fusibili
dell'ingresso di alimentazione AC e dell'alimentazione da 24 V devono essere installati
dall'utente, peri valori vedere(=» # 95). Suggerimenti per I'impiego di interruttori automatici
della corrente residua (RCD) vedere Manuale d'Istruzioni.

Lo stato del servoamplificatore deve essere controllato dal PLC per poter acquisire
situazioni critiche. Collegare in serie il contatto FAULT nel circuito di spegnimento di
emergenza dell'impianto. Il circuito di spegnimento di sicurezza deve azionare il contattore
di alimentazione.

4.7.2 Guida all'installazione elettrica

Installare I'impianto elettrico del servoamplificatore nel modo seguente:

1. Sceglierei cavi in conformita alla norma EN 60204.

2. Installare la schermatura e mettere I'amplificatore a terra. Per una schermatura e una
messa a terra conformi alle normative relative all'EMI, vedere Manuale d'Istruzioni.
Mettere a terra la piastra di fissaggio, I'alloggiamento del motore e il CNC-GND del
sistema di controllo.

3. Collegare il servoamplificatore e i connettori.

- Rispettare le raccomandazioni per la riduzione interferenze (Manuale d'Istruzioni).
- Collegare tutti I'interfaccia secondo gli schemi di cablaggio (Manuale d'Istruzioni).

4. Controllare il cablaggio in base agli schemi di collegamento Manuale d'Istruzioni.
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4.8 Configurazione

| INFORMAZIONI| Perlaguida diinstallazione step - by- step consultare il Manuale d'Istruzioni.

4.8.1 Indicazioni importanti

AVVISO Solo personale specializzato con ampie nozioni nel campo dell'elettronica e della tecnologia

AVVISO

| INFORMAZIONI |

di azionamento puo eseguire i test e la configurazione del servoamplificatore.

A PERICOLO/| Tensione letale!

Rischio di scossa elettrica. Pericolo di morte in prossimita di parti del dispositivo sotto
tensione.
Le misure di protezione integrate come l'isolamento o la schermatura non possono
essere rimosse.
[ lavori sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale
qualificato e debitamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di
sicurezza sul lavoro, e solo con I'interruttore principale spento e protetto da un riavvio
indesiderato.

A AVVERTENZA | Riavvio automatico!

Sussiste il pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai lavori sulla
macchina. L’azionamento potrebbe riavviarsi automaticamente dopo I'accensione, cali di
tensione o interruzione della tensione di alimentazione, a seconda della parametrizzazione.
Se il parametro DRV.ENDEFAULT & impostatosu 1,
occorre apporre un cartello di avvertenza sulla macchina (Avvertenza: Riavvio
automatico dopo l'inserzionel!) e
assicurarsi che I'inserzione della tensione di rete non sia possibile in presenza di persone
nella zona pericolosa della macchina.

A ATTENZIONE | Alta temperatura!

Pericolo di ustioni lievi. Durante il funzionamento, il dissipatore di calore del
servoamplificatore puo raggiungere temperature fino a 80°C.
Controllare la temperatura del dissipatore di calore.
Attendere fino a quando il dissipatore di calore si € raffreddato a 40°C prima di toccarlo
prima di toccare il servoamplificatore.

Se il servoamplificatore € rimasto a magazzino per piu di un anno, € necessario rigenerare i
condensatori nel circuito DC-link. Ri-formante & descritto nella Kollmorgen Developer
Network (Forming).
Informazioni supplementari sulla configurazione delle apparecchiature:
la programmazione dei parametri e il comportamento del circuito di comando sono
descritti nella guida online del software di configurazione;


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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4.8.2 Prove di base

4.8.2.1 Disimballaggio, montaggio e collegamento del servoamplificatore

Disimballare il servoamplificatore e gli accessori. Rispettare le istruzioni di sicurezza
riportate nella documentazione.

Montare il servoamplificatore.

Collegare il servoamplificatore o applicare il cablaggio minimo per provare il
servoamplificatore come descritto di seguito.

Verificare di avere a disposizione le seguenti informazioni riguardo ai componenti del
servoamplificatore:

tensione di alimentazione nominale da rete

tipo di motore (dati del motore, se il tipo non & presente nel database del motore)
unita di retroazione integrale del motore (tipo, poli/linee/protocollo)

momento di inerzia del carico

4.8.2.2 Cablaggio minimo per i test del servoamplificatore senza carico

Questo schema di collegamento serve soltanto a fornire un'illustrazione generale e non &
conforme ai requisiti CEM, di sicurezza né di funzionalita per I'applicazione specifica. ||
cablaggio € simile per tutte le varianti AKD. Informazioni dettagliate sui collegamenti,
vedere le Manuale d'installazione. L'esempio seguente & valida per la variante AKD-x00306.

Quando si collega I'AKD direttamente a un PC, si consiglia di usare I'indirizzo IP statico (non
00).
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4.8.2.3 Conferma dei collegamenti

Si puo attivare I'alimentazione della logica al servoamplificatore attraverso il connettore X1
(la tensione del bus non & necessaria per le comunicazioni).

Dopo aver attivato I'alimentazione, il servoamplificatore mostra una sequenza di
lampeggiamenti del LED (maggiori informazioni sono disponibili nella WorkBench Online
Help.

Verificare che il collegamento dei LED sul servoamplificatore (LED verde sul connettore
RJ45) e sul PC siano entrambi accesi. In caso affermativo, si & stabilito un buon
collegamento elettrico.

4.8.2.4 Installazione e avvio di WorkBench

WorkBench si installa automaticamente dal DVD fornito con il servoamplificatore.
WorkBench & anche disponibile dal sito Web di Kollmorgen all'indirizzo
www.kollmorgen.com.

Al termine dell'installazione, fare clic sull'icona di WorkBench per avviare il programma. A
questo punto WorkBench mostra un elenco di tutti i servoamplificatori disponibili nella rete
locale. Selezionare il servoamplificatore per la configurazione e fare clic su Avanti. Se si
rileva piu di un servoamplificatore, & possibile identificare in modo univoco un
servoamplificatore usando uno dei seguenti metodi:

1. l'indirizzo MAC del servoamplificatore, che & stampato sull'adesivo sul lato del AKD.
il nome del servoamplificatore, che viene impostato usando WorkBench. Il nome del
nuovo servoamplificatore & per default "No_Name".

3. facendo lampeggiare il display. Selezionare un servoamplificatore e fare clic su Blink per
forzare il display nella parte anteriore del AKD a lampeggiare per 20 secondi.

4.8.2.5 Impostazione dell'indirizzo IP del servoamplificatore in WorkBench

Se WorkBench non visualizza automaticamente il servoamplificatore, inserire l'indirizzo IP
manualmente come segue:

1. Visualizzazione dell'indirizzo IP. Si puo visualizzare l'indirizzo IP del servoamplificatore
sul display del servoamplificatore premendo il pulsante B1. |l display mostrai numeri e i
punti dell'indirizzo IP in sequenza (ad esempio 192.168.0.25).

2. Inserimento dell'indirizzo IP del servoamplificatore. Dopo aver stabilito I'indirizzo IP,
digitare I'indirizzo IP del servoamplificatore nella casella Specifica indirizzo di
WorkBench. Quindi fare clic su Avanti per eseguire il collegamento.

4.8.2.6 Abilitazione del servoamplificatore usando la configurazione guidata.

Dopo aver stabilito il collegamento con il servoamplificatore appare la schermata Overview
AKD. Nell'area di navigazione, a sinistra dello schermo, compare il servoamplificatore. Fare
clic coniil pulsante destro sul nome del servoamplificatore e selezionare Configurazione
guidata dal menu a discesa. La configurazione guidata vi guida attraverso la configurazione
iniziale del servoamplificatore, che comprende un semplice test di movimento.

Al termine della configurazione guidata, il servoamplificatore dovrebbe essere abilitato.
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4.9 Risoluzione dei guasti

Possono esservi numerose ragioni per un guasto, a seconda delle condizioni dell'impianto. Le cause di un guasto
in sistemi multiasse possono essere particolarmente complesse. Se non si risolve un guasto usando la guida alla
risoluzione dei guasti presentata di seguito, I'assistenza clienti puo offrire ulteriore aiuto.

AVVISO

Eliminare eventuali errori ed anomalie nel pieno rispetto delle norme in materia di sicurezza
sul lavoro. L’eliminazione degli errori deve essere affidata unicamente a personale
specializzato e qualificato.

| INFORMAZIONI | Nella guida online WorkBench sono disponibili ulteriori dettagli sulla risoluzione dei guasti.
Problema Cause possibili Rimedio

Messaggio HMI: utilizzato cavo errato o inserito nella inserire il cavo nei connettori corretti sul
Errore di posizione errata AKD e sul PC

comunicazione

selezionata interfaccia PC errata

selezionare l'interfaccia corretta

Il servoamplificatore
non viene abilitato

HW Enable non cablato
HW o SW Enable non attivato

collegare HW Enable (X8 Pin 4)
applicare 24V a HW Enable e attivare SW
Enable in WorkBench / Fieldbus

Il motore non gira

servoamplificatore non abilitato
abilitazione software non impostata
rottura nel cavo del setpoint

fasi del motore scambiate

freno non rilasciato

servoamplificatore bloccato meccanic.
n. di poli del motore impostato errato
dispositivo di retroazione configurato
errato

applicare il segnale ENABLE

impostare |'abilitazione del software
controllare il cavo del setpoint

correggere la sequenza delle fas del motore
controllare il comando del fren

controllare il meccanismo

impostare il n. di poli del motor

configurare correttamente il dispositivo di
retroazione

Il motore oscilla

guadagno eccessivo (velocita)
rottura nella schermatura del cavo di
retroazione

AGND non cablato

ridurre VL.KP (controller velocita)
sostituire il cavo di retroazione
collegare AGND a CNC-GND

Il
servoamplificatore
indica

Irms o Ipeak impostato ad un livello
troppo basso
applicare limiti di corrente o velocita

verificare le dimensioni del
motore/servoamplificatore
verificare che IL.LIMITN, IL.LIMITP,

il seguente errore la rampa di accel/decel & troppo lunga VL.LIMITN, VL.LIMITP non limitino AKD
ridurre DRV.ACC/DRV.DEC

Surriscaldamento motore funzionante oltre i valori verificare le dimensioni del

del motore nominali motore/servoamplificatore. Verificare che i

valori della corrente continua e di picco siano
impostati in modo corretto

Servoazionamento
troppo dolce

Kp (controller velocita) troppo basso
Ki (controller velocita) troppo basso
filtri impostati troppo alti

aumentare VL.KP (controller velocita)
aumentare VL.KI (controller velocita)
fare riferimento alla documentazione
riguardante la riduzione dei filtri (VL.AR*)

L'azionamento gira
in maniera
approssimativa

Kp (controller velocita) troppo alto
Ki (controller velocita) troppo alto
filtri impostati troppo bassi

ridurre VL.KP (controller velocita)

ridurre VL.KI (controller velocita)

fare riferimento alla documentazione
riguardante I'incremento dei filtri (VL.AR*)

Messagio durante
I'installazion:
“Attendere. Calcolo
dello spazio su
disco richiesto in
corso.”

Problema del programma di
installazione MSI.
Harddisk space not sufficient

Annullare l'installazione. Eseguire
nuovamente il programma di installazione .
Assicurarsi che vi sia spazio sufficiente
sull’hard disk (~500 MB per consentire
I'aggiornamento di Windows.NET); in caso
contrario, liberare spazio.
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5.1 Geral

Este manual, AKD Product Safety Guide, descreve as caracteristicas do drive digital da
série AKD AKD e incluem as informagdes necessarias para instalar com seguranga um
AKD-B, -P,-Me-T.

| INFORMAQI\O \ Para informagao completa, consulte os manuais e outros documentos para a série de dis-
positivos Kollmorgen AKD:

Manual de Instalagido (Formato PDF):
Este manual fornece instrugdes para setup e instalagéo do drive.
Manual de Acessorios (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual fornece documentagéo para acessorios como cabos e resistores de rege-
neragao usados com o AKD. Existem variantes regionais deste manual.
CAN-BUS Communication (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes CANopen.
EtherCAT Communication (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes EtherCAT.
Ethernet/IP Communication (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes Ethernet/IP.
sercos® Ill Communication (PDF Format, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes sercos® .
PROFINET RT Communication (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes PROFINET RT.
SyngNet Communication (Formato PDF, na lingua Inglesa):
Este manual descreve como usar o seu drive em aplicagdes SyngNet.
BASIC Programming Manual(Formato PDF, en Inglés):
Descreve como programar um drive AKD-T com linguagem de programagao BASIC.
Ajuda online do WorkBench (Formato WebHelp):
Descreve como usar o seu drive em aplicagbes usuais. Também fornece dicas para maxi-
mizar a performance do seu sistema com o AKD. A ajuda online inclui o Guia de Refe-
réncia de Pardmetros e Comando que fomece informagdes dos pardmetros e comandos
usados para programar o AKD.

Uma versao digital deste manual (em formato pdf) esta disponivel no DVD incluso na emba-
lagem do seu drive. O download com as atualizagdes deste manual pode ser feito no site glo-
bal da Kollmorgen (www.kollmorgen.com).

5.1.1 Observacoes para a edicao impressa (versao em papel)

Uma versao impressa do manual é inclusa com cada produto. Por
motivos ambientais, o documento teve seu tamanho reduzido e foi
impresso em DIN AS.

[INFORMAGAO | Se vocé tiver dificuldade em ler o tamanho da fonte na versao
impressa reduzida, vocé pode imprimir e usar a versdo PDF em
DIN A4, no formato 1:1. Vocé pode encontrar a versao PDF no
DVD que acompanha o produto.
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5.1.2 Simbolos utilizados

Simbolo Indicagao

Indica uma situacao de perigo que, se ndo for evitada, resultara
A PERIGO 2580 06 pengod
em morte ou sérias lesodes.

= Indica uma situagao de perigo que, se ndo for evitada, pode resul
A ATENGCAO gao dependoq P
tar em morte ou sérias lesoes.

Indica uma situagao de perigo que, se néo for evitada, pode resul
tar em lesGes pequenas ou moderadas.

Indica situagdes que, se nao forem evitadas, podem resultar em
AVISO danos materiais.

= Este ndo é um simbolo de seguranca.
[INFORMACAO | e 9 rans

Este simbolo indica observagdes importantes.

A CUIDADO

Aviso de perigo (geral). O tipo de perigo é especificado pelo texto
proximo ao simbolo

Aviso de perigo de eletricidade e seus efeitos.

Aviso de superficies quentes.

Aviso de cargas suspensas.

Aviso de reinicializar automaticamente.

5.1.3 Abreviagoes usadas

Abreviagao Significado

(> #53) "veja pagina 53" neste documento
CE Comunidade Européia

EMC Compatibilidade eletromagnética
PC Computador pessoal

PE Aterramento de protecao

PFH Probabilidade de falha por hora
PL Performance Level

RBext Resistor de regeneragéo externo
RBint Resistor de regenerag&o interno
SFF Fragéo de falha segura

SIL Safety Integrity Level

STO Desligamento seguro de torque
Twm Vida de servicio

VAC Volts, corrente alternada

vDC Volts, corrente direta
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5.2 Segurancga

5.2.1 Deve-se prestar atengao ao que se segue

Profissional especialista exigido!

Apenas o pessoal apropriadamente qualificado pode executar atividades como transporte,
instalagdo, comissionamento, e manutengao. Pessoas apropriadamente qualificadas sdo
aquelas que estao familiarizadas com o transporte, instalagdo, comissionamento e operacéo
do produto:

Transporte, armazenamento, desembalamento: apenas pelo pessoal com conhecimento
em manuseio de componentes sensiveis eletrostaticamente.

Instalagdo mecanica: somente por pessoal com conhecimento mecanico.

Instalagdo elétrica: somente por pessoal com conhecimento eletrotécnico.

Testes basicos: apenas pelo pessoal qualificado com conhecimento em engenharia elé-
trica e tecnologia de acionamento

O pessoal qualificado deve conhecer e observar os padrdes 1SO 12100, IEC 60364 e
IEC 60664 e regulamentos nacionais de prevencao de acidentes.

Leia a documentagao!

Leia este documento antes de instalar e comissionar o drive. O manuseio incorreto do drive
pode ferir o pessoal ou danificar o material. O operador do sistema que usa o sistema de aci-
onamento deve exigir que todos os funcionarios que trabalham com o drive leiam e entendam
o manual antes de usar o drive.

Confira a Revisao de Hardware!

Verifique o nUmero de Revisdo do Hardware no produto (veja a etiqueta do produto). Esse
numero é a ligacdo entre seu produto e o manual; ele deve serigual ao Numero de Revisao
do Hardware na capa do manual.

Preste atencdo aos dados técnicos!

Confira os dados técnicos e especificagdes de conexao (plaqueta e documentagéo). Se os
valores de tensao e corrente forem excedidos, o drive pode ser danificado. Motor inadequado
ou fiagéo incorreta danificardo os componentes do sistema. Confira a combinagao de drive e
motor. Compare a tensdo nominal e a corrente das unidades.

Faca avaliagao de risco!

O fabricante da maquina deve produzir uma avaliagao de riscos para a maquina e tomar medi-
das adequadas para garantir que movimentos imprevistos ndo resultem em lesdes corporais
ou em materiais danificados. Exigéncia adicional de profissional especialista pode resultar
da avaliagao de risco.

Reinicializar automaticamente!

O drive pode reinicializar automaticamente depois de ligar, queda de tensdo ou interrupgao

da tensao de alimentagé&o, dependendo da configuragdo de parametro. Risco de morte ou feri-
mento sério a humanos trabalhando na maquina.

Se o parametro DRV.ENDEFAULT for configurado como 1, coloque um aviso ha maquina
(Cuidado: Reinicializagao Automatica na Ligagao) e garanta, que ligar ndo seja possivel,
enguanto humanos estejam em uma area perigosa da maquina. Caso seja usado um dis-
positivo de protec&o de subtens&o veja a EN 60204-1:2006 capitulo 7.5.
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Observe componentes sensiveis eletrostaticamente!

Os dispositivos contém componentes eletrostaticamente sensiveis, que podem ser dani-
ficados pelo manuseio incorreto. Descarregue eletrostaticamente seu corpo antes de tocar
no dispositivo. Evite o contato com materiais altamente isolantes (tecidos artificiais, filme
plastico, etc.). Cologque o dispositivo em uma superficie condutora.

Superficies quentes!

Os drives podem ter superficies quentes durante a operagéo. O dissipador de calor pode atin-
gir temperaturas acima de 80°C. Risco de pequenas queimaduras! Mega a temperatura, e
espere até que o dissipador de calor tenha esfriado abaixo de 40°C antes de toca-lo.

Terra!

E vital que vocé garanta que o drive esta aterrado com seguranca no PE (Terra de Protegao)
do barramento do painél. Risco de choque elétrico. Sem terra de baixa resisténcia no é pos-
sivel garantir a seguranga pessoal.

Corrente de Fuga!

Como a corrente de fuga para o PE é maior do que 3,5 mA, em conformidade com

IEC 61800-5-1, a conex&o PE deve ser ou duplicada ou um cabo de conexdo com uma
segdo transversal >10 mm? deve ser usado. E possivel que existam medidas diferentes, de
acordo com os padrdes regionais.

Tensoes altas!

O equipamento produz altas tensodes elétricas até 900V. Risco de choque elétrico. Nao abra
ou toque o equipamento durante a operagao. Mantenha todas as coberturas e portas do pai-
nél fechadas.

Durante a operagao, os drives podem ter partes vivas descobertas, de acordo com o nivel
de protegao de enclausuramento.

As partes energizadas do dispositivo apresentam perigo letal. Medidas de protegao inte-
gradas, como isolamento ou blindagem, ndo devem ser removidas. Todo o trabalho na ins-
talagao elétrica deve ser desempenhado apenas por funcionarios treinados e qualificados,
em conformidade com as normas de seguranga no trabalho, e somente com as fontes prin-
cipais desligadas, sem risco de reiniciar.

Nunca desfaga nenhuma conexao elétrica quando o drive ainda estiver ativo. O perigo de
arco elétrico esta presente. O arco elétrico pode danificar os contatos e ferir o pessoal.
Espere pelo menos 7 minutos depois de desconectar o drive da fonte de alimentagéo prin-
cipal, antes de tocar nas segbes do equipamento ativas (como contatos) ou remover quais-
quer conexodes.

Mega sempre a tensdo no link de barramento CC e espere até que a tens&o esteja abaixo de
50 V antes de manusear os componentes.

Funcgodes de segurancga!

A implementagéo de seguranga STO no AKD é certificada. A avaliagdo das fungdes de segu-
ranga, de acordo com EN 13849 ou EN 62061, deve ser feita pelo usuario.

Isolagdo Reforcada!

Os sensores térmicos, freio e feedback incorporados no motor tém isolagao reforgada (de
acordo com a IEC61800-5-1) contra componentes de sistemas com tenséo, de acordo com a
tensédo de teste de aplicagao requerida. Todos os componentes Kollmorgen atendem essas
exigéncias.

Nunca modifique o drive!

Nao é permitido modificar o hardware do drive sem a permissao do fabricante. Abrir a caixa
causa perda de garantia.
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5.2.2 Use como Indicado

[INFORMAGAO |

A familia de drives AKD é destinada exclusivamente para adequada diregéo de ser-
vomotores sincronos com controle de circuito fechado de torque, velocidade e/ou posigao.

Drives AKD sao componentes que sao construidos em maquinas ou plantas elétricas e que
s6 podem ser operados como componentes integrais destas plantas ou maquinas. O fabri-
cante da maquina usada com um drive deve produzir uma avaliagao de riscos para a
magquina e tomar medidas adequadas para garantir que movimentos imprevistos nao resul-
tem em lesdes corporais ou em danos materiais.

Quando os drives sao incorporados a maquinas ou plantas, o drive ndo deve ser usado até
que a maquina ou planta cumpra as exigéncias das diretivas locais.

Gabinete e fiagao

Os drives s6 devem ser operados em um painél de controle fechado adequado para as con-
dicbes ambientais (=» # 118). Pode ser necessario ventilagéo ou resfriamento para manter a
temperatura no gabinete abaixo de 40 °C.

Use apenas condutores de cobre para a fiagdo. O condutor de se¢des transversal pode ser
derivado do padréo IEC 60204 (alternativa para as segdes transversais AWG: Tabela NEC
310-16, coluna 75 °C).

Fornecimento de energia
Os drives podem se alimentados com redes de 1 ou 3 fases.

AKD-x04807: Em caso de assimetria tensao de rede> 3% uma reatancia 3L0,24-50-2 deve
ser utilizada.

Sobretensdes periddicas entre as fases (L1, L2, L3) e a carcaga do drive ndo devem exceder
o picode 1000 V. De acordo com a IEC 61800, os picos de tensao (< 50 ys) entre fases nao

devem exceder 1000 V. Os picos de tensao (< 50 us) entre uma fase e a carcaga ndo devem
exceder 2000 V.

As medidas de filtro EMC para o AKD-xzzz06 devem ser implementadas pelo usuario.
Para situagoes de instalagédo de grupo e unidades de alimentagdo CC

O AKD néo foi avaliado pela Kollmorgen, UL ou TUV para instalagdes de grupo, nem a sua
poténcia foi definida para tens&o de entrada CC.

As instalagdes de grupo devem ser analisadas e avaliadas pelo usuario quanto a protecao de
circuitos derivados*, tamanho do fio, tensdo nominal do fio, protegéo dos fusiveis, requisitos
do sistema dielétrico e corrente nominal de entrada**.

Em caso de utilizag&o de unidades de alimentacao CC o filtro EMC integrado n&o ira fun-
cionar. O utilizador é responsavel por manter as emissdes conduzidas e a imunidade da uni-
dade dentro dos niveis de ruido obrigatorios.

* Deve ser tomada especial atengdo com o desenho de circuitos derivados para unidades
com poténcia variada de modo a evitar que as unidades mais pequenas acabem por cumprir
afungao de "fusivel" em vez do fusivel de protegao do circuito.

** O desenho do sistema de alimentagdo deve garantir a protegao contra corrente de partida
limitando a corrente de entrada durante o arranque. A cablagem de polaridade da alimentacao
CC deve ser corretamente instalada. Caso a polaridade da alimentag&o CC seja incorreta
esta vai danificar a unidade e invalidar a garantia.
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Faixa de tensao do motor

A faixa de tensao do motor deve ser pelo menos tao alta quanto a tenséo de barramento CC
dividida por V2 produzida pelo drive (Uyotor>=Ucc/V2).

Seguranca de Torque Desligado

Analise a segéo "Use como Indicado” no capitulo STO (=» # 122) antes de usar esta fungéo
de seguranga. Para uma descri¢&o detalhada da fung&o de seguranga STO, consulte o
manual de instrugdes de AKD.

5.2.3 Uso Proibido
Outra utilizagao que ndo a descrita no capitulo "Use como Indicado" ndo é apropriada e pode
causar lesdes corporais e danos ao equipamento. O drive nao deve ser usado com uma
magquina que nao esteja em conformidade com os padrées e diretivas nacionais apropriados.
O uso do drive nos seguintes ambientes também & proibido:

areas com perigo de exploséo

ambientes com acidos condutores de eletricidade e/ou corrosivos, solugdes alcalinas,
Oleos, vapores, poeiras

navios ou aplicagdes maritimas

5.2.4 Avisos sobre o produto
AKD-x002407 [ AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Tradugéo: Tradugdo:

Aguarde 7 minutos apés remo- Aguarde 5 minutos apos

verapotencia antes ~d ©€X€ | |remover a poténcia antes
cutar manutengao. -

de executar manutencgéo.

AVISO Simbolos de aviso danificados devem ser substituidas imediatamente.
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5.3 Manipulacgao do ciclo de vida do produto

5.3.1 Transporte
Transporte o AKD em conformidade com a IEC 61800-2 da seguinte forma:

O transporte deve ser feito apenas por pessoal qualificado no pacote reciclavel original do
fabricante. Evite impactos durante o transporte.

Armazene na altura de empilhamento maxima ou abaixo deste valor:

- AKD-x00306 a x00606: 8 caixas,

- AKD-x01206, x02406, x00307 a x02407: 6 caixas,

- AKD-x04807: 3 caixas.

Transporte apenas dentro dos intervalos de temperatura:

-25a+70 °C, max. taxa de variagao de 20 K/hora, classe 2K3.

Transporte apenas na umidade especificada:

max. 95% de umidade relativa, sem condensacéo, classe 2K3.

Os drives contédm componentes eletrostaticamente sensiveis, que podem ser danificados
pelo manuseio incorreto. Descarregue-se eletrostaticamente antes de tocar no drive. Evite
o contato com materiais altamente isolantes, como tecidos artificiais e filme plastico. Colo-
que o drive em uma superficie condutora.

Se a embalagem estiver danificada, verifique se a unidade apresenta danos visiveis. Informe
ao transportador e ao fabricante sobre qualquer dano na embalagem ou no produto.

5.3.2 Embalagem
A embalagem do AKD consiste em uma caixa de papelao reciclavel com encartes e uma eti-

queta fora da caixa.
Modelo Dimensdes da Peso Total (kg) Peso Total (kg)
Embalagem AKD-B, -P, -T AKD-M
(mm) AxLxP
AKD-x00306 , -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3,4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5,2
AKD-x00307, -x00607, -x01207| 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

5.3.3 Armazenamento
Armazene o AKD em conformidade com IEC 61800-2 da seguinte forma:

Armazene apenas na embalagem reciclavel original do fabricante.

Armazene na altura de empilhamento maxima ou abaixo deste valor:

- AKD-x00306 a x00606: 8 caixas,

- AKD-x01206, x02406, x00307 to x02407: 6 caixas,

- AKD-x04807: 3 caixas.

Armazene apenas dentro dos intervalos de temperatura: -25 a +55 °C, taxa de variagcédo

max. de 20 K/hora, classe 1K4.

Armazene apenas na umidade especificada: 5 a 95% de umidade relativa, sem con-

densacao, classe 1K3.

Armazene em conformidade com os seguintes requisitos de duragao:

- Menos de 1 ano: sem restrigcao.

- Mais de 1 ano: os capacitores devem ser modificados antes de configurar e operar o
drive. Os procedimentos de reforma sao descritos na KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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5.3.4 Instalagao, configuragao e operagcao normal
Informagdes sobre instalagao e configuragdo podem ser encontradas neste manual:

Capitulo Instalagdo mecéanica (= # 126)
Capitulo Instalagao elétrica (= # 127)
Capitulo Configuragao (= # 128)

Operagao normal testada para classe ambiental 3K3 de acordo com EN 61800-2 (=» # 118).

O fabricante da maquina define o conhecimento necessario do usuario final de acordo com a
avaliagao de risco da maquina e descreve os requisitos para operagéao normal, dependendo
da aplicagéo.

5.3.5 Desativando

AVISO Apenas funcionarios profissionais qualificados em engenharia elétrica estao habilitados a
desativar partes do sistema de acionamento.

PERIGO: Tensao Letal! Ha risco de lesdo grave ou morte de choque elétrico ou de arco.

Desligue a chave principal do armario de distribui¢éo.

Proteja o sistema contra uma ligagao inadvertida.

Bloqueie a chave principal.

Espere pelo menos 7 minutos depois de desconectar o drive da fonte de alimentagéo prin-
cipal.

5.3.6 Manutencao e limpeza

O dispositivo ndo precisa de manutencdo. A abertura do dispositivo anula a garantia. A parte
interna da unidade s6 pode ser limpa pelo fabricante.

AVISO Na&o imergir ou pulverizar o dispositivo . Evite a infiltragédo de liquidos no aparelho.
Para limpar a parte externa do dispositivo:

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").
2. Revestimento: Limpar com isopropanol ou solugao de limpeza semelhante.
CUIDADO : Facilmente inflamavel! Risco de ferimentos por deflagragéo e incéndio.
- Tenha em atengao as indicagdes de seguranga inscritas na embalagem do produto
de limpeza.
- Apos alimpeza, aguarde no minimo 30 minutos antes de voltar a colocar o apa-
relho em funcionamento.
3. Grade de protegdo do ventilador: Limpar com uma escova seca.

5.3.7 Desinstalando

AVISO A substituicao de componentes do sistema é de exclusiva responsabilidade de pessoal
especializado, que detenham conhecimentos no dominio da eletrotecnia.

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").

2. Verifique a temperatura.
CUIDADO: Alta temperatura! Risco de pequenas queimaduras. Durante a operagéo, o
dissipador de calor do drive pode atingir temperaturas acima de 80 °C (176 °F). Antes de
tocar no dispositivo, verifique a temperatura e espere até que ela esfrie para menos de
40 °C (104 °F).

3. Remova os conectores. Desconecte a ultima conexao de aterramento potencial.

4. Desmontar: Desaperte os parafusos de fixagdo e retire o aparelho.
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5.3.8 Reparo

AVISO A substituigao de componentes do sistema é da exclusiva responsabilidade de pessoal

especializado, que detenham conhecimentos no dominio da eletrotecnia.

CUIDADO: Inicio Automatico! Durante o procedimento de substituigéo, pode ocorrer uma
combinagao de riscos e multiplos episodios.

Qualquer trabalho na instalagao elétrica deve ser desempenhado apenas por funcionarios
treinados e qualificados, em conformidade com as normas de seguranga no trabalho, e
somente com o uso de equipamento de seguranga individual recomendado.

Substituicdo AKD

S6 o fabricante pode reparar o aparelho. A abertura do aparelho representa a perda da garan-
tia.

Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").

Desmontar o dispositivo (ver capitulo 5.3.7 "Desinstalando")

Envie o aparelho para o fabricante.

Instale um novo aparelho conforme a descri¢ao que se encontra neste manual.

Coloque o sistema em funcionamento conforme a descrigdo que se encontra neste
manual.

arwd~

Substituicdo de outras pec¢as do sistema de acionamento

Se for necessario substituir pegas do sistema de acionamento (por exemplo, cabos), pro-
ceda da seguinte forma:

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").
2. Substitua as pecas.
3. Verifique a fixagdo correta das unides de encaixe.
4. Coloque o sistema em funcionamento conforme a descrigdo que se encontra neste
manual.
5.3.9 Eliminagao
AVISO Para a eliminagao do aparelho em conformidade com as normas técnicas entre em contacto

com uma entidade certificada que se dedique a reciclagem ou reaproveitamento de com-
ponentes electronicos.

Em conformidade com as orientacdes WEEE-2012/19/EC e similares, o fabricante aceita
devolugdes de dispositivos e acessorios antigos para descarte profissional. Os custos de
envio sao da responsabilidade do remetente.

Envie os dispositivos, na embalagem original, para os enderegos do fabricante mostrados na
tabela abaixo.

North America América do Sul

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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5.4 Embalagem Fornecida

Quando um drive da série AKD é encomendado, os seguintes itens devem estar incluidos na
embalagem do drive:

AKD

Uma copia impressa do AKD Safety Guide

Um DVD com a configuragéo do software, WorkBench, e toda a documentagao do pro-
duto em formato digital.

Conectores de acoplamento X1, X2, X3, X4 (se necessario), X7, X8, X14, X15, X16,
X21, X22, X23, X24, X35, X36 (se for parte da variante do drive)

Chapa de aterramento, com AKD de voltagem 07, com voltagem 06 apenas para UE

| INFORMAGAOQ | Os conectores de acoplamento SubD e RJ45 no estéo incluidos na embalagem.

Esquema de nimero da pecga

Use para numero de etiqueta somente para identificagdo do produto, ndo para outros pro-
cessos, porque nem todas as combinagdes de funcionalidades sao possiveis, sempre.

Personalizagao: este codigo inclui a vers&o do idioma do material impresso e ofertas espe-
ciais para o cliente.
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5.5 Descricao e dados técnicos

5.5.1 A Familia AKD de Drives Digitais

Vers6es AKD disponiveis

Variante (curto) Descricao Conectividade

AKD-B*** O drive basico é controlado pelo comando | Analog, SyngNet
analdgico de torque e velocidade (engre-
nagem eletronica).

AKD-P** O drive indexador de posi¢do adiciona a habi{ Analog, CANopen,

lidade para comandar os diversos movi- EtherCAT, PROFINET RT,
mentos, processo de E/S, tomar decisdes, |Ethernet/IP, sercos® III
adicionar tempos de atraso e modificar as
variaveis do processo do drive para o drive
basico.

AKD-M*** Drive master Controlador de Movimentos EtherCAT
PDMM/EtherCAT. Inclui todos os cinco idi-
omas de acordo com IEC 61131, PLC Open
e Pipes Network. Esta variante do drive é
chamada de AKD PDMM.

AKD-T*** Programacao BASIC simples adicionada ao | Analog

drive Basico. Esta variante do drive é cha-
mada de AKD BASIC.

Cartées de Opcao
Cartdes de opgao integrados afetam a largura do dispositivo.
IC: entradas e saidas digitais adicionais.
MC/M1: Cartdo Controlador de Movimento com entradas e saidas digitais adicionais.

Estende o AKD para o tipo AKD PDMM (esquema de nimero da pega: AKD-M), um drive
mestre para sistemas de drive sincronizado e de varios eixos.

5.5.2 Condigoes Ambientais, Ventilacao e Posi¢cao de Montagem

Armazenamento, (= #114)

Transporte

Temperatura ambiental |0 a +40 °C em condigdes nominais

em operagao +40 a +55 °C com reducéo da corrente continua de 4 % con-
forme Kelvin

Umidade em operagdo |5 a85% de umidade relativa, sem condensacéo, classe 3K3.

Altitude local Até 1000 metros acima do nivel médio do mar sem restrigao

1.000 a 2.500 metros acima do nivel médio do mar com redugéo
de poténcia de 1,5%/100 m

Nivel de poluicao Nivel de poluigéo 2 conforme IEC 60664-1

Vibragoes Classe 3M1 de acordo com IEC 60721-3-3

Protecao do com- IP 20 em conformidade com IEC 60529

partimento

Posicdo de Montagem | Vertical

Ventilagao Ventilador integrado (exceto AKD-x00306)

O drive desliga em caso de temperatura muito alta no gabinete

de controle. Certifique-se de que ha suficiente ventilagao obri-
gatdria dentro do gabinete de controle.
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5.5.3 Dados Técnicos AKD-xzzz06

Dados Elétricos Unidades AKD- AKD- AKD- AKD-
x00306 x00606 x01206 x02406
Tens&o de alimentag&o nominal (L1/L2/L3) V 3x120V a240V £10% 3x240V
1x120V a240V £10% +10%
Frequéncia de entrada da alimentag&o nominal Hz 50Hz a400 Hz +5% ou DC
Poténcia de entrada nominal para operagao kVA 1,2 2,38 3,82 7,6
S1
Corrente de entrada nominal
em 1x120V A 5,0 9,9 12 -
em 1x240V A 5,0 9,9 12 -
em 3x120V A 2,3 4,6 9,2 -
em 3x240V A 2,3 4,6 9,2 18,3
Permitido ligar/desligar frequéncia, rede 1/h 30
Corrente maxima de ativagao A 10 10 10 20
Tensé&o do link de barramento nominal CC \% 170a 340
(Volta do Barramento em Atraso 3ph 1 seg)
Circuito de Regeneracao
Pico da poténcia kW 0,77 1,5 3 6
Resistor externo Ohm 33 33 15 8
Corrente de saida continua ( + 3%), monofasico ou trifasico
em 120V Arms 3 6 12 -
em 240V Arms 3 6 12 24
Pico da corrente de saida (para 5 s, + 3%) Arms 9 18 30 48
Poténcia de saida continua @ corrente de entrada nominal
em 1x120V VA 312,5 625 1250 -
em 1x240V VA 625 1250 2500 -
em 3x120V VA 312,5 625 1250 -
em 3x240V VA 625 1250 2500 5000
Pico da poténcia de saida (para 1s)
em 1x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -
em 1x240V kVA 1,875 3,750 6,250 -
em 3x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -
em 3x240V kVA 1,875 3,750 6,250 10
Emisséo de ruidos (ventilador de baixa/alta dB(A) - 33/39 37/43 41/56
velocidade)
Fornecimento de energia aux. \% 24\ (£10%, verifique a queda de tens&o)
-correntes tipo B, P, T com/sem freio no motor A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5
-corrente tipo M com/sem freio no motor A 0,8/2,0 | 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8
[Dados Mecanicos |
Peso (dimensbes padrao) kg 1,1 1,1 2 3,7
Peso (dimensdes estendidas™) kg 1,3 1,3 2,2 4
Dimensdes mm consulte (= #212)

*= Dimensodes estendidas: drives AKD com cartdo opcional integrado IC, MC, ou M1.
Para mais dados técnicos veja o Manual de Instalac&o.
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5.5.4 Dados Técnicos AKD-xzzz07

Dados Elétricos Unidades AKD- AKD- AKD- AKD- AKD-
x00307 @ x00607 @ x01207 @ x02407 @ x04807

Tensao de alimentag&o nominal (L1/L2/L3) \Y 3x240V a480V £10%

Frequéncia de entrada da alimentag&o nominal Hz 50Hz a400 Hz +5% ou DC

Poténcia de entrada nominal para operagao kVA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9

S1

Corrente de entrada nominal

em 3x240V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

em 3x400V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

em 3x480V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3

Permitido ligar/desligar frequéncia, rede 1/h 30

Corrente maxima de ativagéo (em 480V, A 9 9 9 9 9

20°C)

Tensao do link de barramento nominal CC V= 340 a 680

(Volta do Barramento em Atraso 3ph 1 seg)

Circuito de Regeneragéo

Pico da poténcia kW 1,5 3 6 12 12

Resistor externo Ohm 33 33 33 23 10

Corrente de saida continua (= 3%)

em240V Arms 3 6 12 24 48

em 400V Arms 3 6 12 24 48

em480V Arms 3 6 12 24 48

Pico da corrente de saida (para 5 s, + 3%) Arms 9 18 30 48 96

Poténcia de saida continua @ corrente de entrada nominal

em 3x240V kVA 0,6 1,25 2,5 5 10

em 3x400V kVA 1 2 4,2 8,3 16,6

em 3x480V kVA 1,2 2,5 5 10 20

Pico da poténcia de saida (para 1s)

em 3x240V kVA 1,8 3,75 6,25 10 20

em 3x400V kVA 3 6,75 10,4 16,7 33

em 3x480V kVA 3,6 7,5 12,5 20 40

Emisséo de ruidos (ventilador de baixa/alta dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72

velocidade)

Fornecimento de energia aux. V= 24V (£10%, verifique a queda de tens&o)

-correntes tipo B, P, T com/sem freio no motor A= 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/*

-corrente tipo M com/sem freio no motor A= 1,3/2,811,3/2811,3/28|2,3/43| 23/*

Peso (dimensbes padréo) kg 2,7 2,7 2,7 53 11,7

Peso (dimensdes estendidas™) kg 2,9 2,9 2,9 5,5 11,9

Dimensdes mm consulte (= #212)

*= Dimensdes estendidas: drives AKD com cart&o opcional integrado IC, MC ou M1.
Para mais dados técnicos veja o Manual de Instalagéo.
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5.5.5 Fusiveis e disjuntores

Fusiveis dos EUA: Classe J, 600 Vca 200 kA, tempo de atraso. Os fusiveis devem ser
aprovados pela UL e CSA, o reconhecimento pela UL n&o é suficiente.

Fusiveis da UE: tipos gS ou gG, 400 V/500 V, tempo de atraso

Suportes dos fusiveis: Combinados com os blocos do fusivel padrao, os suportes de fusi-
vel de manuseio seguro devem ser usados em conformidade com IEC 60529.

5.5.5.1 Fonte de Alimentagdao Externa do fusivel

Modelo do Max. valores Exemplos classe J Exemplos classe J
Drive de Amperes Cooper Bussmann Ferraz Sh.
AKD-x00306 |10A (Tempo de Atraso)|LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 | 15A (Tempo de Atraso) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 | 15A (Tempo de Atraso) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 |30A (Tempo de Atraso) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 |6A (Tempo de Atraso) |LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 | 10A (Tempo de Atraso) | LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 | 15A (Tempo de Atraso) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 | 30A (Tempo de Atraso) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 |60A (Tempo de Atraso) | LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5L.D10

5.5.5.2 Alimentagao do fusivel de 24 V externo

Modelo do Max. valores de

Exemplos da classe J Exemplos da classe J

Ferraz Shawmut
AJT8

Drive
todos AKD

Amperes Cooper Bussmann
8A ((Tempo de Atraso) | LPJ8SP/DFJ8

5.5.5.3 Fusivel do resistor de regeneracao externo

Modelo do Max. Ampe- Max. Ampe- regidao UL regidao CE

Drive res@240V res@480V  examplo: examplo:
AKD-X003... -X012 10A 40A Bussmann  |Siba

FWP-xxA14F [110..400V: gRL(gS)
AKD-X024 15A 50A 400..480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

5.5.6 Torques de aperto recomendados
Torque de Aperto (Nm, valores em in-lbs (=» # 237) )

Conector AKD-x00306, AKD-x01206 A AKD-x02406, @ AKD-x04807
(valores em Nm) = AKD-x00606 AKD -x00307 a
AKD-x02407

X2 0,5a0,6 0,7a0,8 0,7a0,8 1,7a1,8

X3 0,5a0,6 0,5a0,6 0,7a0,8 1,7a1,8

X4 - - 0,7a0,8 1,7a1,8

X1, X7, X8, X21, X22,| 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25
X23, X24, X35, X36

X14 - - - 1,7a1,8
X15, X16 - - - 0,22a0,25
PE block 1,7 1,7 1,7 1,7

Valores em in-Ibf: (= #237)
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5.5.7 Seguranca de Torque Desligado (STO)

A implementagéo de seguranga do STO no AKD é certificada. A implementacgao do circuito
de seguranga usada para a fung&o de seguranga do "Seguranga de Torque" no drive é ade-
quada para SIL 2 em conformidade com IEC 62061 e PLd/ CAT3 em conformidadecom a
ISO 13849-1. E possivel SIL3/PLe com drivesAKD-x04807, se ambas as entradas STO-Ena-
ble e os correspondentes sinais STO-Status forem usados.

AKD-x003 up to AKD-x024: Uma entrada digital adicional (STO) libera a etapa de saida
da energia do drive desde que seja aplicado um sinal de 24 V nesta entrada.

AKD-x048: Duas entradas digitais adicionais (STO-Enable 1 e STO-Enable 2) liberam o
estagio de poténcia de saida do drive enquanto 24 V for aplicado a essas entradas.

Se a entrada do STO opera um circuito aberto, a energia ndo sera mais alimentada pelo
motor, e o drive perdera todo o torque e sera reduzido até parar.

5.5.7.1 Notas importantes

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

A\ ATENGAO| Sem poder de travagem!

Podem resultar em lesbes sérias quando a carga nao esta travada adequadamente. O drive
nao pode manter a carga enquanto o STO esta ativo.
Use uma trava mecéanica de segurancga adicional (por exemplo, por um freio de retengao
do motor).

A\ CUIDADO | Alta tenszo!

Harisco de choques elétricos e lesbes. A fungdo STO ndo fornece uma separagéo elétrica
da saida de poténcia. Se for necessario acesso aos terminais de poténcia do motor,

o drive deve ser desconectado da alimentagao de rede considerando

o tempo de descarga do circuito intermediario.

Se afungédo de seguranga STO for ativada automaticamente por um sistema de controle,
entdo certifique-se de que a saida do controle € monitorado para possivel mau fun-
cionamento. O monitoramento pode ser usado para evitar uma saida com falha por ativar
sem intengdo a fungao STO. Ja que a fungdo STO é um sistema de um canal, engates erra-
dos néo serao reconhecidos.

N&o é possivel realizar um freio controlado se a fungéo "Enable STO" controlado pelo drive
estiver desligada. Se for necessario freio controlado antes do uso da fun¢éo STO, o drive
deve ser freado e a STO de entrada deve ser atrasada separadamente do +24 V.

No caso de uma falha dupla especifica num muito curto periodo de tempo num movimento
unico de maximo pode ocorrer um angulo de 120° (elétrico). Este efeito apenas pode ocorrer
se a unidade estiver na fungao STO.

Use a seguinte sequéncia funcional quando a fungao STO for usada:

1. Freie o drive de uma maneira controlada (regulagem da velocidade = 0 V).

2. Quando a velocidade for igual a 0 rpm, desabilite o drive (enable = 0 V).

3. Se houver uma carga suspensa, trave o drive mecanicamente.

4. Ative a fungao STO.
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5.5.7.2 Use como indicado

A fungéo STO é destinada exclusivamente ao fornecimento de uma parada segura funcional
do sistema de movimento. Para alcangar esta seguranga funcional, a fiagao dos circuitos de
seguranga deve atender aos requerimentos de seguranga da IEC 60204, 1ISO 12100 e 13849.

5.5.7.3 Uso Proibido
A fungdo STO ndo deve ser usada se o drive for desativado pelas seguintes razdes:

Operagdes de limpeza, manutengao e reparo, longos periodos inoperante. Em tais casos,
todo o sistema deve ser desconectados da alimentacéo e protegidos.

Situagoes de desligamento de emergéncia. Em uma situagao de desligamento de emer-
géncia, o contator principal é desligado (pelo botdo de desligamento de emergéncia).

5.5.7.4 Dados técnicos STO AKD-x003 a AKD-x024

Dados das caracteristicas de seguranga

Dispositivo  1SO 13849-1 IEC 62061 PFH [1/h] Ty [anos] SFF [%]
STO PLd, CAT3 SIL2 1,50E-07 20 100

Pinagem
1 |+24 +24 VDC Tensao auxiliar

2 |GND |GND de alimentacdo de 24V

3 |STO |STO Enable (Torque seguro desligado)

Diagrama do sinal (sequéncia)
O diagrama abaixo mostra como usar a fungdo STO para uma parada de drive segura e ope-
ragao sem falhas do drive.

1. Freie o drive de uma maneira controlada (regulagem da velocidade = 0 V).
2. Quando a velocidade for igual a 0 rpm, desabilite o drive (Enable =0 V).
3. Ativeafungdo STO (STO=0V).
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5.5.7.5 Dados técnicos STO AKD-x048

Dados das caracteristicas de seguranga

Dispositivo Modo de ISO IEC
Operagao 13849-1 62061
STO canal Unico PLd, CAT 2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO canal duplo PLd, CAT3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO Canal duplocom| PLe, CAT4 SIL3 5.64E-09 20 87
teste periddico
Pinagem
Pino Descrigao Pino Descrigao
1 |+24 VDC Tensao auxiliar 5 STO-Status 1
2 | GND de alimentagao de 24V 6 STO-Enable 1
3 |STO +24 VDC Tensao auxiliar 7 STO-Status 2
4 |STOGND 8 |STO-Enable 2

Para modo STO canal Gnico conectar o pino 6 com o pino 8 e pino 5 com o pino 7.
Diagrama do sinal (sequéncia)

O diagrama abaixo mostra como usar a fungéo STO para uma parada de drive segura e ope-
ragcao sem falhas do drive.

1. Freie o drive de uma maneira controlada (regulagem da velocidade = 0 V).
2. Quando a velocidade forigual a 0 rpm, desabilite o drive (Enable = 0 V).
3. Ative afungdo STO (STO-Enable 1 e STO-Enable2=0V)
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5.5.7.6 Teste funcional

AVISO

AVISO

Controlo de canal duplo/unico, SIL CL2/ PLd

Deve testar a funcdo de STO apds um arranque inicial da unidade, apds cada interferéncia
nas ligacdes elétricas da unidade ou apds a troca de um ou varios componentes da unidade.

Método 1, unidade restante ativada Método 2, unidade desativada

1. Pare a unidade, com ponto de regulagao de OV. [1. Pare todas as unidades, com ponto

Mantenha a unidade ativada. de regulagéo de OV, desative a uni-
PERIGO: Nao entre na area perigosa!l dade (Ativar=0V).
2. Ative afuncgdo de STO, por exemplo, abrindoo |2. Ative afun¢do de STO, por exem-
filtro de protecao. plo, abrindo o filtro de protegao.

3. O contacto de falha abre, o conectorderede  |3. A unidade apresenta o aviso n602.
solta-se e a unidade apresenta falha F602.

Controlo de canal duplo, SIL CL3/ PLe

Para atingir PL e ou SIL CL3, a comutag&o segura do inibidor de impulsos deve ser testada
periodicamente, analisando os sinais de STO-Status:

na inicializag&o do sistema,

na reinicializagao apés acionar um dispositivo de protegéo,

pelo menos a cada 8 horas pelo operador.

As entradas STO-ENABLE 1 e STO-ENABLE 2 s&o acionadas em estagios de acordo com
a sequéncia de teste definida. O estado de comutagao do inibidor de impulsos esta dis-
ponivel numa STO-Status de AKDe deve ser analisado para atingir uma relagéo de cobertura
de diagnéstico suficiente:

Diagndstico com controlador ndo seguro externo, teste com sequéncia dindmica:
- ciclo de teste: com cada inicio do dispositivo, minimo uma vez por dia.

- relag&o de cobertura de diagnéstico: 60 %

Diagnose mit externem, sicheren Controller, Test mit dynamischer Sequenz:

- ciclo de teste: com cada inicio do dispositivo, minimo uma vez por dia.

- relagao de cobertura de diagndstico: 90 %

Uma descri¢céo de sequéncia de teste pode ser encontrada no Manual de instrugées AKD.
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5.6 Instalagcao mecanica

[INFORMAGAO |

Viséo geral das dimensdes veja (= # 212).Para desenhos das dimensdes e montagem de
painél consulte o Manual de Instalagé&o.

5.6.1 Notas importantes

AVISO

AVISO

AVISO

A\ CUIDADO | Aita corrente de fuga!

Ha o perigo de ocorrer um choque elétrico por conta do alto nivel de EMC que poderia resul-
tar em lesdes se o drive (ou 0 motor) no estiver aterrado contra EMC de forma adequada.
Nao use chapas de montagem pintadas (ou seja, ndo condutivas).
Para blindagem e aterramento em conformidade com o EMC, consulte Manual de Ins-
talacéo.

Proteja o drive de tensdes inadmissiveis. Principalmente, ndo permita que quaisquer com-
ponentes sejam dobrados ou que quaisquer distancias de isolamento sejam alteradas
durante o transporte e manuseio. Evite contato com componentes eletrénicos e contatos.

O drive ira alterar-se sozinho no caso de superaquecimento. Certifique-se de que ha um
fluxo adequado de ar frio e filtrado para a parte inferior do gabinete de controle, ou use um tro-
cador de calor.

N&o monte dispositivos que produzem campos magnéticos diretamente ao lado do drive.
Campos magnéticos fortes podem afetar diretamente os componentes internos. Instale dis-
positivos que produzem campos magnéticos distante dos drives e/ou blinde os campos
magnéticos.

5.6.2 Guia para instalagcao mecanica

As seguintes ferramentas s&o necessarias (no minimo) para instalar o AKD; sua instalagéo
em especifico pode requerer ferramentas adicionais:

Parafusos de cabecga sextavada M4 (ISO 4762), Chave Allen em T de 3 mm, Chave de fenda
Phillips N° 2, Chave de fenda pequena

Instale a unidade do drive da seguinte forma:

1. Prepare olocal.
Monte o drive em um gabinete de controle fechado (=» # 118). O local ndo deve ter mate-
riais condutivos ou corrosivos. Para a posicao de montagem no gabinete, consulte
Manual de Instalagéo.

2. Verifique a ventilagao.
Verifique se a ventilagao do drive esta livre e mantenha-o dentro da temperatura ambiente
permitida (=» # 118). Mantenha o espagco livre necessario acima e abaixo do drive .

3. Verifique o sistema de arrefecimento.
Se forem usados sistemas de arrefecimento para o gabinete de controle, posicione-os de
tal modo que a agua condensada nao caia sobre o drive ou sobre os dispositivos peri-
féricos.

4. Monte odrive.
Monte o drive e a fonte de alimentagdo préximos um do outro na chapa condutiva de mon-
tagem de aterramento no gabinete.

5. Aterre odrive.
Para blindagem e aterramento em conformidade com o EMC, consulte Manual de Ins-
talagéo. Aterre a chapa de montagem, a carcaga do motor e oGND do sistema de con-
trole.
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5.7 Instalagao elétrica

| INFORMAGAOQ | Para vis&o geral dos conectores veja (= # 213).Para diagramas =% o Manual de Instalagéo.

5.7.1 Notas importantes

AVISO O status do drive deve ser monitorado pelo PLC para reconhecer situagdes criticas. Ligue o

AVISO

AVISO

AVISO

contato de FALHA em série ao circuito de parada de emergéncia da instalagao. O circuito de
parada de emergéncia deve operar o contator de abastecimento.

A\ PERIGO | Aita tensso até 900 V!

Ha um risco de les&o grave ou morte por choque elétrico ou por arco. Os capacitores podem
ter tensdes perigosas presentes até 7 minutos depois da fonte de alimentagao estar des-
ligada. Conexdes de poténcia e controle podem estar ativas, mesmo que o motor ndo esteja
em rotagao.
Somente instale ou ligue o equipamento quando ele nao estiver ativo.
Certifique-se de que o painél esteja desconectado com seguranga (por exemplo, com
um lock-out e sinais de aviso).
Nunca remova conexdes elétricas quando o drive ainda estiver ativo.
Espere pelo menos 7 minutos depois de desconectar o drive da fonte de alimentagao
principal, antes de tocar nas se¢des do equipamento ativas ou desfazer quaisquer cone-
xoes.
Para ter certeza, mega a tensao no link de barramento CC e espere até que a tensao
esteja abaixode 50 V.

Uma tenséao de rede errada, um motor inadequado ou uma fiag&o errada vai danificar o drive.
Verifique a combinago do drive e do motor. Compare a tens&o nominal e a corrente das uni-
dades.

Fusiveis externos excessivamente elevados vao colocar em risco cabos e dispositivos. Os
fusiveis da entrada de alimentagdo CA e do fornecimento de 24 V devem ser instalados
pelo usuario, para os melhores valores (= # 121). Dicas para o uso de disjuntores de cor-
rente residual (RCD) consulte Manual de Instalagéo.

O status do drive deve ser monitorado pelo PLC para reconhecer situagées criticas. Ligue o
contato de FALHA em série ao circuito de desligamento de emergéncia da instalag&o. O cir-
cuito de desligamento de emergéncia deve operar o contator de abastecimento.

5.7.2 Guia para instalagao elétrica

Instale o sistema elétrico do drive da seguinte forma:

1. Selecione os cabos de acordo com IEC 60204.

2. Instale a protegéo e aterre o drive. Para uma protegao e aterramento em conformidade
com EMC, consulte Manual de Instalagdo. Aterre a chapa de montagem, carcaga do
motor e CNC-GND do sistema de controle.

3. Ligue odrive e 0s conectores.

- Observe as "Recomendacgdes para redugao de ruido":consulte Manual de Instalacéo
- Conecte toda interface de acordo com o diagramas o Manual de Instalagéo

4. Verifique a fiagdo em comparagao aos diagramas de fiagéo ( Manual de Instalagdo)
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5.8 Configuragao

| INFORMAGAQ | Paraguia de instalag&o passo a passo consulte o Manual de Instalagéo.

5.8.1 Notas importantes

AVISO Apenas profissionais com conhecimento extenso nas areas de engenharia elétrica e tec-

AVISO

| INFORMAGAO |

nologia de drives s&o permitidos para realizar testes e configurar o drive.

A\ PERIGO | Tensio letal!

Ha risco de choque elétrico. As partes energizadas do dispositivo apresentam perigo letal.
Medidas de protecédo integradas, como isolamento ou blindagem, ndo devem ser remo-
vidas.

Todo o trabalho na instalagdo elétrica deve ser desempenhado apenas por funcionarios
treinados e qualificados, em conformidade com as normas de seguranga no trabalho, e
somente com as fontes principais desligadas, sem risco de reiniciar.

A\ ATENCAO | Inicio automatico!

Risco de morte ou ferimento sério a humanos trabalhando na maquina. O drive pode rei-
nicializar automaticamente depois de ligar, queda de tensao ou interrup¢ao da tenséo de ali-
mentagao, dependendo da configuragédo de pardmetro. Se o pardmetro DRV.ENDEFAULT
for configurado como 1,

coloque um aviso na maquina ("ATENCAO: Inicio automético possivel" ou similar) e

garanta, que ligar ndo seja possivel, enquanto humanos estejam em uma area perigosa
da maquina.

A\ CUIDADO | Ailta temperatura!

Risco de queimaduras leves. O dissipador de calor do drive pode atingir temperaturas de até
80 °C quando em operagao.

Antes de manusear o drive, verifique a temperatura do dissipador.

Aguarde até que o dissipador de calor esfrie para 40 °C.

Se o drive estiver armazenado por mais de 1 ano, é necessario restaurar os capacitores no
circuito do link de barramento CC. Os procesimentos de reforma s&o descritos na Koll-
morgen Developer Network (Forming).
Informag&o adicional para configuragdo do equipamento:
Parametros de programagao e comportamento do loop fechado s&o descritos na ajuda
online do software de configuragao.

A configuragao de qualquer cartdo de expansao descrito no manual correspondente no
DVD.


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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5.8.2 Teste inicial do drive

5.8.2.1 Abertura da embalagem, montagem e instalagao elétrica do AKD

Desembale o drive e seus acessorios. Observe as instrugdes de seguranga na docu-
mentagao.

Monte o drive.

Instalem a fiag&o elétrica do drive ou aplique a fiagdo minima para testar o drive conforme
descrito abaixo.

Certifiqgue-se de que vocé tenha em maos as seguintes informagdes sobre os com-
ponentes do drive:

- tensao de alimentagao da rede nominal

- tipo do motor (dados do motor caso o tipo de motor n&o esteja listado na base de
dados do motor)

- unidade de feedback integrado ao motor (tipo, polos/linhas/protocolo)

- momento de inércia da carga

5.8.2.2 Fiacao minima para teste do drive sem carga

Este diagrama de fiag&o € apenas para ilustragdo geral e ndo esta em conformidade com os
requisitos EMC, de seguranga ou de funcionalidade da sua aplicagdo. Em principio a liga-
¢ao elétrica é similar para todas as variantes do AKD. Consulte o Manual de Instalagdo para
informacgdes de ligacao elétrica detalhada. O exemplo de pinagem abaixo é valido para o
AKD-x00306.

Ao conectar o AKD diretamente em um PC, recomenda-se enderego IP estatico (ndo 00).
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5.8.2.3 Confirmar conexodes

Vocé pode ligar a poténcia l6gica ao drive através do conector X1 (ndo € necessaria tensao
de barramento para as comunicagoes).

Apo6s fornecimento de alimentagéo, o drive exibe uma sequéncia de luzes LED (veja a Ajuda
Online do WorkBench para detalhes.

Confirme se os LEDs do link no drive (LED verde no conector RJ45) e no seu PC estao ace-
sos. Se as duas luzes estiverem acesas, entido vocé tem uma conexao elétrica funcionando
corretamente.

5.8.2.4 Instalar e iniciar o WorkBench

OWorkBench é instalado automaticamente a partir do DVD que acompanha o drive.
OWorkBench também esté disponivel no Kollmorgen site: www.kollmorgen.com.

Ap06s a concluséo da instalagao, clique no icone do WorkBench para iniciar o programa. O
WorkBench ird mostrar uma lista de todos os drives que ele consegue encontrar em sua rede
local. Selecione o drive que vocé deseja configurar e depois clique em Préximo.

Se varios drives forem detectados, um drive pode ser identificado isoladamente usando um
dos seguintes métodos:

1. Oendereco MAC do drive. Este enderego esta impresso no adesivo localizado na lateral
do drive.

2. O nome do drive. O nome do drive é determinado usando o WorkBench. Um drive novo
tem o nome de “Sem_Nome” por padr&o.

3. Piscando o display. Selecione um drive e clique em Piscar para forgar o display loca-
lizado na frente do drive a piscar por 20 segundos.

5.8.2.5 Configurar o endereco IP do drive no WorkBench

Se o WorkBench nZo exibir automaticamente seu drive, entdo vocé pode configurar o ende-
reco IP manualmente no WorkBench da seguinte forma:

1. Exibir o enderego IP. E possivel exibir o enderego IP do drive no display do drive pres-
sionando o botdo B1. O display mostra os digitos e pontos do endereco IP em sequéncia
(por exemplo, 192.168.0.25).

2. Inserir o enderego IP do drive. Apds determinar o endereco IP, insira-o manualmente no
campo Especificar enderego no WorkBench. Em seguida, clique em Préximo para se
conectar.

5.8.2.6 Habilite o drive usando o assistente de configuragéo

Apods estabelecer uma conexao do drive, a tela de Visao Geral do AKD é exibida. Seu drive
aparece na area de navegacao no lado esquerdo da tela. Clique com o bot&o direito no nome
do seu drive € selecione Assistente de configuragdao no menu suspenso. O Assistente de
configuragao guia vocé pela configuragéo inicial do drive, que inclui um movimento simples
de teste.

Apo6s concluir o Assistente de configuracéo, seu drive deve estar habilitado.
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5.9 Resolucgao de problemas do AKD

Podem ocorrer problemas no drive por diversas razdes, dependendo das condi¢gdes da sua instalagdo. As cau-
sas das falhas em sistemas multieixos podem ser particularmente complexas. Se vocé nao conseguir solu-
cionar uma falha ou outro problema usando a orientagao de resolucdo de problemas apresentada abaixo, o
servigo de apoio ao cliente pode lhe dar maior assisténcia.

AVISO Elimine as falhas e avarias pendentes em observancia da seguranga no trabalho. A eli-
minagao de falhas é de exclusiva responsabilidade de pessoal especializado, qualificado e
instruido.

| INFORMACAO | Mais detalhes sobre a remogéao de falhas podem ser encontrados na ajuda on-line e na
tabela de mensagens de falhas e adverténcia (=» # 230).

Problema Causas Possiveis Solugao

Mensagem da
IHM:

Falha de comu-
nicagao

usado cabo errado ou o cabo foi inserido
na posic¢ao errada do drive oudo PC
selecionada a interface errada do PC

insira o cabo no soquete correto do drive
ePC
selecione a interface correta

O motor néo gira

drive ndo habilitado

habilitag&o do software n&o configurada
interrupcéo no cabo de regulagem

fases do motor trocadas

freio ndo liberado

o drive é bloqueado mecanicamente

n° do pdlo do motor definido de forma incor4
reta

feedback configurado de forma incorreta

aplique o sinal de ENABLE

configure a habilitag&o do software
verifique o cabo de regulagem

corrija a sequéncia das fases do motor
verifique o controle do freio

verifique o mecanismo

configure o n° do polo do motor
configure o feedback de forma correta

Oscilagao do
motor

0 ganho é muito alto (controlador de velo-
cidade)

blindagem do cabo de feedback rompida
AGND néao conectado

reduza o VL.KP (controlador de velo-
cidade)

substitua o cabo do feedback

junte 0 AGND ao CNC-GND

O drive relata
0s seguintes erros

Irms ou Ipeak configurados muito baixos

corrente ou velocidade limita a aplicagao

aceleragao/desaceleragédo da rampa esta
muito longa

verifique o motor/dimensionamento do
drive

verifique se o IL.LIMITN/P e o
VL.LIMITN/P nao estao limitando o drive
reduza DRV.ACC/DRV.DEC

Motor sobre-
aquecido

motor operando abaixo da sua taxa
a configuragao da corrente do motor esta
incorreta

verifique o motor/dimensionamento do
drive

verifique se os valores da corrente de
pico e continua do motor estdo con-
figuradas corretamente

Drive muito lento

Kp (control. de velocidade) muito baixo
Ki (control. de velocidade) muito baixo
filtros com a configuragao muito alta

aumente o VL.KP (control. de velo-
cidade)

aumente o VL.KI (control. de velocidade)
consulte a documentagao sobre redugéo
de filtro (VL.AR*)

O drive funciona
com dificuldade

Kp (controlador de velocidade) muito alto
Ki (controlador de velocidade) muito alto
filtros com a configuragdo muito baixa

reduza o VL.KP (control. de velocidade)
reduza o VL.KI (control. de velocidade)
consulte a documentacgao sobre
aumento de filtro (VL.AR¥)

Durante aiins-
talagdo, uma caixa
de didlogo dizendo
“Espaco em disco”
aparece

Problema com o instalador MSI.

Espago em disco rigido insuficiente

Cancele ainstalagdo. Reinicialize o ins-
talador (vocé pode precisar tentar varias
vezes, o problema é aleatério).
Certifique-se de que vocé tem espago
suficiente no disco rigido (~500MB)
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6.1 Informacion general

Este manual AKDProduct Safety Guide, describe la serie de unidades digitales AKD e
incluye la informacion necesaria para instalar cuidadosamente una unidad AKD B,P,My T.

| INFORMACION \ Para obtener mas informacién, consulte el Manual de instalacion y los documentos adi-

cionales de Kollmorgenpara la serie de unidades AKD:

Manual de Instalacién (Formato PDF):

Este manual proporciona instrucciones para la instalacion y configuracion de la unidad.
Accessories Manual (Formato PDF, en Inglésl):

Este manual brinda documentacion para los elementos accesorios, tales como cables y
resistencias regenerativas con AKD. Existen variantes regionales de este manual.
CAN-BUS Communication (Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe cémo usar la unidad en aplicaciones CANopen.

EtherCAT Communication (Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe cémo usar la unidad en aplicaciones EtherCAT.

Ethernet/IP Communication (Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe cémo usar la unidad en aplicaciones Ethernet/IP.

sercos® Ill Communication (Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe cdmo usar la unidad en aplicaciones sercos®.

PROFINET RT Communication (Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe como usar la unidad en aplicaciones PROFINET RT.

SyngNet Communication Formato PDF, en Inglés):

Este manual describe cémo usar la unidad en aplicaciones SyngNet.

BASIC Programming Manual(Formato PDF, en Inglés):

Describe como programar una unidad AKD-T con el lenguaje de programaciéon BASIC.
Ayuda en linea de WorkBench (Formato WebHelp):

Describe como utilizar la unidad en aplicaciones comunes. También incluye consejos
para maximizar el rendimiento de su sistema con AKD. La ayuda en linea incluye la Guia
de referencia de comandos y parametros, que muestra informacion sobre los parametros
y comandos que se emplean para programar la unidad AKD.

Estos documentos pueden encontrarse en el DVD que se suministra junto a la unidad. Todos

los documentos pueden descargarse en el sitio web www.kollmorgen.com.

6.1.1 Notas para la edicién impresa (version en papel)

[INFORMACION]

Con cada producto, se incluye una version impresa del manual.
Por razones ecoldgicas, se redujo el tamafio del documento y se
imprimié en DIN A5.

Si experimenta dificultades para leer el tamario de la fuente de la
version impresa reducida, puede imprimir y usar la version en
PDF en formato 1:1 DIN A4. Puede encontrar la version en PDF
en el DVD que acompana el producto y en el sitio web de Koll-
morgen.
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6.1.2 Simbolos utilizados

Symbol Indication

Indica una situacién de peligro que, si no se evita, puede oca-
A\ PELIGRO . :
sionar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Ir.1dica una.l situacién de peligro que, si no se evita, podria oca-
sionar lesiones graves o la muerte.

Indica una situacién de peligro que, si no se evita, podria oca-
sionar lesiones leves a moderadas.

Indica una situacién que, si no se evita, podria ocasionar
AVISO dafios a la propiedad.

Este no es un simbolo de seguridad.

| INFORMACION | Este simbolo indica notas importantes.

A\ ATENCION

Advertencia de peligro (general). En el texto de aviso que apa-
rece al lado se especifica el tipo de peligro.

Advertencia de peligro por electricidad y sus efectos.

Peligro por superficie caliente.

Advertencia de las cargas suspendidas.

Advertencia de las reinicio automatico.

6.1.3 Abreviaturas utilizadas

Abreviatura Significado

(= #53) "pagina 53" en este documento

CE Communité Européenne

EMC CE, Compatibilidad electromagnética
PC Personal computer

PE Conexion a tierra de proteccion

PFH Probabilidad de fallo por hora

PL Performance Level

RBext Resistencia regenerativa externa
RBint Resistencia regenerativa interna

SFF Fraccién Falla Segura

SIL Safety Integrity Level

STO Safe torque off, desactivacién de torque por seguridad
Tm Vida de servicio

VAC VCA, Voltios, corriente alternativa
VDC VCC, Voltios, corriente continua
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6.2 Seguridad

6.2.1 jSiga sus instrucciones!

iSe requiere personal cualificado!

Las operaciones de transporte, instalacion, puesta en funcionamiento y mantenimiento sélo
podran ser realizadas por personal cualificado. Por personal cualificado se entiende las per-
sonas que estan familiarizadas con el transporte, la instalacion,la puesta en funcionamiento
y el manejo del producto.

Transporte, almacenamiento, desembalaje: solo personal con conocimientos en el
manejo de componentes con sensibilidad electrostatica.

Instalacion mecanica: solo personal con experiencia en mecanica.

Instalacion eléctrica: solo personal con experiencia en electrotécnica.

Pruebas basicas: solamente personal apto con conocimientos de ingenieria eléctricay
tecnologia de la unidad.

El personal apto debe conocer y observar las normas ISO 12100, IEC 60364 y IEC 60664 y
regulaciones nacionales sobre prevencién de accidentes.

ijLea la documentacion!

Antes del montaje y de la puesta en funcionamiento, lea detenidamente la presente docu-
mentacién. La manipulacion incorrecta del dispositivo puede provocar dafos personales o
materiales. Por este motivo, el operador debe asegurarse de que todas las personas que
vayan a realizar trabajos en el dispositivo hayan leido y comprendido.

ijCompruebe la revision del hardware!

Compruebe el nimero de revisién del hardware del producto (consulte la etiqueta del pro-
ducto). Este nimero es el enlace entre el producto y el manual, y debe coincidir con el
numero de revision de hardware de la cubierta del manual.

iPreste atencion a los datos técnicos!

La conservacion de los datos técnicos y los referentes a las condiciones de conexion (placa
de identificaciéon y documentacion) es obligatoria. Si se sobrepasan los valores de tension
admisible o actual, pueden danarse los dispositivos. Un motor inapropiado o un cableado
incorrecto provocara dafos en los componentes del sistema. Compruebe la combinacién del
sistemay del motor. Compare la corriente y la tension nominal de las unidades.

iRealice una valoracién de los riesgos!

El fabricante de la maquina debe elaborar una evaluacién de riesgos de la maquina y tomar
las medidas apropiadas para garantizar que los movimientos imprevistos no ocasionen lesio-
nes al personal ni dafios materiales.

iReinicio automatico!

La unidad puede reiniciarse automaticamente tras encenderse, experimentar una caida de
tensioén o sufrir una interrupcion en la alimentacion en funcién de los ajustes de los para-
metros. El personal que manipule la maquina puede sufrir lesiones graves o incluso mortales.
Si el parametro DRV.ENDEFAULT esta fijado en 1, coloque una sefal de advertenciaen la
maquina (Advertencia: reinicio automatico al encender) y asegurese de que no pueda encen-
derse si hay alguien dentro de la zona de riesgo de la maquina. En caso de utilizar un dis-
positivo de proteccidn contra bajas tensiones, debera cumplir lo estipulado en la norma EN
60204-1.
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iTenga cuidado con los componentes sensibles a la electricidad electrostatica!

Las unidades contienen componentes sensibles a la electrostatica que pueden dafarse por
causa de la manipulacion incorrecta. Descargue la electricidad electroestatica de su cuerpo
antes de tocar la unidad. Evite el contacto con materiales altamente aislantes (tejidos arti-
ficiales, pelicula de plastico, etc.). Ubique la unidad en una superficie conductiva.

iSuperficie caliente!

Durante el funcionamiento, los motores pueden tener superficies calientes segun la clase de
proteccion. Riesgo de quemaduras! La temperatura de las superficies puede alcanzar 80°C.
Mida la temperatura 'y, antes de tocar el motor, espere hasta que se haya enfriado a 40°C.

jToma de tierra!

Es importante que se asegure de que la unidad esta conectada a tierra a través de la barra
colectora PE (tierra de proteccién) del armario de distribucion. Riesgo de descargas eléc-
tricas. Sin una conexion a tierra de baja resistencia, no se puede garantizar la proteccion per-
sonal.

jCorriente de fuga!

Ya que la corriente de fuga a PE es superior a 3,5 mA, de acuerdo con la norma IEC61800-5-
1, debe duplicarse la conexién PE o debe utilizarse un cable de conexién con una seccién
transversal mayor de 10 mm?. Es posible que las medidas varien de acuerdo con los estan-
dares regionales.

jAltas tensiones!

El equipo genera altas tensiones de hasta 900 V. Riesgo de descargas eléctricas. No abra o
toque el equipo durante su funcionamiento. Mantenga cerradas todas las puertas y tapas del
armario de distribucion.

Durante el funcionamiento, las unidades pueden tener componentes activos al descubierto,
segun el nivel de proteccion de la caja.

Las partes activas del dispositivo conllevan un peligro mortal. Las medidas de proteccion
integradas, como el aislamiento o el blindaje, no deben retirarse. Solo el personal formado y
cualificado puede trabajar en la instalacién eléctrica, de acuerdo con las regulaciones sobre
seguridad en el trabajo y unicamente con el suministro de electricidad cortado y asegurado
contra reinicios.

No desarme ninguna conexion eléctrica en la unidad mientras esta activa. Espere al menos
7 minutos después de desconectar la unidad del suministro de energia principal antes de
tocar secciones que puedan estar activas en el equipo (por ejemplo contactos) o eliminar
cualquier conexion.

Mida siempre el voltaje en el enlace de bus de CC hasta que el voltaje sea inferior a 50 V
antes de manipular los componentes.

jLa seguridad funcional!

La implementacion de seguridad STO en el AKD esta certificada. El usuario debe llevar a
cabo la evaluacion de las funciones de seguridad de acuerdo con las normas EN 13849 o EN
62061.

jAislamiento reforzado!

Los sensores térmicos, los frenos de parada del motor y los sistemas de retroalimentacion
integrados en el motor conectado deben disponer de un aislamiento reforzado (de acuerdo
con lanorma IEC61800-5-1) para los componentes del sistema con tensién de alimentacion,
segun la tension de prueba necesaria para la aplicacion. Todos los componentes de Koll-
morgen cumplen estos requisitos.

iNo modifique nunca la unidad!

No esta permitido modificar el hardware del servoamplificador sin permiso del fabricante.
Abrir la carcasa provoca la pérdida de la garantia.
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6.2.2 Use segln se indica

[INFORMACION]|

La familia de unidades AKD esté& destinada exclusivamente a la conduccién de ser-
vomotores sincronicos adecuados con funcionamiento de torsién, velocidad o posicién en
bucle cerrado.

AKD son componentes integrados a maquinas o plantas eléctricas y solo pueden operarse
como componentes integrales de esas maquinas o plantas. El fabricante de la maquina
usada con una unidad debe generar una evaluacion de riesgo para la maquina y tomar las
medidas adecuadas para garantizar que los movimientos no ocasionen lesiones al personal
ni dafios materiales.

Cuando la unidad esté integrada en la maquina, no debera utilizarse hasta que se haya deter-
minado que la maquina cumple los requisitos de las directivas regionales.

Gabinete y cableado

Las unidades solo deben operarse en un gabinete de control cerrado adecuado para las con-
diciones ambientales (=» # 144). Es posible que sea necesario recurrir a ventilacion o enfria-
miento para mantener la temperatura por debajo de 40 °C.

Use solo conductores de cobre para el cableado. Las secciones transversales del conductor
pueden obtenerse de la norma IEC 60204 (alternativamente para las secciones transversales
de AWG: Tabla NEC 310-16, 75 °C columna).

Suministro de energia

Las unidades pueden suministrarse para redes de suministro industriales monofasicas o tri-
fasicas.

AKD-x04807: En caso de asimetria de tension de red >3% una reactancia de red 3L0,24-50-2
debe ser utilizado.

Los sobrevoltajes periddicos entre las fases (L1, L2, L3) y la carcasa de la unidad no deben
superar la intensidad maxima de 1000 V. Conforme a IEC 61800, los picos de voltaje (< 50
us) entre las fases no deben superar los 1000 V. Los picos de voltaje (< 50 ys) entre una fase
y la carcasa no deben superar los 2000 V.

Las mediciones de filtro de CE para AKD-xzzz06 deben ser implementados por el usuario.

Para los casos de instalaciones en grupo y de unidades alimentadas por CC

AKD no ha sido evaluado por Kollmorgen, UL, o TUV para las instalaciones en grupo, ni
existen valores definidos para una fuente de alimentacién de CC.

Es obligatorio revisar y evaluar por el usuario los circuitos ramificados®, el tamafo del cable,
la tensién de funcionamiento del cable, la proteccion, los requisitos de tensién del sistema, la
sobretension y la corriente de entrada** de las instalaciones en grupo.

En caso de unidades alimentadas por CC, el filtro EMC integrado no funcionara. El usuario
es responsable de mantener las emisiones en red y la inmunidad del equipo dentro de los
valores permitidos.

* Se debe prestar atencion especial a los circuitos ramificados con unidades de distintas
intensidades de corriente para evitar que los servocontroladores mas pequefios se con-
viertan en «fusibles» efectivos, en lugar de fusibles de proteccion del circuito.

** La fuente de alimentacion de CC debe limitar la corriente de entrada durante el arranque.
Debe observarse la polaridad en el cableado de la fuente de alimentacion de CC. Si la pola-
ridad de la alimentacién de CC es incorrecta, se dafiara la unidad y la garantia quedara anu-
lada.
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Voltaje nominal del motor

El voltaje nominal de los motores debe ser, como minimo, tan elevado como el voltaje del
enlace de bus de CC dividido por V2 producido por la unidad (U piotor>=Ucc/V2).

Safe torque off

Revise la seccion "Use segun se indica" en el capitulo STO ((=» # 149)) antes de usar esta
funcion de seguridad. Para obtener una descripcion detallada de la funcién de seguridad
STO, consulte el manual de instrucciones de AKD.

6.2.3 Uso prohibido

No esta previsto otro uso diferente del que se describe en el capitulo “Use segun se indica” y
eso podria ocasionar lesiones al personal y dafios al equipo. La unidad no puede usarse con

una maquina que no cumple con las normas o directivas nacionales correspondientes. Tam-
bién se prohibe el uso de la unidad en los siguientes entornos:

areas con riesgo de explosion

ambientes con acidos conductores de electricidad o corrosivos, soluciones alcalinas,
aceites, vapores, polvos

aplicaciones maritimas y de buques

6.2.4 Advertencias sobre el producto
AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Traduccion: Traduccién:

Espere 7 minutos después de Espere 5 minutos des-
cortarel summlstro.elect.n.co pués de cortar el sumi-
antes de revisar el dispositivo. , . L.
nistro eléctrico antes de
revisar el dispositivo.

AVISO Los simbolos de aviso que estén dafiados deben sustituirse de inmediato.
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6.3 Manipulaciéon

6.3.1 Transporte
Realice el transporte de AKD de acuerdo con IEC 61800-2 de la siguiente forma:

Realice el transporte solo con personal calificado en el empaque reciclable original del
fabricante.

Evite las descargas durante el transporte.

Transporte a la maxima altura de apilamiento o una inferior:

- Modelos AKD-x0306 a 0606: 8 cajas de carton

- Modelos AKD-x01206, x02406, x00307...x02407: 6 cajas de cartén,

- Modelos AKD-x04807: 3 cajas de cartén.

Realice el transporte solo dentro de los rangos de temperatura especificados:
-25a+70 °C, max. velocidad de cambio 20 K/hora, clase 2K3.

Realice el transporte solo dentro de la humedad especificada:

humedad relativa maxima del 95 %, sin condensacion, clase 2K3.

Las unidades contienen componentes sensibles a la electricidad electrostatica que pueden
dafarse por causa de la manipulacion incorrecta. Descargue la electrostatica de su cuerpo
antes de tocar la unidad. Evite el contacto con materiales altamente aislantes, como tejidos
artificiales y peliculas de plastico. Ubique la unidad en una superficie conductiva.

Si el empaque se daia, revise la unidad para detectar dafios visibles. Informe al transportista
y al fabricante sobre cualquier dafio en el empaque o el producto.

6.3.2 Empaque

El empaque de AKD incluye cartén reciclable con insertos y una etiqueta en la parte externa

de la caja.
Modelo Dimensiones Peso total (kg) Peso total (kg)
(mm) AxLxP AKD B, -P, -T AKD -M

AKD-x00306 , -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3,4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5,2
AKD-x00307, -x00607, -x01207| 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

6.3.3 Almacenamiento
Almacene el sistema AKD acuerdo con IEC 61800-2 de la siguiente forma:

Almacene solo en el empaque reciclable original del fabricante.

Almacene a la maxima altura de apilamiento o una inferior:

- Modelos AKD-x0306 a 0606: 8 cajas de carton

- Modelos AKD-x01206, x02406, x00307...x02407: 6 cajas de cartén,

- Modelos AKD-x04807: 3 cajas de cartén.

Almacene solo dentro de los rangos de temperatura especificados:

-25a +55 °C, velocidad max. de cambio 20 K/hora, clase 1K4.

Almacene solo dentro de la humedad especificada:

humedad relativa del 5 al 95 %, sin condensacion, clase 1K3.

Almacene de acuerdo con los siguientes requisitos de duracion:

- Menos de 1 ano: sin restriccion.

- Mas de 1 afio: los capacitores deben reformarse antes de configurar y operar la unidad.
Re formando los procedimientos se describen en el KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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6.3.4 Instalacién, configuracion y operaciéon normal
La informacion sobre instalacion y configuracion se puede encontrar en este manual:

Capitulo 'Instalacion mecanica' (= # 152)

Capitulo 'Instalacion eléctrica’ (=» # 153)

Capitulo 'Configuracion' (=» # 154)
Funcionamiento normal probado para clase ambiental 3K3 segin EN 61800-2 (=» # 144).
El fabricante de la maquina define la experiencia requerida del usuario final de acuerdo con la
evaluacion de riesgos de la maquina y describe los requisitos para el funcionamiento normal
en funcion de la aplicacion.

6.3.5 Desmantelamiento

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede desmantelar piezas
del sistema.

PELIGRO: jVoltaje letal! Existe el riesgo de lesiones graves o mortales debido a choque
eléctrico o arco eléctrico.

Apague el interruptor principal del armario eléctrico.
Asegure el sistema contra reinicios

Bloquear el interruptor principal.
Espere al menos 7 minutos después de desconectar la unidad del suministro de energia

principal.

6.3.6 Mantenimiento y limpieza
La unidad no requiere mantenimiento. Si abre la unidad, se anulara la garantia. La limpieza
del interior de la unidad solo puede realizarla el fabricante.

AVISO No sumerja ni pulverice la unidad.Evite que el liquido entre en el dispositivo.

Para limpiar el exterior de la unidad:

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento”).
2. Carcasa: limpie con alcohol isopropilico o una solucion de limpieza similar.
ATENCION : jAltamente inflamable! Riesgo de lesiones por explosién e incendio.
- Respete las notas de seguridad incluidas en el paquete del liquido de limpieza.
- Espere al menos 30 minutos tras realizar la limpieza antes de utilizar de nuevo el
dispositivo.
3. Parrilla de proteccion del ventilador: limpie con un cepillo seco.

6.3.7 Desinstalacion

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede cambiar piezas del
sistema de potencia.

Retire el dispositivo

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento”).

2. Compruebe la temperatura.
ATENCION: jAlta temperatura! Riesgo de quemaduras leves. Durante la operacion, el
disipador térmico de la unidad puede alcanzar temperaturas superiores alos 80 °C (176
°F).Antes de tocar el dispositivo, compruebe la temperatura y espere hasta que se haya
enfriado a 40 °C (104 °F).

3. Quite los conectores. Por Ultimo, desconecte la posible conexion a tierra.

4. Desinstale: afloje los tornillos de fijacion. Extraiga el dispositivo.
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6.3.8 Reparacion

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede cambiar piezas del
sistema de potencia.

ATENCION: jInicio automético! Durante las tareas de sustitucién, pueden producirse
varios incidentes y situaciones peligrosas.

Solo el personal formado y cualificado puede trabajar en la instalacion eléctrica, de
acuerdo con las regulaciones sobre seguridad en el trabajo y usando unicamente el
equipo de seguridad personal prescrito.

Cambio del AKD
Solamente el fabricante puede reparar el dispositivo. Si abre el dispositivo se anula la garan-

tia.

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento”).
2. Desinstalar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.7 "Desinstalacion").

3. Envie el dispositivo al fabricante.

4. Instale un nuevo dispositivo como se describe en este manual.

5. Configure el sistema como se describe en este manual.

Cambio de otras piezas del sistema de potencia

Si deben sustituirse piezas del sistema de potencia (por ejemplo, los cables), siga el pro-
cedimiento que se indica a continuacion:

Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento").
Cambie las piezas.

Compruebe que todas las conexiones estén bien fijadas.

Configure el sistema como se describe en este manual.

Ao bN=

6.3.9 Eliminacion

AVISO Para desechar la unidad correctamente, pdngase en contacto con una empresa de reciclaje
de aparatos electronicos certificada.

De acuerdo con la directiva WEEE-2012/19/EC y leyes similares, el fabricante aceptala
devolucioén de dispositivos y accesorios viejos para una eliminacion profesional. Los costos
de transporte estan a cargo del remitente.

Envie los dispositivos en el embalaje original a las direcciones de los fabricantes que se
muestran en la tabla de abajo.

América del Norte América del Sur

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

_

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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6.4 Empaque suministrado

Cuando vuelve a solicitarte una unidad de la serie AKD, el paquete de la unidad incluye los
siguientes elementos:

AKD

Copia impresa del AKDSafety Guide

DVD, que incluye el software de instalacion, WorkBench, y toda la documentacién del
producto en formato digital.

Conectores de acoplamiento X1, X2, X3, X4, X7, X8, X14, X15, X16, X21, X22, X23,
X24, X35y X36 (si se requiere)

Placa de conexion a tierra, con AKD, tipo de voltaje 07, con tipo de voltaje 06 para UE
solamente

| INFORMACION \ Los conectores de acoplamiento SubD y RJ45 no se incluyen en el empaque.

Esquema de nimeros de parte

Utilice el esquema de numeros de parte Unicamente para fines de identificacion, no para el
proceso de pedido, ya que no todas las combinaciones son posibles.

Personalizacién: este cadigo se refiere a la version de idioma del material impreso y espe-
ciales del cliente.
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6.5 Datos y descripcién técnica

6.5.1 La familia AKD de unidades digitales

Versiones AKD disponibles

Variante (corta) Descripcion

AKD-B***

La unidad base esta controlada por coman-
dos de velocidad y torque analégico (engra-
naje electronico).

Conectividad
Analdgica, SyngNet

AKD-P**

La unidad de indexador de posicién agrega la
capacidad de controlar varias velocidades,
procesar E/S, tomar decisiones y agregar
retrasos de tiempo, y modificar variables del
proceso de la unidad base.

Analégica, CANopen,
EtherCAT, PROFINET RT,
Ethemet/IP, sercos® Il|

AKD-M***

Unidad principal PDMM/EtherCAT del con-
trolador de movimiento. Incluye los cinco
idiomas de IEC 61131, red de tuberias y
PLC abierta. Esta variante de unidad se
denomina AKD PDMM.

EtherCAT

AKD-T***

Programabilidad BASIC simple incorporada
ala unidad base. Esta variante de unidad se
denomina AKD BASIC.

Analégica

Tarjetas de opcion
Las tarjetas de opcién integradas afectan el ancho del dispositivo.

IC: entradas y salidas digitales adicionales.
MC/M1: tarjeta del controlador de movimiento con entradas y salidas digitales adi-
cionales. Extiende AKD a tipo AKD PDMM (esquema de numero de parte: AKD-M), una
unidad principal para sistemas de unidad sincronizada de varios ejes.

6.5.2 Condiciones ambientales,

ventilaciéon y posicion de montaje

Transporte

(= #140)

Temperatura ambiente
en funcionamiento

de 4 % segun Kelvin

0 a +40 °C en condiciones nominales
+40 a +55 °C con disminucién de potencia de corriente continua

cionamiento

Humedad en fun-

Humedad relativa del 5 al 85 %, sin condensacion, clase 3K3

Altitud del sitio

triccion

Hasta 1000 metros por encima del nivel medio del mar sin res-

1000 a 2500 metros por encima del nivel medio del mar con dis-
minucion de potencia del 1,5 %/100 m

Nivel de contaminacion

Contaminacion de nivel 2 conforme a I[EC 60664-1

Vibraciones

Clase 3M1 conforme a IEC 60721-3-3

Proteccion de la caja

IP 20 conforme a IEC 60529

Posiciéon de montaje

Vertical

Ventilacion

AVISO

Ventilador incorporado (excepto AKD-x00306 type)

control.

La unidad se apagaen caso de observarse una temperatura exce+
sivamente alta en el gabinete de control. Asegurese de que se
suministre suficiente ventilacion forzada dentro del gabinete de
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6.5.3 Datos técnicos de AKD-xzzz06

Datos eléctricos Unidades AKD- AKD- AKD- AKD-
x00306 x00606 x01206 x02406

Voltaje de suministro nominal (L1/L2/L3) \Y 3x120V a240V £10% 3x240V

1x120V a240V £10% +10%

Frecuencia de entrada de suministro nomi- Hz 50Hz a400 Hz £5% o DC

nal

Potencia de entrada nominal para la ope- kVA 1,2 2,38 3,82 7,6

racion de S1

Corriente de entrada nominal

a1x120V A 5,0 9,9 12 -

a1x240V A 5,0 9,9 12 -

a3x120V A 2,3 4,6 9,2 -

a3x240V A 2,3 4,6 9,2 18,3

Frecuencia de conexion/ desconexion per- 1/h 30

mitida, rede

Corriente de entrada max. A 10 10 10 20

Voltaje de enlace de bus de CC nominal \% 170a 340

(Demora en activacion de bus 3ph 1s)

Circuito del regenerador

Potencia continua maxima kw 0,77 1,5 3 6

Resistencia externa Ohm 33 33 15 8

Corriente de salida continua ( £ 3 %), monofasico o trifasico

a120Vv Arms 3 6 12 -

a240v Arms 3 6 12 24

Corriente de salida maxima (para5s, + 3 %) Arms 9 18 30 48

Potencia de salida continua @ corriente de entrada nominal

a1x120V VA 312,5 625 1250 -

a1x240V VA 625 1250 2500 -

a3x120V VA 312,5 625 1250 -

a3x240V VA 625 1250 2500 5000

Potencia de salida maxima (para 1 s)

a1x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -

a1x240V kVA 1,875 3,750 6,250 -

a3x120V kVA 0,937 1,875 3,125 -

a3x240V kVA 1,875 3,750 6,250 10

Emision de ruido (ventilador de baja/alta velo dB(A) - 33/39 37/43 41/56

cidad)

Suministro de voltaje auxiliar Vv 24V (+10 %, compruebe la caida de voltaje)

-corriente tipos B, P, T sin/con freno del A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5

motor

-corriente tipo M sin/con freno del motor A 0,8/2,0 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8

Peso (variantes de ancho estandar) kg 1,1 1,1 2 3,7

Peso (variantes de ancho extendido*) kg 1,3 1,3 2,2 4

Dimensiones mm consulte (= #212)

*= ancho ampliado: unidades AKD con tarjeta de opcion integrada IC, MC o M1.
Si desea conocer mas datos técnicos, consulte el Manual de instalacion.
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6.5.4 Datos técnicos de AKD-xzzz07
Datos eléctricos

Unida-

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

AKD-

des

x00307

x00607

x01207

x02407

x04807

Voltaje de suministro nominal (L1/L2/L3) \Y, 3x240V a480V £10%

Frecuencia de entrada de suministro nomi- Hz 50Hz a400 Hz £5% o DC

nal

Potencia de entrada nominal para la ope- kVA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9
racion de S1

Corriente de entrada nominal

a3x240V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
a3x400V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
a3x480V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
Frecuencia de conexion/ desconexion per- 1/h 30

mitida, rede

Corriente de entrada max. (a 480V, 20°C) A O | 9 | 9 | 9 9
Voltaje de enlace de bus de CC nominal V= 340a680

(Demora en activacion de bus 3 ph 1's)

Circuito del regenerador

Potencia continua maxima kW 1.5 3 6 12 12
Resistencia externa Ohm 33 33 33 23 10
Corriente de salida continua (+ 3 %)

a240vVv Arms 3 6 12 24 48
a400Vv Arms 3 6 12 24 48
a480Vv Arms 3 6 12 24 48
Corriente de salida maxima (para5s, £+ 3 Arms 9 18 30 48 96
%)

Potencia de salida continua @ corriente de entrada nominal

a3x240V kVA 0,6 1,25 2,5 5 10
a3x400V kVA 1 2 4,2 8,3 16,6
a3x480V kVA 1,2 2,5 5 10 20
Potencia de salida maxima (para 1's)

a3x240V kVA 1,8 3,75 6,25 10 20
a3x400V kVA 3 6,75 10,4 16,7 33
a3x480V kVA 3,6 7.5 12,5 20 40
Emision de ruido (ventilador de baja/alta dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72
velocidad)

Suministro de voltaje auxiliar V= 24V (£10 %, compruebe la caida de voltaje)
-corriente tipos B, P, T sin/con freno del A= 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/*
motor

-corriente tipo M sin/con freno del motor A= 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 2,3/4,3 2,3/*
Peso (variantes de ancho estandar) kg 2,7 2,7 2,7 5,3 11,7
Peso (variantes de ancho extendido*) kg 2,9 2,9 2,9 5,5 11,9
Dimensiones mm consulte (= #212)

*= ancho ampliado: Unidades AKD con tarjeta de opcién integrada IC, MC o M1.

Si desea conocer mas datos técnicos, consulte el Manual de instalacion.
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6.5.5 Fusibles y disyuntores

Fusibles de EE. UU.: Clase J, 600 VCA 200 kA, tiempo de retardo. El fusible debe estar
enumerado en UL y CSA; el reconocimiento de UL no es suficiente.

Fusibles de la UE: tipos gS o gG, 400 V/500 V, tiempo de retardo.

Portafusibles: Combinados con los blogues de fusibles estandar, los portafusibles con pro-
teccion paralos dedos deben usarse conforme a IEC 60529.

6.5.5.1 Fusidén de suministro de energia externa

Modelo de la Clasificacion max.

Ejemplo clase J

Ejemplo clase J

unidad de amperios Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A (Tiempo de retardo) | LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A (Tiempo de retardo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A (Tiempo de retardo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A (Tiempo de retardo) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A (Tiempo de retardo) |LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJI6
AKD-x00607 10A (Tiempo de retardo) | LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A (Tiempo de retardo) | LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A (Tiempo de retardo) | LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A (Tiempo de retardo) | LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5LD10

6.5.5.2 Fusion de suministro de 24 V externos
Modelo de la

Clasificacion max.
unidad de amperios
todos los AKD | 8A (Tiempo de retardo)

Ejemplo clase J Ejemplo clase J
Cooper Bussmann Ferraz Shawmut
LPJ8SP/DFJ8 AJT8

6.5.5.3 Fusion de la resistencia regenerativa externa

Modelo de la
unidad

Clasificacion | Clasificacion UL region
Ampere@240V Ampere@480V example:

CE Region
example:

AKD-x003a 012 10A 40A Bussmann Siba

FWP-xxA14F| 110V...400V: gRL
AKD-x024 154 50A 400V ...480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

6.5.6 Torsiones de ajuste recomendadas

Torsion de ajuste/Nm, (=» # 237) para los valores en in-lbs.

Conector AKD-x00306, AKD-x01206 @ AKD-x02406, @ AKD-x04807
(valores en Nm) AKD-x00606 AKD -x00307 a
AKD-x02407

X2 0,5a0,6 0,7a0,8 0,7a0,8 1,7a1,8

X3 0,5a0,6 0,5a0,6 0,7a0,8 1,7a1,8

X4 - - 0,7a0,8 1,7a1,8

X1, X7, X8, X21, X22,| 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25 0,2a0,25
X23, X24, X35, X36

X14 - - - 1,7a1,8
X15, X16 - - - 0,22a0,25
bloqueo PE 1,7 1,7 1,7 1,7

Valores enin-lbf (=» #237).
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6.5.7 Desactivacion de torque por seguridad (STO)

La implementacion de seguridad de STO en la unidad AKD esta certificada. La imple-
mentacion del circuito de seguridad utilizada para la funcién de seguridad "Desactivacion de
torque por seguridad" de la unidad es adecuada para SIL 2, conforme a IEC 62061y PLd/
CATS, conforme a ISO 13849-1. Con las unidades AKD-x04807 SIL3/PLe es posible si se uti-
lizan tanto las entradas de activacion de STO como las sefiales de estado de STO corres-
pondientes.

AKD-x003 a AKD-x024: Una entrada digital adicional (STO) libera la etapa de salida de
potencia de la unidad siempre que se aplique una sefal de 24 V a esta entrada.
AKD-x048: Dos entradas digitales adicionales (STO-Enable 1y STO-Enable 2) liberan la
etapa de salida de potencia de la unidad siempre que se aplique una sefial de 24 V a
dichas entradas.

Si la entrada de STO tiene un circuito abierto, ya no se proporcionara energia al motor, ésta
perdera toda la torsion y se detendra.

6.5.7.1 Notas Importantes

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

A\ ADVERTENCIA | iNo hay energia de frenado!

Sila carga no esta cargada correctamente, se pueden producir lesiones graves. La unidad
no puede contener la carga cuando el STO esta activo.
Utilice un bloqueo mecanico de seguridad adicional (por ejemplo, un freno de contencion
del motor).

A ATENCION | jAlto tensién electricidad!

iExiste peligro de descargas eléctricas y lesiones personales! La funcion de STO no pro-
porciona una separacion eléctrica de la salida de potencia. Si es necesario contar con
acceso a los terminales de energia del motor,

se debe desconectar la unidad de alimentacion principal y

se debe considerar el tiempo de descarga del circuito inmediato.

Si la funcion de seguridad STO se activa automaticamente mediante un sistema de control,
asegurese de supervisar la salida del control para detectar una posible falla. La supervision
se puede emplear para evitar que una salida defectuosa active la funcion STO de manera no
intencional. Dado que la funciéon STO es un sistema de canal Unico, no se reconocera una
conexion erronea.

No es posible utilizar un freno controlado si la funcién activar STO controlada por la unidad
esta apagada. Si es necesario utilizar la funcion de freno controlado antes de utilizar la fun-
cion de STO, se debe frenar la unidad y separar la STO de entrada con retardo de la ali-
mentacién de +24 V.

En caso de que se produzca un fallo doble especifico en un breve periodo de tiempo, podria
producirse un unico movimiento angular de un maximo de 120° (eléctrico). Este efecto solo
puede ocurrir si la unidad tiene la funcién STO activada.

Utilice la siguiente secuencia funcional cuando se utilice la funcién STO:

1. Frene la unidad de manera controlada (punto de referencia de velocidad = 0 V).

2. Cuando la velocidad sea igual a 0 rpm, desconecte la unidad (activacion = 0 V).

3. Si tiene una carga suspendida, bloquee la unidad en forma mecanica.

4. Active la funcion de STO.
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6.5.7.2 Use segun se indica

La funcion de STO tiene como finalidad exclusiva proporcionar una detencion funcional
segura del sistema de movimiento. Para lograr esta seguridad funcional, el cableado de los
circuitos de seguridad deben cumplir con los requisitos de IEC60204, 1ISO12100. 1ISO13849.

6.5.7.3 Uso prohibido
No se debe utilizar la funcién STO si la unidad debe quedar inactiva debido a los siguientes
motivos:

Operaciones de limpieza, mantenimiento y reparaciones, periodos prolongados de inac-
tividad. En estos casos, se debe desconectar todo el sistema de alimentacion y se debe
asegurar (interruptor principal).

Situaciones de desactivacion de emergencia. En una situacion de desactivacion de emer-
gencia, se apaga el contactor de red (mediante el boton de desactivacién de emergencia).

6.5.7.4 Datos técnicos STO AKD-x003 ... AKD-x024
Datos de caracteristicas de seguridad
Modo de 1ISO 13849-1 IEC 62061 PFH [1/h] = Ty [afos] SFF [%]

operacion
STO |Canal unico| PLd,CAT3 SIL2 1,50E-07 20 100

Disposicioén de pines
Pin Senal Descripcion

1 |+24 |Voltaje auxiliarde +24V de CC

2 |GND | GND de alimentacién de 24 V

3 |STO |Habilitacién de STO (Desactivacion de torque por seguridad)

Diagrama de sefales (secuencia)

El diagrama de abajo muestra cémo utilizar la funcién STO para parar la unidad en forma
segura y hacerla funcionar sin inconvenientes.

1. Frene la unidad de manera controlada (punto de referencia de velocidad = 0 V).
2. Cuando la velocidad seaigual a 0 rpm, desconecte la unidad (activacion = 0 V).
3. Activelafuncion STO (STO=0V).
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6.5.7.5 Datos técnicos STO AKD-x048

Datos de caracteristicas de seguridad

Dispo- Modo de ope- ISO IEC PFH
sitivo racion 13849-1 62061 [1/h]
STO Canal Unico PLd, CAT 2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO canal doble PLd, CAT3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO | canaldoblecon | PLe, CAT 4 SIL3 5.64E-09 20 87
pruebas

Disposicion de pines

Descripcion in Descripcion
1 |+24 VDC voltaje auxiliar 5 | STO-Status 1
2 |24V GND 6 |STO-Enable 1
3 |STO +24 VDC voltaje auxiliar 7 | STO-Status 2
4 |STOGND 8 |STO-Enable 2

Para el modo de canal unico de STO, conecte el pin6conel 8y el pin5conel 7.

Diagrama de sefales (secuencia)

El diagrama de abajo muestra cémo utilizar la funcién STO para parar la unidad en forma
segura y hacerla funcionar sin inconvenientes.

1. Frene la unidad de manera controlada (punto de referencia de velocidad = 0 V).
2. Cuando la velocidad seaigual a 0 rpm, desconecte la unidad (activacion = 0 V).
3. Activelafuncién STO (STO-Enable 1y STO-Enable 2=0V)
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6.5.7.6 Prueba funcional
Control de canal unico/doble, SIL CL2/ PLd

Debe probar la funcion STO después del primer arranque de la unidad, después de cada
interferencia en el cableado de la unidad o después de cambiar uno o varios componentes
de la unidad.

Método 1, la unidad permanece activada Método 2, la unidad permanece

desactivada

1. Detenga la unidad con el valor de referenciaa0 |1. Detenga todas las unidades, con
V. Mantenga la unidad activada. el valor de referencia O V, y des-
PELIGRO: No entre en la zona de peligro! active la unidad (activar =0 V).

2. Active lafuncion STO; paraello, abra la pantalla |2. Active la funciéon STO; para ello,
de proteccion, por ejemplo. abra la pantalla de proteccion, por

3. El contacto de fallo se abre, el contactor de red ejemplo.
se suelta y la unidad muestra el fallo F602. 3. Launidad muestra la advertencia

n602.

Control de canal doble,SIL CL3/ PLe

AVISO Para lograr los niveles PL e o SIL CL3, se debe poner a prueba la conmutacion segura del
inhibidor de impulsos de forma regular analizando las sefales de estado STO:

en el inicio de un sistema,
en la reanudacion después de la activacion de un dispositivo de proteccion
al menos cada 8 horas por parte del operador.

Las entradas STO-ENABLE 1y STO-ENABLE 2 se conmutan por turnos de acuerdo a una
secuencia de prueba definido. El estado de conmutacion del inhibidor de impulsos esta dis-
ponible en STO-Status del AKD y debe analizarse para lograr una relacion de cobertura de
diagndstico suficiente:

Diagndstico con un controlador externo no seguro, prueba con secuencia dinamica:
- ciclo de prueba: con arranque de cada dispositivo, una vez al dia como minimo.
- relacion de cobertura de diagnostico: 60 %

Diagnéstico con un controlador externo seguro, prueba con secuencia dinamica.

- ciclo de prueba: con arranque de cada dispositivo, una vez al dia como minimo.
- relacién de cobertura de diagnostico: 90 %

Encontrara una descripcion de la secuencia de prueba en el Manual de Instrucciones AKD.
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6.6 Instalacion mecanica

[INFORMACION]|

Si desea consultar una descripcion general de las dimensiones, consulte (= #212). Si
desea revisar los diagramas de dimensiones y las instrucciones de montaje del armario de
distribucion, consulte el Manual de instalacion.

6.6.1 Notas Importantes

AVISO

AVISO

AVISO

A ATENCION jAlta corriente de fugal!

Existe peligro de descarga eléctrica por el elevado nivel de CE que podria causar lesiones si
la unidad (o el motor) no tiene la conexién a tierra a CE adecuada.
No utilice placas de montaje pintadas (es decir, no conductoras).
Para la proteccion y conexion a tierra compatible con CE, consulte Manual de Ins-
talacion.

Proteja la unidad de tensiones inadmisibles. En particular, no permita que se doblen los com-
ponentes ni que se alteren las distancias de aislamiento durante el transporte y la mani-
pulacion. Evite tocar los contactos y componentes eléctricos.

En caso de recalentamiento, la unidad se apagara automaticamente. Asegurese de que
haya un adecuado flujo de aire fresco y filtrado en la parte inferior del gabinete de control o
utilice un intercambiador de calo.

No coloque dispositivos que generan campos magnéticos directamente al lado de la unidad.
Los campos magnéticos intensos pueden afectar los componentes internos. Instale dis-
positivos que produzcan un campo magnético con una distancia prudente de las unidades o
proteja los campos magnéticos.

6.6.2 Guia de instalacion mecanica

Como minimo, necesita tener las siguientes herramientas para instalar AKD; su instalacion
especifica podra requerir herramientas adicionales:

Tornillos M4 de cabeza plana hexagonales (ISO 4762), Llave Allen con mango en T de 3 mm,
Destornilladores N.° 2 de punta Phillips, Destornillador plano pequefio

Instale la unidad de la siguiente manera:

1. Prepare el lugar: Monte la unidad en un gabinete controlado (= # 144). El lugar no debe
contener materiales conductores ni corrosivos. Para conocer la posicion de montaje del
gabinete, consulte Manual de Instalacion.

2. Verifique la ventilacion: Verifique que la ventilacién de la unidad no esté obstruida y man-
tenga la unidad en la temperatura ambiente permitida (=» # 144). Mantenga el espacio
necesario entre la parte superior e inferior de la unidad.

3. Verifique el sistema de refrigeracion: Si se utilizan sistemas de refrigeracion para el gabi-
nete de control, coloque el sistema de refrigeracién de manera tal que el agua de la con-
densacion no caiga sobre la unidad o los dispositivos periféricos.

4. Monte la unidad: Arme la unidad y conecte el suministro de energia en un lugar cercano
en la placa de montaje con conexién a tierra y conductora en el gabinete.

5. Conecte la unidad a tierra: Conecte a tierra la placa de montaje, la carcasa del motory el
CNC-GND del sistema de control.
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6.7 Instalacion eléctrica

[INFORMACION]|

Si desea ver una descripcion general de los conectores, consulte (= # 213). Para conocer
los diagramas de cableado y la disposicion de los pines, consulte el Manual de instalacion.

6.7.1 Notas Importantes

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

Lainstalacion de la unidad debe encomendarse unica y exclusivamente a personal pro-
fesional y cualificado en ingenieria eléctrica. Los cables de color verde con una o varias fran-
jas amarillas solo deben utilizarse para el cableado de la conexién a tierra de proteccion PE.

A PELIGRO iDe alta tensién hasta 900 V!

Existe el riesgo de lesiones graves o mortales debido a choque eléctrico o arco eléctrico. Los
capacitores aun pueden presentar voltajes peligrosos hasta 7 minutos después de des-
conectar el suministro de energia. Las conexiones de control y alimentacion aun pueden
estar activas incluso si el motor no esta girando.
Instalary cablear el equipo Unicamente en el estado de apagado.
Asegurese de desconectar de manera segura el armario (por ejemplo, con un sistema de
bloqueo y sefiales de advertencia).
No elimine las conexiones eléctricas a la unidad mientras la misma esta activa.
Espere al menos 7 minutos después de desconectar la unidad del suministro de energia
principal antes de tocar secciones posiblemente activas del equipo o desarmar cualquier
conexion.
Para asegurarse, mida el voltaje en enlace de bus de CC y espere hasta que este sea
inferiora 50 V.

El voltaje de alimentacion incorrecto, el motor inadecuado o el cableado incorrecto pueden
danfar la unidad. Compruebe la combinacion de unidad y motor. Compare el voltaje nominal
y la corriente de las unidades.

La fusion externa excesivamente alta pondra en peligro los cables y dispositivos. La fusién
de la entrada de suministro de CA y el suministro de 24 V deben instalarse por parte del
usuario; mejores valores en (=» # 147). Sugerencias de uso de dispositivos de corriente resi-
dual (RCD), consulte Manual de Instalacién.

El estado de la unidad debe ser supervisado por el PLC. Realice el cableado del contacto de
FALLA en serie en el circuito de desactivacién de emergencia de la instalacion. El circuito
de desactivacién de emergencia debe operar el interruptor automatico de alimentacion.

6.7.2 Guia para la instalacién eléctrica

Instale el sistema eléctrico de la unidad de la siguiente manera:

1. Seleccione los cables de acuerdo con IEC 60204.

2. Instale la proteccioén y realice la conexién a tierra de la unidad. Para la conexién com-
patible con EMC, consulte Manual de Instalacion. Realice la conexién a tierra de la placa
de montaje, la carcasa del motor y CNC-GND del sistema de control.

3. Realice el cableado de la unidad y los conectores.

Conecte toda la interfaz de acuerdo con los diagramas del Manual de Instalacion.
4. Compare el cableado con los diagramas de cableado, consulte Manual de Instalacion.
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6.8 Configuracion

| INFORMACION \ Si desea consultar una guia de configuracion detallada, consulte el Manual de Instalacion.

6.8.1 Notas Importantes

AVISO Solo el personal profesional con amplia experiencia en los campos de ingenieria eléctricay
tecnologia de unidades puede probar y configurar la unidad.

A PELIGRO iVoltaje letal!

Riesgo de descarga eléctrica. Las partes activas del dispositivo conllevan un peligro mortal.
Las medidas de proteccion integradas, como el aislamiento o el blindaje, no deben reti-
rarse.

Solo el personal formado y cualificado puede trabajar en la instalacion eléctrica, de
acuerdo con las regulaciones sobre seguridad en el trabajo y Unicamente con el suministro
de electricidad cortado y asegurado contra reinicios.

A\ ADVERTENCIA | iInicio automatico!

El personal que manipule la maquina puede sufrir lesiones graves o incluso mortales. La uni-
dad puede reiniciarse automaticamente tras encenderse, experimentar una caida de tensién o
sufrir una interrupcion en la alimentacion en funcion de los ajustes de los parametros. Si el
parametro DRV.ENDEFAULT estafijadoen 1,
coloque una sefial de advertencia en la maquina (Advertencia: Reinicio automatico al
encender)y
asegurese de que no pueda encenderse si hay alguien dentro de la zona de riesgo de la
maquina.

A ATENCION | jAlta temperatural

Riesgo de quemaduras leves. La recepcion de calor de la unidad puede alcanzar tem-
peraturas de hasta 80 °C durante el funcionamiento.

Verifique la temperatura de recepcién de calor antes de manipular.

Espere hasta que la recepcion de calor se haya enfriado hasta 40 °C.

Si la unidad ha estado almacenada durante mas de 1 afio, debera reformar los capacitores
en el circuito de enlace del bus DC. Re formando los procedimientos se describen en el Koll-
morgen Developer Network (Forming).

| INFORMACION \ Informacion adicional sobre la configuracion del equipo:

La programacion de parametros y el comportamiento de control de bucle se describen en
la ayuda en linea del software de configuracion.
La configuracion de la Fieldbus se describe en el manual correspondiente en DVD.



http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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6.8.2 Prueba inicial de la unidad

6.8.2.1 Desempaque, montaje y cableado de la unidad AKD

Desempaque la unidad y los accesorios. Siga las instrucciones de seguridad de la docu-
mentacion.

Monte la unidad.
Realice el cableado de la unidad o realice el cableado minimo para la realizacion de prue-
bas tal como se describe debajo.

Asegurese de tener a mano la siguiente informacion acerca de los componentes de la uni-
dad:

- Voltaje nominal de suministro eléctrico
- Tipo de motor (datos del motor, si el tipo de motor no esta en la lista de la base de
datos de motores)

- Unidad de retroalimentacion incorporada en el motor (tipos, polos/lineas/protocolo)
- Momento de inercia de la carga

6.8.2.2 Cableado minimo para la prueba de la unidad sin carga

El diagrama de cableado es solamente una ilustracion general y no cumple con los requi-
sitos de EMC sobre seguridad ni funcionalidad de uso. En principio, el cableado es similar
para todas las versiones de AKD. Consulte el Manual de instalacién para conocer con deta-
lle la disposicion del cableado. El ejemplo de disposicion de los pines indicado a con-
tinuacién es valido para las versiones AKD-x00306.

Cuando conecte la unidad AKD directamente en un equipo, se recomienda usar la direccion
IP estatica (no 00).
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6.8.2.3 Confirmar conexiones

Puede encender la energia I6gica de la unidad a través del conector X1 (el voltaje del bus no
es necesario para las comunicaciones).

Después de que la energia se suministra, la unidad muestra una secuencia de destellos LED
(consulte la Ayuda en linea de WorkBench para obtener mas informacion).

Confirme que los LED del enlace en la unidad (LED verde en el conector RJ45) y en su
equipo estén encendidos. Si ambos LED estan encendidos, entonces, tiene una conexion
eléctrica en funcionamiento.

6.8.2.4 Instale e inicie WorkBench

WorkBench instala automaticamente desde el DVD incluido con la unidad. WorkBench esta
también disponible en el sitio web de Kollmorgen: www.kollmorgen.com.

Una vez que la instalaciéon se complete, haga clic en el icono de WorkBench para iniciar el
programa. WorkBench mostrara una lista de unidades que puede encontrar en su red local.
Seleccione la unidad que desea configurar y, luego, haga clic en Next (Siguiente).

Si se detectan multiples unidades, se puede identificar una unidad de forma exclusiva
usando uno de los siguientes métodos:

1. Ladireccion MAC de la unidad. Esta direccion esta impresa en la calcomania del lateral
de la unidad.

2. Elnombre de la unidad. EI nombre de la unidad se configura mediante WorkBench. Una
nueva unidad tiene el nombre predeterminado “No_Name.”

3. Parpadeo de la pantalla. Seleccione una unidad y haga clic en Blink (Parpadear) para
hacer que la pantalla frontal de la unidad parpadee durante 20 segundos.

6.8.2.5 Configure la direccién IP en WorkBench

Si WorkBench no muestra automaticamente la unidad, debe configurar la direccion IP de
manera manual en WorkBench de la siguiente manera:

1. Visualice la direccion IP. Puede ver la direccién IP de la unidad en la pantalla de la unidad
si presiona el boton B1. La pantalla muestra los digitos y los puntos de la direccién IP en
secuencia (por ejemplo, 192.168.0.25).

2. Escribaladireccion IP. Una vez que la direccién IP ha sido determinada, escriba manual-
mente la direccion IP de la unidad en el cuadro Specify Address (Especificar direccion)
de WorkBench. A continuacion, haga clic en Next (Siguiente) para establecer la cone-
xion.

6.8.2.6 Active la unidad mediante el asistente de instalacion

Una vez que se haya establecido la conexion a la unidad, aparecera la pantalla Overview
(Descripcion general) de AKD. Su unidad aparece en el area de navegacion en la parte
izquierda de la pantalla. Haga clic con el botén derecho del mouse y seleccione Setup
Wizard (Asistente de instalacién) desde el menu desplegable. El asistente de instalacion lo
guiara a través de la configuracion inicial de la unidad, la cual incluye un movimiento de prue-
bas simple.

Después de completar el asistente de instalacion, la unidad debe quedar activada.



6.9 Resolucién de problemas de la unidad AKD
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Los problemas de la unidad se producen por varios motivos de acuerdo con las condiciones de su instalacion.
Las causas de las fallas en sistemas de ejes mlltiples pueden ser especialmente complejas. Si no resuelve una
falla u otro problema mediante la orientacion para la resolucion de problemas que se presenta a continuacion, el
servicio de atencion al cliente puede darle mas asistencia.

Elimine los errores y defectos segun las normas de seguridad laboral. Solo el personal for-
mado y cualificado puede realizar tareas de localizacion de averias.

[INFORMACION| Puede encontrarinformacion mas detallada acerca de la eliminacion de fallas en la ayuda en
linea y en la tabla de mensajes de fallas y advertencias (= # 230).

Problema
Mensaje de HMI:
Falla de comu-
nicacion

Causas posibles

Se usé el cable incorrecto, el cable
esta conectado en la posicién inco-
rrecta en la unidad o el equipo

Se selecciond la interfaz del equipo
incorrecta

Solucion

Conecte el cable en latoma correctade la
unidad o el equipo
Seleccione la interfaz correcta

El motor no gira

La unidad no esta activada

El software no esta configurado
Interrumpa el cable del punto de
ajuste

Fases del motor intercambiadas
No se liberé el freno

La unidad estéa bloqueada meca-
nicamente

Num. del polo del motor con con-
figuracioén incorrecta
Retroalimentacion configurada inco-
rrectamente

Aplique sefial ACTIVAR
Configuracion de software activado
Verifique el cable de punto de ajuste
Secuencia de fase del motor correcta
Verifique el control de freno

Verifique el mecanismo

Configure el nimero de polo del motor
Configure la retroalimentacién correc-
tamente

El motor oscila

La ganancia es demasiado alta (con-
trolador de velocidad)

Blindaje del cable de retroa-
limentacion roto

AGND no esta conectado

Reduzca VL.KP (controlador de velocidad)
Reemplace el cable de retroalimentacion
Una AGND con CNC-GND

La unidad informa
el siguiente error

Irms o Ipeak establecida demasiado
baja

Se aplican los limites de corriente o
velocidad

La rampa de acel./desacel. es dema-
siado larga

Verifique el tamafio del motor/de la unidad
Verifique que IL.LIMITN/P,VL.LIMITN/P no
limiten la unidad

Reduzca DRV.ACC/DRV.DEC

Sobrecalentamiento
del motor

El motor funciona por encima de su
clasificacion

La configuracién actual del motor es
incorrecta

Verifique el tamafio del motor/de la unidad
Verifique que los valores de la corriente con-
tinua y la corriente méaxima del motor estén
configurados correctamente

Falta potenciaen la
unidad

Kp (controlador de velocidad) dema-
siado baja

Ki (controlador de velocidad) dema-
siado baja

Filtros configurados demasiado
altos

Aumente VL.KP (controlador de velocidad)
Aumente VL.KI (controlador de velocidad)
Consulte la documentacién para obtener
informacion acerca de la reduccion de fil-
trado (VL.AR¥)
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Problema
La unidad funciona
toscamente

Causas posibles

Kp (controlador de velocidad) dema-
siado alta

Ki (controlador de velocidad) dema-
siado alta

Filtros configurados demasiado
bajos

Solucion

Reduzca VL.KP (controlador de velocidad)
Reduzca VL.KI (controlador de velocidad)
Consulte la documentacioén para obtener
informacién acerca del aumento de filtrado
(VL.AR¥)

Durante la ins-
talacion, aparece un
cuadro de dialogo que
dice “Please wait
while the installer finis
hes determining your
disk space requi-
rements” el cual
nunca desaparece.

Problema en el instalador de MSI.

No hay suficiente espacio en el
disco duro

Cancele la instalacion. Vuelva ainiciar el
instalador (es posible que deba intentar
varias veces, el problema aparece al azar).
Asegurese de tener espacio suficiente en el
disco duro (~500 MB para permitir la actua-
lizacion de Windows .NET si es necesario);
si no tiene, libere un poco de espacio.
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7.1 OO6wmue cBegeHnn

AKD Product Safety Guide conepXut BaxkHble CBEAEHUs O 6€30MacHOMY MOHTaXy 1 BBOAY

B aKkcnnyaTauuo uudposbix cepsoycunutenen AKD B, P, MuT.

| INFO

‘ |-|OJ'IHYIO I/IH(bOpMaLI,I/IlO CM. B MHCTPYKL MM NO 3KCnnyataunm n B O OMNONHNUTENBHOMN OOKYy-

mMeHTaumn Kollmorgen k yctporicteam cepum AKD:

Nucmpykyus no akcnnyamayuu (hbopmat PDF): CogepXuT ykadaHus MO MOHTaXYy U
KOHOUIyprpOBaHMIO CEPBOY CUIUTENS.

Pykoeodcmeo no npuHadnexHocmsim (bopmat PDF, aHrn.): Cogepkallee Tex-
HUYECKYH0 MHCPOPMALIMIO Y YEPTEXKMN KOMMEKTYIOLLMX (Kabenu n TopMO3Hble Pe3UCTOPbI).
CyLuecTBYIOT pasfnMyHble perMoHarbHble BEPCUM JaHHOro pyKOBOACTBA.

CAN-BUS Communication (bopmat PDF, aHrn.): PykoBoacTBo, onvchiBatoLLiee npu-
MEHeHVe cepBoycunuTenen B npunoxeHusx ¢ npotokorniom CANopen.

EtherCAT Communication (bopmat PDF, aHrn.): PykoBogcTBo, onvcbiBatoLLee npu-
MEHEHVEe CepBOyCUNUTENen B NpunoxeHusix B ctaHgapte EtherCAT.

Ethernet/IP Communication (Popmat PDF, aHrn.): PykoBogcTBo, onvchiBatoLLee npu-
MEHeHVe cepBoycunuTenen B npunoxexusx ¢ Ethernet/IP.

sercos® Ill Communication (dopmat PDF, aHrn.): PykoBoAcTBO, OnuChIBaloLLEE NpY-
MEHeHVe cepBoyCuUnuTenemn B NPUNOXKeHUIx ¢ sercos® Il .

PROFINET RT Communication (Popmat PDF, aHrn.): PykoBoacTBo, OnvcbiBaroLLee
npumeHeHve cepsoycunutenen B npunoxeHusix ¢ PROFINET RT.

SyngNet Communikation (coopmat PDF, aHrn.): OnucbiBaeT UCNornb30BaHWe cep-
BOyCunuTens B ceTeBbix cuctemax SyngNet.

BASIC Programming Manual (dbbopmat PDF, aHrn.): OnvceiBaeT nporpaMmMmpoBaHmne
yctponictBa AKD-T Ha si3bike BASIC.

OnnaniH-cnpaBka WorkBench (dpopmat WebHelp, aHrn.): OnuceiBaeT ucnonb3oBaHne
CEpBOYCUIUTENS B 00X NpUNoXeHusix. Kpome Toro, 3gecb eCTb COBETbLI MO OMNTU-
Mu3aummn npomssoanTenbHocTh cucteMbl ¢ AKD. OHnanH-cnpaeka coaepxut Parameter
and Command Reference Guide ¢ nHcopmaumen no napamerpam 1 KomaHaam, KoTopble

ncnonb3yTcs Ansa nporpammuposarus AKD.

OTn gokyMeHThI Bbl HangeTe Ha DVD-aucke B ynakoBke cepBoycunutens. Bce 4oKyMeHThbI
MOXHO ckayaTb ¢ Beb-carnta Kollmorgen no agpecy www.kollmorgen.com.

7.1.1 pnmeyaHuaA K U3gaHUIO B Ne4YaTHOU Bepcumn

| INFO

K kaxxgomy nsgenuio npunaraetcs ne4atHoe usgaHue pyko-
BoAcTBa. [1o akonorm4ecknm coobpaxeHmusiM 3TOT AOKYMEHT OTne-
yataH B popmate DIN A5.

| Ecnv Mmenkuii LupudpT 3TOro 3K3eMnnsipa Bbi3biBaeT Npobnemsi

Npwn YTEeHUU, MOXHO pacnevaTtaTtb PDF-Bepcuto B popmate DIN
A4 (macwTab 1:1) nucnonb3oaTtb ee. PDF-Bepcus nmeetcs Ha
KOMMNAaKT-AMCKe, npuraraeMom K n3gernuio, U Ha UHTepHeT-canTe
Kollmorgen.
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Symbol 3Ha4veHue

A OMACHO

YKasblBaeT Ha onacHyr cutyauuio, Kotopad npuseneTt K CMepTu
N TAXenNbiM N HeEn3nevYnmbiM TpaBMaM, eCcrin ee He npegoT-
BpaTUTb.

A BHUMAHUE

YKasblBaeT Ha OMacHyl CUTyaL U0, KOTOPasi MOXET NPUBECTM K
CMEPTU UINN TSHKENbBIM U HEN3NEYUMbIM TpaBMaM, ECIIN e€ He
npeaoTBpaTUTL.

A\ OCTOPOXHO

Yka3sblBaeT Ha onacHyr cutyauunto, KoTopasa MOXeT NpuBeCTU K
JIerkumM TpaBmMam, eciin ee He NpeaoTBpaTUTb.

YKA3AHUE

He aBnsetcs ycrnoBHbIM 0003HaYeHNEM, OTHOCSALLMMCSA K obec-
neyeHuto 6e3onacHoOCTU. YKasblBaeT Ha CUTyaL Mo, KoTopas
MOXET NMPUBECTU K MaTepuarnbHoMy yLlepby, ecnu ee He NpenoT-
BpaTUTb.

| INFO |

He aBnsetcs YCIOBHbIM 0603Ha4YeHneM, OTHOCALMMCS K obec-
neyeHuto 6esonacHoOCTW. [aHHoe yCnoBHoe 0603Ha4eHne YKa-
3blBaeT Ha Ba>XHYHO I/IH(bOpMaLI,I/IIO.

BHumaHume! OnacHocTb (Mpoyune onacHoOCTH). XapakTep onac-
HOCTW YKa3blBaeTCH B COMPOBOXAAlOLLIEM TEKCTE Npeay-
npexaeHus.

OnacHocTb nopaxeHua aJ1eEKTPUHEeCKUM TOKOM.

OcTtopoxHo. "opsyast NOBEPXHOCTb.

MpenynpexaeHune o NoABELLIEHHOrO rpy3a.

OcTopoXHO. ABTOMaTUYECKMWA MOBTOPHbIN MyCK.

7.1.3 Ucnonb3yemMble coKpalleHuUA

CokpaweHne 3Ha4vyeHue

(=» #53) YcnoBHoe 0603HavYeHy eB 4aHHOM JOKYMEHTE O3Ha4vaeT «CM. CTpaHmuy 53».
EC EBponelickoe coobLecTBO

OMC OnekTpoMarHMTHasi COBMECTUMOCTb

MK MepcoHanbHbI KOMMbIOTEP

PE 3almnTHOE 3a3emneHne

PFH BeposTHOCTb OTKa3a 3a 4yac

PL Performance Level

RBext BHeLLHMI TOPMO3HOW pe3ncTop

RBint BHYTpEHHWI TOPMO3HOW pe3ncTop

SFF [ons 6e3onacHbIX 0TKa30B

SIL Safety Integrity Level

STO Cuctema HagéxHoro octaHoBa (b6510KMpoBKa MOBTOPHOTO 3arycka)
Twm Cpok cnyx6bl

B nep.Toka HanpsikeHne nepem. Toka

B noct.TOKa HanpspkeHne nocT. Toka
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7.2 Be3onacHoCTb

7.2.1 Bbl BOMKHbI OOPaTUTL Ha 3TO BHUMaHNe

Heob6xoaumMbie cneunanucTbl

KBanvduumpoBaHHbIMU CrieLManmncTaMmm ABASITCA NNLA, 3HaKOMbIE C TPaHCTIOPTMPOBKOM,
YCTaHOBKOW, BBOAOM B 3KCMTyaTauuio U 3KCriyaTaumei cepBoycunuTenei.

TpaHCNopTUPOBKA, XpaHEHUE, pacnakoBKa: TONMbKO NepcoHarn, ymMeLmin pabotaTts ¢
KOMMOHEHTaMU, YyBCTBUTENbHbBIMU K 9NIEKTPOCTaTUYECKOMY pa3psay .

MexaHn4ecknin MoHTaX: TONbKO NepcoHarn, NpodeccnoHanbHO KOMMNETEHTHbIN B 0bna-
CTN MEXaHMKM.

O NeKTPUYECKNIN MOHTaX: TONbKO NepCcoHasn, NpodecCuoHanbHO KOMMETEHTHbIN B 06na-
CTW 3NEKTPOTEXHMKW.

BBog B akcnnyaTaumio: ToNbKo cneuuannctaMmm ¢ 06 LMPHBIMKY 3HaHKSIMK B 00nacTu
3NEKTPOTEXHUKM U MPUBOAHON TEXHUKN

Kpome Toro, cneumanucTbl A0MKHbI 3HaTb 1 cobntogats ctaHgaptsl ISO 12100, IEC 60364,
IEC 60664, a Takke HaLMoHanbHbIE NpaBuna TeEXHWKN 6e3onacHoCTW.

YTeHue AOKYMeHTauumn

Mepen MOHTa)XOM 1 BBOAOM B SKCMIyaTaLuio NpoYMTaiiTe HaCTOALLYI0 [OKYMEHTALMIO.
HenpasunbHoe obpallieHne C cepBoyCcUnUTeneM MoXeT cTaTb NPUYNHON OU3NYECKOro Unm
maTepuanbHoro yuwepba. JkcnnyaTvpytollee NpeanpuaTue AoMKHO NpocreanTb 3a TeMm,
yToGbI BCE NULA, A0MYLLEHHbIE K paboTam Ha cucTema npueoaa, NpoYUTany pykoBoACTBO U
MOHSANN ero coepXkaHue, a Takke JOMKHO 06ecnevnTb CoBNoaeHNe yKazaHU Mo TeXHUKe
6€e30MacHOCTU, U3MOXKEHHBIX B 3TOM PYKOBOACTBE.

MpoBepka annapaTHON YacTm

MpoBepbTE HOMEpP BEpCUM annapaTHOro obecneyeHns (CM. 3aBOACKYH Tabnuyky). 3ToTt
HOMep NO3BOSISIET COOTHECTU BaLLly CUCTEMY C PYKOBOLCTBOM, OH JJOMKEH coBnagaTh C
HOMEpPOM MOZENMN Ha 06NOXKE PyKOBOACTBA.

CobniogeHne TeXHNYECKUX AaHHbIX

Cobnogarite TEXHNYECKNE AaHHbIE U YKasaHuA no ycrnosuaM nogKnoYeHns (3aBO£I,CKaFI
Tabnudka n ﬂ,OKYMeHTaLI,I/Iﬂ). B Cny4ae npesblWeHnAa 4onyCTUMbIX 3Ha4YeHUN HanpsXXeHna
Mnun BeNIM4nH TOKa CepBoyCUInnUTeEN MOryT ObITb noBpexXaeHbl. Henoaxogswmn geuratens
Unn HenpasunbHasa kabernbHas pa3BogKa MOXeT CTaTb I'IpM‘-II/lHOI7I noBpexaeHma KoMmno-
HEHTOB CUCTEMbI. I'IpOBepre KOMOUHaL Mo npueoga un aopurarend. CpaBHI/ITe HOMUHalbHOEe
HanpsaxXeHne 1 ToK y3J10B.

BbinonHeHne aHanu3a onacHbIX CUTyaLumn

M3roToBuUTENb MaLLWHBI JOMKEH BbINOMHUTL [N HEE aHamNM3 OnacHbIX CUTYaLWiA U MPUHSATb
COOTBETCTBYIOLLME MePbI, YTOObI HeNpeaBUAEHHbIE OBWKEHWS HE MO NPUBECTU K (unsu-
YeCcKoMy Unu maTepuanbHOMy yuiepOy. AHanu3 onacHbIX CUTyaUWi NpeabaBNSeT A40MNos-
HUTEnNbHble TPeOOoBaHWS K cneuuanmcTam.

ABTOMaTM4YECKMIN NOBTOPHbLIN NYCK

MprBOA MOXET 3anycKaTbCs aBTOMaTUYECKM B 3aBUCYMOCTM OT HACTPOWMKN NapameTpoB
rocne BKMOYEHNS1 CETEBOTO HaNpshXeHUs1, Mocne NpoBasnoB HaNpPsXKeHUs Unu apyrux npe-
pbiBaHWi. [Ns nepcoHana, paboTatoLLero ¢ MalMHOM, CYLLIECTBYET ONACHOCTb TSHKEembIX
unun cmepTenbHbix TpaBM. Ecnu napametp DRV.ENDEFAULT ycTaHoBneH Ha 1, pas-
MeCTWTE Ha MalluHe NpegynpexaaroLlyo Tabnuuky (BHumaHve: ABTOMaT4eCcKuii nyck
nocne BkntoyeHust!) n obecnevybTe HEBO3MOXHOCTb BKIHOUYEHUS HANPSHKEHNS SMEKTPOCETH,
rMoKa nepcoHan Haxo4MTCs B ONacHOM 30He MallvHbl. Ecnv Bbl Ucnonb3yeTe 3awnTy oT
MOHWKEHHOTO HanpskeHus, obpatuteck k rnaese 7.5 EN 60204-1:2006.
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OnemeHTblI, YyBCTBUTEJIbHbIE K 3JIeKTPOCTaTUu4eCKomMy BO34ENCTBUIO

CepBoycnnutenu BKkto4aloT B ce0s1 aNeMeHTbI, YyBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTaTUHECKOMY
BO34ENCTBUWIO, KOTOPble MOryT ObiTb NOBPEXAEHbl B pesynbTaTe HeKBannuLupoBaHHOro
obpaLueHus. MNepen NPUKOCHOBEHMEM K CEPBOYCUMUTENIO CHUMUTE CO CBOErO Terna aekx-
TpoCcTaTU4eCKnin 3apsa. M3berante KOHTaKTa C 3f1IEKTPOCTAaTUYECKUMI MaTepranamm (CuH-
TETMYECKOe BOJTOKHO, CUHTETUYECKas NieHka 1 T.M.). CTaBbTe CEPBOYCUITUTESb Ha
3NEKTPONPOBOASILLIEE OCHOBaHME.

FopAvas NnoBepXHOCTb

[MoBepxHOCTM CEPBOYCUNUTENEN MOTYT CUITbHO HarpeBaTbCs BO BpeMsi paboThl. Tem-
neparypa pagunaTtopa MoxeT npeBblwarb 80°C. OnacHoCTb Nerknx oxoroe. lNepen npu-
KOCHOBEHMEM NPOBEpbTE TEMNepaTypy paanatopa u NogoXanTe, NoKa OHa He OMyCTUTCS
Hke 40 °C.

3aszemneHue

Ob6ecneybTe Haanexallee 3a3eMrieHne cepeoycunutens PE-uvHol B anekTpolikady, cry-
KaLlei onopHbIM noteHuanom. OnacHOCTb NOPaXkeHNs! ANEKTPUYECKM TOKOM. B oTcyT-
CTBUWE HU3KOOMHOTO 3a3eMrieHns 6e30nacHOCTb NepcoHara He rapaHTUpyeTcs.

CyLecTBYeT ONacHOCTb AN XNU3HW BCrieacTBUe NopaXkeHUs 3NeKTPUYECKUM TOKOM.

Tok yTeuku

Ecnn ToK yTeYKM K 3aLUTHOMY 3a3eMreHmio NpeBblllaeT 3,5 MA, To B COOTBETCTBUM C
IEC61800-5-1 Heobxogumo oybnunpoBaTb CoeQUHEHME 3aLLUMTHOrO 3a3eMIEHNS UM UCMOSb-
30BaTb COeOMHUTENbHbIN Kabernb cedeHnem >10 Mm2 B cOOTBETCTBUM C perMoHarnbHbIMu
cTaHgapTamu MoryT ObITb MPEANPUHATEI MEPbI MO OTBEAEHMIO TOKA.

Bbicokue HanpsixeHusi

Mpunbopbl co3aatoT BbICOKOE anekTpuieckoe HanpsikeHve (0o 900 B). He oTkpbiBanTe npu-
©opbl BO Bpemsi aKchnyaTaLmmn U He npukacantechb K HUM. Bo Bpemsi akcnnyartauum oep-
XKUTE BCE KPbILLKM U ABEPLIbI pacnpeaenuterbHbiX LWKagoB 3akpbl TbiMU.

Bo BpeMA SKcnnyartaunm He3alunLeHHblIe YacTun CepBOYCMﬂMTeﬂeVI, B COOTBETCTBMM CO CTE-
NEeHbI0 X 3aLUUTbl, MOT'YT HaxXOAUTbCA Mo Harnps>XeHnem.

KoHTaKT ¢ geTansamm npusoaa, HaxoaALWMMUCS MoA, HAanPsXKeHNeM, onaceH A XKU3HN.
3anpellaeTcsi eMOHTUPOBATL BCTPOEHHbIE 3aLLUTHBIE CUCTEMBI, B YAaCTHOCTU, U3OMSLMIO
UK 3KpaHbl. DNEKTPOMOHTaXKHbIE PaboTbl MOTYT BbIMOMHATLCS TOSNIBKO 06YYEHHbIM U KBa-
UL MpPOBaHHBIM NEPCOHaNoM B COOTBETCTBUM C NpaBuriamm 6e3onacHoCcTU Ha paboyem
MECTE U1 TONbKO MPW BbIKITIOYEHHOM 1 3a010KMPOBaHHOM F1aBHOM BbiKIlouaTterne.

Mo3TOMY HUKOrAa He OTCOEANHANTE SNEKTPUYECKNE KOHTAKTbI CEPBOYCUNUTENS Mog, Hanps-
xeHvem. CyLuecTByeT puck 06pa3oBaHvisi 3/1IeKTPUYECKOoi Ayri, KOTopasi onacHa BO3-
MOXHOCTBH TPaBMUPOBAHMSI (0XKOrM UIN NOTEPs 3PEHIST) U NMOBPEXKAEHUsI KOHTakToB. [Nocre
OTKIIOYEHUSI CEPBOYCUIUTENS OT MUTAIOLLETO HAMNPSKEHUs MOAOKAMUTE HE MEHee 7 MUHYT,
npexae YeM NpukacaTbCsl K TOKOBeAYLLMM YacTsiM NpUOOPOB (HanpuMep, KOHTaKTam) Unu
0TCOEeAUHATbL Pasbembl.

[nsa HagexHOCTW M3MepbTe HaNPsPKEHNE LLIVHbI MOCTOSIHHOIO ToKa 1 MOAOKAMWTE, MOoKa
HanpshkeHne He onycTutcsa Huke 50 B.
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PyHKLMOHaNLHOM 6e30NacHOCTU

dyHKLMA Ge3onacHOro CHATUS KpyTaLiero MomeHTa Ha AKD cepTtuduumposaHa. NMonk-
30BaTenb JOMKEH BbINOMHUTL UTOrOBbIN aHanm3 3awuTHbIX yHKUMn EN 13849 nnm EN
62061.

YcuneHHasa nsonauus

YCTaHOBNEHHbIE B ABUraTene TepMogaTyvkiu, TOpMo3a U faTynkm o6 paTHOM CBA3M B
OTNUYME OT CUCTEMHBIX KOMMOHEHTOB C CUINOBBLIM NMUTAHWEM JOMKHbI UMETb YCUMEHHY O U30-
naunto (cornacHo EN 61800-5-1), koTopas cooTBETCTBYET HEOOXO4MMOMY UCTbI-
TaTenbHOMY HanpsKeHUI0 CUCTEMBI.

3anpewaeTcs BHOCUTb U3MEHEeHUs1 B NPUGopbI

3anpeu.|,aeTc;| N3MEHATb o6opy,u,OBaH|/|e cepBoycunurena 6e3 paspeLleHna npon3soaunTend.
OTKprTMe Kopnyca Bbl3blBaeT NoTepro rapaHTun.
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7.2.2 NNpyMeHeHne NO Ha3HaAYEeHUIOo

INFO

Cepsoycunutenu cepum AKD npegHasHa4YeHbl UCKNIOYUTENBHO A8 3eKTponpreoga cooT-
BETCTBYIOLLUX CUHXPOHHbIX CEpBOABUraTenen ¢ 3akpblTbiM KOHTYPOM perynnpoBaHvs Bpa-
LLKOLLLEero MOMEHTa, YacTOTbl BpaLLeHVs W/ NoNoXeHUs.

CepBoycmnMTenM BCTpamBaroTCA B Ka4eCTBE KOMMNOHEHTOB B 3J1EKTPUYECKNE YCTAHOBKU UMK
MalUnHbl 1 OOIMXHbI 3KCNNYyaTUpOoBaTbCA TOJIbKO B Ka4eCTBe MHTErpupoBaHHbIX KOMMO-
HEHTOB 3TUX MallnH U YCTaHOBOK. M3rotoButenb MalluHbI, I/ICI'IOJ'Ib3yIOLLLel7I cep-
BOycunurtenb, OOIMKeH BbINOJTHUTL AA Hee aHaln3 OnacHbIX CVITyaLI,VIl7I N NPUHATb
COOTBETCTBYHOLLNE Mepbl, YTOObI HenpeaBunaeHHble OBWKEHNA He MOITn NpUBECTU K CbVI3l/I-
YeCKOMY unm martepuaribHOMy yu.l,ep6y Flpvl MOHTaXe B MallHaX Ui yCTaHOBKax Mnpu-
MEHeHne cepBoyCcunnTenad sanpelaeTtca o Tex nop, noka He 6yp,eT YyCTaHOBJ1EHO
COOTBETCTBME MaLLl I/IHbI/YCTaHOBKM Tp66OBaHMﬂM pernoHasrnbHble pyKoBOAALLME NMPUHLUNMbI.

PacnpegenuTtenbHbIv WKad v kabenbHas pa3Boaka

CepBoycunuTenu pa3peLLaeTcst 9KCNyaTMpoBaTh TONMbKO B 3aKPbITbIX pacnpegenuTenb-
HbIX WKadax, NpegHa3Ha4YeHHbIX AN yCTaHOBKU B YCIOBUSX, ONMCaHHbIX B pa3gene

(=» #171). Ona nopaepxaHvs B pacnpenenurensHoM Wwkady Temnepatypbl Hke 40°C
MOXET NoTpeboBaTbCA BEHTUMALMS UMW OXNaXOEHME.

[1na MOHTa)a SNEeKTPUYECKOM CXEMbI UCMONb3YITE TONbKO MeaHble kabernu. MNonepeyHoe
cedveHvie MPOBOAHUKOB Kabernen onpegensietcs cornacHo ctaHaapTy EN 60204 (B kavecTse
BapuvaHTa: Ans nonepeynbix ceveHnn AWG cm. Tabnuuy 310-16 NEC, ctonbey, 75°C)

AnekTpuyeckoe nuTaHune
Yceunutenu moryT pabotaTtb OT 1- unm 3-gpasHbiX NPOMbILLSIEHHBIX 3JIEKTPOCETEN.

AKD-x04807: [Npun HecMMMeTprU HanpsbkeHun cetn >3% cnegyeT UCnonb30BaTh CETEBOM
apoccernb (3L0,24-50-2).

Meprogunyeckre NOBbILLIEHHbIE HAMPSPKEHUST MEXAY NPOBOA4aMU BHeLWHMX kabenen (L1, L2,
L3) 1 kopnycom cepsoycunutens He JommkHbI npesblwats 1000 B (amnnutyaa). CornacHo
EN 61800 nuku HanpshkeHus (< 50 MKC) Mexay NpoBoAaMu BHELLHUX kabenemn He AO0MxKHbI
npesbiwatb 1000 B. Mukn HanpspkeHus (< 50 MKC) Mexay NpoBO4aMY BHELLHUX Kabenen n
KoprycoMm He AormkHbl npesbiwats 2000 B. Mepbl no domnbTpau mm aneKTpoMarHUTHBbIX
nomex AKD-xzzz06 gomkHbl 6bITb NMPUHATBI SKCMyaTUPYHOLLLEN CTOPOHOMN.

Ansa cnyyaeB rpynnoBbIX NPUBOAOB U NPUBOAOB NOCTOSIHHOIO TOKa

AKD He oueHusancs B Kollmorgen, UL unm TUV Ha npeaMeT NpUMEHEHs B rpynnoBbiX
NpUBOAaX U HE UMEET MacMNOPTHbIX AaHHbIX AN BXOLHOro HanpsiXXeHWs MOCTOSIHHOMO TOKa.

"pynnoBble Np1BOALI HEOOXOAMMO NPOBEPUTL M OLLEHUTb Ha NPpeaMET 3aLLMThbl napar-
nenbHbIX Lenen*, ceveHns kabenen, HOMUHANBLHOrO HaNPSPKEHUA Ha Kabensax, 3alnThbl
npegoxpaHutensamu, TpeboBaHU K AN3NEKTPUYECKM NapaMeTpam CUCTEMBI, Nepe-
HanpPsPKEHW N HOMUHAITbHOrO BXO4HOrO™* ToKa.

B cny4ae npMBogoB NOCTOSIHHOrO TOKA BCTPOEHHbIN AMC-hunbTp He padoTaer. Monb-
30BaTefb OTBEYaET 3a nogaepKaHue ypoBHS U3NyYaeMblX KOHAYKTUBHBIX NOMEX U NoMe-
X03aLWULLEHHOCTM NpUBOAA B TpebyeMbix npegenax.

* Ocobyto OCTOPOXHOCTb HYXXHO cobrtoaaTh B Criydae napannenbHbIX Lenen ¢ nprsogamm
pa3HOW MOLLHOCTH, YTOObI NPYBOALI MEHbLLEN MOLLHOCTW He CTany 3 eKTUBHBIM
‘NnpegoxpaHuTenem’ paHblUe, Yem 3aLllUTHBLIN NPpeaoXpaHuTenb Lienw.

** KOHCTPYKLMSA CUCTEMBI 3NEKTPONUTaHNS OOMMKHa obecnevmBaTthb 3aWwmuTy oT 6pOCKOB ToKa
NOCPEACTBOM OrpaHNYEeHNst BXOAHOrO Toka npu nycke. [pu nogknioYeHUn NUTaHus NocTo-
SIHHOrO TOKa Heo6xoAMMOo cobnaaTh NONSAPHOCTL. HenpaBunbHas NONAPHOCTL NUTaHWS
MOCTOSAHHOrO TOKa NoBpeXAaeT NPUBOA, rapaHTVsA MNPV 3TOM aHHYNUpyeTCS.
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HomuHanbHoe HanpsixkeHue ABUrarenen

HomuHanbHoe HanpsXXeHne ABuratenein JOMKHO ObiTb BbILLE UM KaK MUHUMYM PaBHO
BenuyMHe o6ecneyrBaeMoro CepBOyCUNUTENeM HaNPsKeHst 3BeHa MOCTOSHHOTO Toka / \2.

Cucrtema Safe Torque Off (6nokMpoBKu NOBTOPHOro 3arnycka)

Mepen ncnonb3oBaHnem faHHoM dyHKL MM 6e30MacHOCTM 03HAaKOMbTECH C pasgenom "MNpu-
MeHeHwMe No HasHa4eHuo" rnasbl "Cuctema NokMpoBKK NOBTOpHOro 3anycka (STO)" (= #
176). NogpobHoe onuncaHve sawmTHOn pyHKUUM STO CM. B UHCTPYKLMM NO SKCMyaTaumm
AKD.

7.2.3 NNpumeHeHMe He No Ha3Ha4YeHUro

JTioboe ncnonb3oBaHue, OTNMYHOE OT OnMncaHHoro B rnaee "lNMprMMeHeHre No Ha3Ha4YeHuo",
SABNSETCS UCMOSb30BaHUEM HE MO HAa3HaYEHMIO 1 MOXKET NPUBECTU K (hU3NYECKOMY Unn maTte-
pvanbHoMy yuepby. 3anpeLlaeTcsa npuMeHeHNe CepBOyCUNMTENEN B MalLMHaX, He COoT-
BETCTBYHOLLMX OENCTBYIOLLMM HaLMOHANbHbIM AVUPEKTMBAM 1 CTaHAapTaM. Takxke
3anpeLLaeTcs SKcnyaTauns CepBOyCUIMTENEN Npy CrieayoLMX OKPYKatoLLMX Y CITOBUSAX:

BO B3PbIBOOMACHbIX 30HAX

BO BHELLHeN cpege c egkuMin n/nnn AN1EKTponpoBOoAALLMU KUCIT10TaMU, LWenoYamMiul, mac-
laMu, napamu u nbifnbto

Ha KOpa6ﬂﬂX NN yCTaHOBKax B OTKPbITOM MOpe

7.2.4 NMpepynpexaeHusl o npoaykre
AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
Mepesog;: Mepesoa;:

Mocne oTkntoveHus BbXaaTth 7| |Mocne oTkntoYeHns BeiXxaaTb 5
MUHYT Npexae Yem NpucTynaTb| |MUHYT Npexae Yem npuctynatb
K TEXHUYECKoMy 06 cCry- K TEXHUYECKOMY 0bcCry-
YKUBaHWIO. YKMBaHWNIO.

YKA3AHUE MoBpeXaeHHble 3HaKW JOIMKHbI ObITb HEMEAJTEHHO 3aMEHEH!..
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7.3 O6paboTka XXM3HEHHOro LuKna npoaykra

7.3.1 TpaHcnopTupoBKa

YKASAHUE

7.3.2 YnakoBKa

7.3.3 XpaHeHue

TpaHcnopTuposka AKD ocyuectensietcs cornacHo EN 61800-2 crnegytowmnm obpasom:

AKD MOXeT TpaHCNopTMpOBaTbCS TOMNBKO B NepepabaTbiBaeMol OpUrMHanbHOW yna-
KOBKE 1 TONMbKO KBanuuuupoBaHHbLIM nepcoHanom. Visberavte CUnbHbIX TOMYKOB.
MakcumanbHasi BbicoTa Litabens :

- AKD-x00306 o x00606: 8 kopoboK,

- AKD-x01206, x02406, x00307 go x02407: 6 kopobokK,

- AKD-x04807: 3 kopoBok.

TemnepaTtypa npu TpaHcnopTuposke : -25...+70 °C, makc. konebanne 20 rpagycos B 4ac,
knacc 2K3.

BriaxxHOCTb BO3AyXxa Npu TPAHCMOPTUPOBKE : OTHOCUTENbHAs BNaXHOCTb A0 95 % 6e3
obpa3oBaHusa kKoHaeHcaTa, knacc 2K3.

CepBoycunuTenu BKroyatoT B ce6s1 af1ieMeHTbI, YyBCTBUTEMNbHbIE K 9NEKTPOCTaTUYECKOMY
BO3ENCTBMIO, KOTOPbIE MOTYT BbITb NOBPEXAEHb! B pe3ynbTaTe HekBanuuunpoBaHHOro
obpaLluenus. lNMepen NPYKOCHOBEHUEM K CEPBOYCUMMUTENTHO CHAMUTE CO CBOErO Tena anek-
TpocTaTuieckuin 3apsig. N3berante KOHTakTa C 3NEKTPOCTAaTUYECKMMUN MaTepuanamu.
CT1aBbTe CepBOyCUNUTESNb Ha 3NTEKTPOMNPOBOASILLIEE OCHOBaHME.

Ecnu ynakoBka noepexaeHa, nposepbTe Nprubop Ha Hanuyme BUAMMbIX NOBPEXAEHWIA.
MponHdopMUpPYIATE TPAHCNOPTHYH KOMMAaHMUIO U U3rOTOBUTENS O NM0GOM NoBpPeXaeHUN yna-
KOBKM UNu n3genus.

Ynakoeka AKD cocTtouT 13 nepepabatbiBaeMOro KapToHa ¢ NpoKnaakamMu U HaKnenky Ha
BHELLIHEN CTOPOHE YNaKOBKW.

Mopenbs AKD Pasmepbl Macca 6pyTTo Macca 6pyTTo
ynakoBku (Mmm) AKD-B, -P, -T AKD-M
BxWxTI (kr) (kr)
AKD-x00306, -x00606 113 x 250 x 222 1,7 1,9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3.4 3,6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5,2
AKD-x00307, -x00607, -x01207 | 158 x 394 x 292 4,3 4,5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6,7 6,9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15,3 15,5

XpaHeHne AKD ocyuectensietca cornacHo EN 61800-2 cneaytowum obpasom:

Tonbko AKD B nepepabaTbiBaeMol OpUrMHanbHoOM ynakoBKe N3roToBuTens.

MakcumanbHasi BbicoTa Lwtabens :

- AKD-x00306 go x00606: 8 kopobokK,

- AKD-x01206, x02406, x00307 go x02407: 6 KopobokK,

- AKD-x04807: 3 kopobok.

Temnepatypa xpaHeHun : -25...+55 °C, makc. konedanue 20 rpagycoB B 4ac, knacc 1K4.

BnaxHocTb Bo3gyxa : OTHOCUTENbHas BraxkHoOCTb 5-95 % 6e3 koHaeHcauum, knacc 1K3.

[nutenbHOCTb XpaHeHWs Ha cknage

- MeHee ogHoro roga 6e3 orpaHuyeHui,

- Gonee ogHoro roga: nepeq BBOAOM B 9KCMIyaTaumio KOHgEHCaTopbl JOMKHbI ObiThb
3apspkeHbl 3aHOBO. [oBTOPHO hopmupy s npoLueaypsbl onncaHsbl B KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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7.3.4 YcTaHOBKA, HacTpoMKa n HopmanbHasa paborta
UHdopmanmio 06 ycTaHOBKE M HACTPONKE MOXHO HalTh B 3TOM PYKOBOACTBE:

masa «MexaHn4eckas yctaHoBkay» (=¥ # 179)

MmaBa «3nekTpoMoHTax» (=¥ # 180)

Mmaea «HacTtponka» (<> # 181)
O6blyHas paboTa npoTecTnpoBaHa Ans akonorudeckoro knacca 3K3 B cootBetcTBumM ¢ EN
61800-2 (= # 171). NpomnsBoanTenb MaLLVHbLI onpeaenseT HeobXxoaUMbIA ONbIT KOHEYHOrO
nonb3oBaTess B COOTBETCTBUM C OLLEHKON p1cKa 4151 MaLlUHbI M onucbiBaeT TpeboBaHus K
HOpMmarnbHoM paboTe B 3aBUCYMOCTM OT NPUNOXEHUSI.

7.3.5 BbiBoA 13 akcnnyatauyuum

YKA3AHUE K BbiBOAY YacTeln cucTeMbl MPMBOAA M3 SKCMyaTaLum AoryCcKaTCs TONbKO KBa-
UL MPOBaHHbBIE COTPYAHVKM, CreLyanmanpyoLimecs B 0651acTv 3MeKTPOTEXHUKM.

OIMNACHO: CmeprenbHoe HanpsbkeHre! CyLLECTBYET PUCK CEPbE3HOI TPaBMbI UMK
CMEpTM OT NOPaXKEHNS 3MEKTPUYECKIM TOKOM MMM 3MEKTPUIECKON Y.

BbikntounTe rnasHbIN BbIKNOYaTenb SrekTpoLlKada.

3abnokunpynrte cuctemy oT NOBTOPHOrO BKIHOYEHNS.

3abnokvpynTe rnasHbIf BblKMoYaTenb.

[Mocne oTKNYEeHNs CepBOYCUNUTENS OT NUTAIOLLEro HaNPsSXXeHWs NOAOXANTE HEe MeHee
7 MUHYT.

7.3.6 TexHunyeckoe obcnyxmBaHue U o4YMUCTKa

Cepsoycunutenu He TpebytoT TexobcnyxuBaHus. B cnyyvae BCKpbITUA yCTPONCTBa rapaH-
™! TepseT cuny. YucTka npubopa BHY TP MOXET BbIMOMHATLCS TONbKO N3roTOBUTENEM.

YKA3AHUE He norpy>xavite cepoycuUnuTenb B XXMOKOCTb U HE ONpbICKMBanTe ero. He gonyckante
nonagaHust XXMOKoCcTU B YCTPOWNCTBO.

YncTka cepBoycunuTena CHapy»Ku BblNOJNMTHAETCA Tak:

1. BbIBOA yCTpoNCTBa U3 akcnnyartauum (cM. rnaey 7.3.5 "BbiBog, 13 akcnnyaraumm”).
Kopnyc: ouncTka n3onponaHoriom U aHanormyHbIM CPeACTBOM.
OCTOPOXHO : Nerko Bocnnamensietca!l OnacHOCTb NOMyYeHNst TPABMbI OT B3pbiBa

1 noxapa.
- Cobntoganite ykasaHusi Ha YNakoBKe YMCTSILLIEro cpeacTBa no ero 6esonacHomy

NCMONb30BaHNIO.
- Tlocne o4ncTkM BBOA YCTPOWCTBA B 3KCMNyaTaLuio pa3peLlaeTcs He paHee Yem
yepes 30 MUHYT.
3. 3awuTHas peLleTka BEHTUNATOPA: OYUCTKA CYXOWN KUCTOUKON.

7.3.7 JemoHTax
YKA3AHUE 3ameHy KOMMOHEHTOB CUCTEMbI AOSMKHbI BbIMOSHATE TONbKO CRELMannCTbl ANEKTPUKN.
U3BnekuTe ycTpomncTBo

1. BbIBOA yCcTponcTBa 13 akcnnyartauum (cMm. rnaey 7.3.5 "BbiBog 13 akcnnyaraumm”).

2. TllpoBepbTe Temneparypy.
OCTOPOXHO: Bricokas Temnepatypal OnacHocTb nerkux oxoros. Bo Bpems
paboTbl Temnepatypa paguatopa MoxeT npebiwatb 80 °C. MNepen NprkoCHOBEHMEM
npoBepbTe TEMMEP. paguaTopa v NoAoXKAUTE, Noka oHa He onyctutcd Huke 40 °C.

3. OrtcoeauHnTe BCe LUTEKEPHbIE pa3beMbl. [locreqHM oTcoegmHMTE NPOBOS 3a3eM-
neHwus.

4. [emoHTax: BbiBepHUTE KpenéxXHble BUHTbI U AEMOHTUPYNTE YCTPOUCTBO.
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7.3.8 PeMmOHT
YKA3AHUE 3ameHy KOMMOHEHTOB CUCTEMbI AOJTKHbI BbITNOJTHATD TOJIbKO CneynarincTbl 3JTEKTPUKA.

ONACHO: Astomatunueckuii nyck! Bo Bpemsi paboT Mo 3ameHe BO3MOXHbI KOM-
BVHMPOBAHHLIE 1 HEOAHOKPATHbLIE OMaCHble CUTYaLIUN.

ONEeKTPOMOHTaXHbIE PaboThl MOTYT BbINOMHATLCS TONbKO 06YY€HHbIM U KBa-
NMULMPOBaHHBIM NEPCOHANOM B COOTBETCTBMM C NpaBuriamm 6e3onacHocT Ha pabo-
YyeM MecTe 1 TONbKO NMpU YCINOBMM UCMONb30BaHUSA NPeANUCaHHbIX CPeacTB
VHAOMBUAYanbHON 3alUTbI.

3ameHa AKD

PeMOHT 6noka MOXXeT TONbKO U3rOTOBUTENb. BCKprTVIe yCTpOVICTBa O3Ha4aeT NnoTepro
rapaHTun.

BbiBOA ycTponcTBa n3 akcnnyatauum (cMm. rnasy 7.3.5 "BbiBog 13 skcnnyartauum”).
HOemoHTax (CmoTpute pasagen 7.3.7 "[demoHTax").

OTnpaBbTe yCTPONCTBO U3rOTOBUTEMHO.

YcTaHoBWTE HOBOE YCTPONCTBO, Kak ONMMCaHO B 3TOM PYKOBOACTBE.

BeeauTe cuctemy B 3KCMnyaTaLmio, Kak OnnMcaHo B 3TOM PyKOBOACTBE.

gD~

3ameHa npo4ux gertaner NPUBOOHOW CUCTEMbI

Ecnu getanu npuBogHom cuctemMel (Hanpumep kabenu) Hy>KaarTcs B 3amMeHe, LeNcTByUTe
cnegytoLmm obpasom:

BbiBOA ycTporicTBa u3 akcnnyartaumm (cMm. rnasy 7.3.5 "BbiBog 13 akcnnyaraummn”).
3ameHuTe getanu.

MpoBepbTe BCE LUTEKEPHBIE Pa3bEMbI Ha NPaBUIbHOCTb NOACOEANHEHMSI.

BeeawuTe cuctemy B 3KCnnyaTauuto, Kak OnnMcaHo B 3TOM PyKOBOACTBE.

Ao bN=

7.3.9 YTunmusauumsa

YKA3AHUE [ns Hagnexalluen ytunusawmm yCcTporcTBa obpallanTech B cepTUdULIMPOBaHHY 0 hrpmy
no yTUNN3aL Mmn 3N1EKTPOHHOIO SioMa.

CornacHo gupektneam WEEE-2012/19/EG v aHanormyHbIM U3rotoBuTENb NPUHUMAET CTa-
poe obopyaoBaHVe ANst Hagnexallen yTunmusauum. TpaHCnopTHbIe pacxobl HECET OTnpa-

BUTEIb.
OtnpaBnsaiTe npnbopbl (B OpUrMHanbHOM YNaKOBKE) Ha agpeca U3roToBUTENSl, yKkasaHHble B
cnepytollen Tabnmue.

KOLLMORGEN KOLLMORGEN

201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970

Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Floor 4, Building 9, No. 518,
40880 Ratingen, Germany North Fuquan Road, Changning District,

Shanghai 200335, China
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7.4 KoMnnekT nocTtaBKU

Npun noctaske cepoycunutens cepum AKD B KOMNNEKT NOCTaBKM BXOAAT CrieaytoLme
KOMMOHEHTbI:

Cepsoycunutenb AKD.

MeyvaTHbIN ak3emnnap AKDSafety Guide.

DVD ¢ Pykosodcmeo rio akcrnyamauyuu, ¢ auctpmbytnsom MO WorkBench u Bcen goky-
MeHTaL el No U3OEeNUI0 B 351IEKTPOHHOM BUAE.

OtBeTHas YacTb X1, X2, X3, X4, X7, X8, X14, X15, X16, X21, X22, X23, X24, X35, X36
(npn HeobxogumocTH).

Mnata 3azemnenns, gna AKD Tuna HanpsbkeHuin 07, onsa tuna HanpsbkeHun 06 Tonbko
ansa ctpad Esponbl.

| INFO | OtBeTHble yacTy SubD 1 RJ45 He BXOAST B KOMMIEKT MOCTaBKY.

Kopn cepsoycunurtens

|/|CI'IOJ'Ib3yl7ITe yCIrnoBHOe 0603HaveHve ons MﬂeHTVI(*)MKaLI,MM O60pyLI,OBaHVIﬂ, HO He A4 npo-
LecCa 3aKasa, NOoCKOJ1bKy He BCe KoMBuHaLum XapaKTepUCTUK TEXHNYECKN BO3MOXKHbI.

CneunanbHoe UCNOJfHeHune: KOOMPYKTCA HECTaHOAaPTHbIE TPEGOBaHMFI KIMTMEHTOB 1 BEpCUA
A3blKa ne4vyaTHoro Mmarepuana ansa ctpaH EC.
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7.5 TexHun4yeckoe onncaHue v gaHHbIe

7.5.1 UncdpoBbie cepBoycunutenu cepum AKD

[na 3aka3a goctynHbl cnegyowue ucnonHeHnsa AKD

KpaTtkoe OnucaHue

00O03H.
AKD-B***

Ycunutenb B 6a30BOM MCMOMHEHUM YIpaBNAeTCH aHa-
NOroBbIMU YCTaBKaMy MOMEHTA M YCKOPEHUs (anek-
TPOHHbIV pegyKTop).

MoaknioveHne

AHarnoroeoe, SyngNet

AKD-P**

WcnonHenue P (No3uuMoHnpoBaHue) paclumpsaeT Bo3-
MOXHOCTM 6a30B0Oro cneayLmmm yHKLMaMu: 3aga-
HVE LMKIOB NnepemMelLieHunsi, obpaboTtka
BXOAOB/BbIXOO0B, BBEOEHUE 3aepXKeK N0 BPEMEHN,
N3MEHEHNE NEPEMEHHbIX.

Ananorosoe, CANopen,
EtherCAT, PROFINET
RT, Ethernet/IP,
sercos® |

AKD-M***

Motion Controller PDMM/EtherCAT macTep, ynpas-
nset o 8 cepsoocen. [porpammmpoBaHve Ha fobom
n3 natm a3bikoB EN 61131, PLC Open n Pipes
Network. 310 ucnonHenve HasbiBaetcd AKD PDMM.

EtherCAT

AKD-T***

OTO MCNOMHEHWE AOMNOIHAET BO3MOXHOCTU 6a30BOro
yCuUnuTens NpocTbIM NPOrpamMMUPOBaHNEM B CTPYK-

TYpVPOBaHHOM TeKCTe (aHanormyHo Basic) 3to ncnon-
HeHve HasbiBaeTca AKD BASIC.

AHanorosoe

MnaTtbl pacwunpeHus

MnaTbl paclUMpeHnst BNUSIIOT Ha LUMPUHY YCTPONCTBA.

IC: pononHuTenbHbIe LdPOoBbIE BXOAI/BbIXOAbI.
MC/M1: Motion Controller ¢ 4ononHUTENBbHBIMY LM(POBLIMU BXOAAMW/ BbIXO4AMM.

Pacwwmpset BoamoxHocTr AKD go AKD PDMM (koa: AKD-M) macTep, ynpaenstoLuii n
CVHXPOHM3VPY FOLLIMIA MHOTOOCEBbIE CUCTEMBI.

7.5.2 YcnoBuA oKkpyXxarowen cpeabl, BEHTUNALUUA U MOHTaXXHOE NOJoXeHue

XpaHeHue

n TpaHcnopTupoBka (=¥ # 167)

Temneparypa oKkpyxaroLien
cpeAbl Npu 3KcnnyaTauum

ot 0 go +40 °C B HOMUHaNbHOM pexume pabotbl oT +40 4o
+55 °C CO CHUXEHVEM HOMMHAITBLHOMO ToKa Ha 4 Y%/rpagyc

BnaxHocTb Bo3ayxa npu
3KcnnyaTauum

BaHWA KoHAeHcaTa, knacc 3K3.

OTHOCUTENbHAas BNaxHoCTb Bo3gyxa 5-85 % 6e3 obpaso-

Pabouas BbicoTa

1,5 %/100 m

[o 1000 m Hag ypoBHeEM Mopsi 6e3 orpaHU4eHun
1000-2500 M Hag, ypOBHEM MOPSA C YMEHbLLEHMEM TOKa Ha

CteneHb 3arpA3HeHus

CTteneHb 3arpasHenus 2 cornacHo EN 60664-1

Bub6pauus

Knacc 3M1 cornacHo EN 60721-3-3

CTeneHb 3aWwmThbl Kopnyca

IP 20 cornacHo EN 60529

MoHTaxHOe nonoxeHue

BepTuKarbHoe

BeHTunsauumn

YKA3AHUE

BcTpoeHHbIn BeHTunATop 3a ncknoyveHnem AKD-x00306

npeaenuTensHOM LWKady.

MoBbieHHasi TemnepaTypa B pacnpeaenvTenbHOM LKady
NpVBOAUT K OTKIoYeHMo cepBoycunutens. ObecnedbTe
[0OCTaTO4HY0 NPUHYAMTENbHYH BEHTUMALIMIO B pac-




AKD Product Safety Guide | 7 Pycckui

7.5.3 TexHun4yeckue xapakrepnctukmAKD-xzzz06

OneKkTpnyeckme xapakTepucTmKm En AKD- AKD- AKD- AKD-
namep. x00306 x00606 x01206 x02406

HomuHanbHoe HanpsXXeHne NUTaHns B 3x120V no 240V £10% 3x240V

(L1/L2/L3) 1x120V go 240V £10% +10%

YacToTta cetu M 50-400 Ny £5 % Wy NOCTOSIHHBIN TOK

HomurHanbHasi BxogHas MOLLHOCTb Ans KBA 1,2 2,38 3,82 7,6

pexma S1

HomuHanbHbI BXOQHOM TOK

npn1x 120V A 5,0 9,9 12 -

npn1x240V A 5,0 9,9 12 -

npn3x 120V A 2,3 4,6 9,2 -

npu3x 240V A 2,3 4,6 9,2 18,3

[onycTtumas yactoTta BKNo- 14 30

YeHUs/BbIKNIOYEHUS]

Makc. nyckoBom Tok A 10 10 10 20

HomuyHanbHoe HanpsxeHne 3BeHa NOCTOo- B= 170 po 340

AAHHOrO TOKa (3agepXkKa BKIOYEHUS LUUHDI

3d.1c)

Topmo3HON TpaH3NCTOP

MunkoBast MOLLIHOCTb TOPMOXEHUS kKBA 0,77 1,5 3 6

BHeLUHWI TOPMO3HO pe3ncTop Om 33 33 15 8

HoMuHanbHbI BbIXOAHOW TOK, 3ddekTmBHOE 3HauveHune (+ 3 %), ogHoasHbIn nnn TpexdasHbIn

npn 120V A 3 6 12 -

npu 240V A 3 6 12 24

MvkoBbIV BbixogHoM Tok (5 ¢, + 3 %) A 9 18 30 48

HomuHanbHas BbIxogHast MOLLHOCTb Npy HOMMHAaNbHbBIV BXOQHOW TOK

npn1x 120V BA 312,5 625 1250 -

npu 1x 240V BA 625 1250 2500 -

npn3x 120V BA 312,5 625 1250 -

npu3x 240V BA 625 1250 2500 5000

MykoBas BbIXxogHas MOLLHOCTL (1 ¢)

npu1x 120V kBA 0,937 1,875 3,125 -

npu 1x 240V KBA 1,875 3,750 6,250 -

npn3x 120V kBA 0,937 1,875 3,125 -

npu 3 x 240V KBA 1,875 3,750 6,250 10

YpOBEHb LWyMa (BEHTUNATOP HA MUHK- ab(A) - 33/39 37/43 41/56

MarbHon/ MakCUMarnbHOW YacToTe Bpa-

LleHns)

BcnomoratenbHoe nutaHue (PELV) B 24 B (£10 %, npoBepuTb NageHne HanpskeHns)

- Tok 6e3/c Topmo3om (ncnonH. B, P, T) A 0,5/1,7 0,6/1,8 0,7/1,9 1,0/2,5

- Tok 6e3/c Topmo3om (ucnonH. M) A 0,8/2,0 0,9/2,1 1,0/2,2 1,3/2,8

Macca (LLvpuHa CTaHgapTHbIN) Kr 1,1 1,1 2 3,7

Macca (LWWvpuHa yBennyeHa*) Kr 1,3 1,3 2,2 4

Beicota MM siehe (= #212)

*= yBenuyeHHas wupuHa: yctporctea AKD co BCTpoeHHbIM gononHuTensHbIM mogynem IC, MC unu M1.
MoppobHble TEXHUYECKME AaHHbIE CM. B MIHCMPYKyUU 10 3KCrlyamauuu.
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7.5.4 TexHun4yeckue xapakrepuctukm AKD-xzzz07

En AKD-
n3mep. x00307

AKD-
x00607

AKD-
x01207

AKD-
x02407

AKD-
x04807

DNeKTPUYECKNE XapaKTEPUCTMKM

HomuHanbHoe HanpsXeHne NUTaHns B 3x240V po 480V £10%

(L1/L2/L3)

YacToTta cetu M 50-400 Ny £5 % WM NOCTOSAHHBI TOK
HomuHanbHasa BxogHas MOLLHOCTb KBA 2,24 4,49 7,65 15,2 40,9
ans pexuma S1

HoMuHanbHbIN BXOQHOW TOK

npn3 x 240V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
npn 3 x 400V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
npn3 x 480V A 2,7 54 9,2 18,3 49,3
[onycTtumasi yacToTta BKIto- 14 30

YEeHUSI/BbIKITHOYEHUS]

Makc. nyckosow Tok (npu 480B, 20°C) A 9 | 9 | 9 9 | 9
HomunHanbHoe HanpsiXeHne 3BeHa B= 340 no 680

MOCTOSIHHOrO TOKa (3afep)Kka BKITHO-

YeHus WiuHbl 3 . 1¢)

TopMO3HOW TpaH3MCTOp

lNMukoBasa MOLLIHOCTb TOPMOXKEHUS KBA 1,5 3 6 12 12
BHeLLHWIA TOpMO3HON pe3ncTop Om 33 33 33 23 10
HomuHanbHbIN (81MTeNbHbIN) BbIXOAHOM TOK, adhdekTnBHOE 3Ha4eHue (3 %)

npn 240V A 3 6 12 24 48
npun 400 V A 3 6 12 24 48
npn 480V A 3 6 12 24 48
MuvkoBbIV BbIxogHOW Tok (5 ¢, + 3 %) A 9 18 30 48 96
HomuyHanbHasi BbIXO4HasA MOLLHOCTb Npu HOMMHaMNbHbIN BXOOQHOM TOK

npn3x 240V KBA 0,6 1,25 2,5 5 10
npn 3 x 400V KBA 1 2 4,2 8,3 16,6
npn 3 x 480V KBA 1,2 2,5 5 10 20
MukoBas BbIXxogHas MOLLHOCTb (1 ¢€)

npn3x 240V KBA 1,8 3,75 6,25 10 20
npn 3 x 400V KBA 3 6,75 10,4 16,7 33
npn 3 x 480V KBA 3,6 7,5 12,5 20 40
YpOoBEHb LWyMa (BEHTUNATOP HA MuHU- |  AB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72
MasnbHOW MakcMmarnbHOW YacToTe Bpa-

LLeHns)

BcnomorarensHoe nutaHue (PELV) B= 24 B (+10 %, npoBepuTb NafeHmne HanpsbkeHust)

- Tok 6e3/c Topmo3om (ncnonH. B, P, A= 1/2,5 1/2,5 1/2,5 2/4 2/
T)

- Tok 6e3/c Topmosom (ncnornH. M) A= 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 1,3/2,8 | 2,3/4,3 2,3/*
Macca (WvpuHa CtaHgapTHbIN) Kr 2,7 2,7 2,7 53 11,7
Macca (LLvpvHa yBenunyeHa*) Kr 2,9 2,9 2,9 55 11,9
BobicoTa MM (= #212)

*= yBenuyeHHas wupuHa: yctporctea AKD co BCTpoeHHbIM AononHuTensHbIM mogynem IC, MC unu M1.

MoapoGHble TEXHUYECKME AaHHbIe CM. B MTHCMpYKYUU 10 3KCIyamauuu.
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7.5.5 I'Ipe,qoxpaumenu U 3alliuTHblIe aBTOMaTU4eCKue BbliKno4vyartesnum

Mpepoxpanutenun CLUA: Knacc J, 600 B nepem. Toka 200 KA, ¢ 3aepXKkon cpa-
batbiBaHuA. MNpegoxpaHutens gomkeH nmetb gonyck UL n CSA.

Mpepoxpanutenu EC: Tunel gS unu gG, 400 B/500 B, ¢ 3agepxkon cpabatbiBaHus.
DepxaTtenn npegoxpaHuTtenen: B komOuHauum co ctaHgapTHbIMK Griokamm Npeaoxpa-
HuTenen cornacHo EN 60529 gomkHbl npuMeHaTbca 6e3onacHble Npy KacaHny AepXatenm
npenoxpaHuTenen.

7.5.5.1 [NpepoxpaHuTenu AnNsA CUNOBOIro 3NeKTPONUTaHUs

Mopenb cep- Makc. HoMuHanbHbIM TOK [Mpumep: knacc J NMpumep: knacc J
BOycunuTensi (c 3apepxkon cpabarbiBaHus) Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A LPJ10SP/DFJ10 |AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A LPJ15SP/DFJ15 |AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A LPJ15SP/DFJ15 | AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A LPJ30SP/DFJ30 |AJT30/HSJ30
AKD-x00307 6A LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A LPJ10SP/DFJ10 |AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A LPJ15SP/DFJ15 | AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A LPJ30SP/DFJ30 |AJT30/HSJ30
AKD-x04807 60A LPJ60SP/DFJ60 | AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5.D10

7.5.5.2 [pepoxpaHuTenb AnAa anekTponutaHua 24 B

Mogenb cep- Makc. HomuHanbHbIN TOK  pumep: knacc J Mpumep: knacc J

BOyCUnUTEns (c 3apepxkon cpabarbiBaHus) Bussmann Ferraz Shawmut
Bce AKD 8A LPJ8SP/DFJ8 AJT8

7.5.5.3 [pepoxpaHuTenb AN BHELWWHEro TOPMO3HOro pe3ncropa

Mopenb cep- HomuHanbHbIM HoMuHanbHbIM UL CE
BOycunurtens TOog@240V TOK@480V  [pumep: Mpumep:
AKD-x003...012 10A 40A Bussmann |Siba

FWP-xxA14F| 110-400V: gRL (gS)
AKD-x024 15A 50A 400-480V: aR
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS

7.5.6 PexomeHayeMble MOMEHTbI 3aTAXKU
MowmeHT 3atsxku/Hm (in-lbs (= # 237))

Pa3bembl AKD-x00306, AKD-x01206 = AKD-x02406, AKD-x04807
(3HayeHus B HM)  AKD-x00606 AKD -x00307 ...
AKD-x0240
X2 0,5...0,6 0,7...0,8 0,7...0,8 1,7..1,8
X3 0,5...0,6 0,5...0,6 0,7...0,8 1,7...1,8
X4 - - 0,7...0,8 1,7..1,8
X1, X7, X8, X21, X22,| 0,2...0,25 0,2...0,25 0,2...0,25 0,2...0,25
X23, X24, X35, X36
X14 - - - 1,7..1,8
X15, X16 - - - 0,2...0,25
PE-6nok 1,7 1,7 1,7 1,7

3HaveHus B in-Ibf (= # 237).
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7.5.7 Cuctema 6e3onacHoro octaHoBa (STO)

CxemHas koHuenuwms 6bina nposepeHa 1 npoLuna ceptudukaumio. Taknum obpasom, Cxem-
Has KoHUenuust oyHKLmm BesonacHocTn "Cuctema 6110KMPOBKM MOBTOPHOrO 3anycka" B cep-
BOYCUIUTENSIX 3TON cepum BbinonHseT Tpebosanma SIL 2 corn. EN 62061 1 PLd, KAT 3
corn. EN 13849-1. Yctponctea AKD-x04807 otBevatoT TpeboBaHunam SIL3/PLe, ecnn
ucnonb3ytotcs oba Bxoga STO-Enable n cooTBeTcTBYOLWME cUrHanel ctatyca STO.

AKD-x003 ... AKD-x024: [lononHutenbHbIi L posor Bxog (STO) oTnmpaeT cunoson
BbIXOZHOW KacKag, yCUIUTENS, Nnoka Ha 3TOM BXO,E MMeETCH HanpsbkeHne 24 B.
AKD-x048: [1sa gononHuTenbHbIX LudpoBbix Bxoaa (STO-Enable1 u 2) pazénokupytoTt
CUINOBOW BbIXOOQHOW Kacka yCUnutens, ecnu Ha 3T BxoAbl nogaércs curHan 24 B.

Mpw pa3mbikaHnm Bxoga STO Ha gBuratenes He NogaeTcs HanpsbkeHus. [Npueoa He co3paet
BpaLLlatoLLLEro MOMEHTa M NOCTENEHHO 3aMeaIsieT BpaLLleHme 40 NOSTHOM OCTaHOBKMY.

7.5.7.1 YkasaHusl No TexXHUKe 6e30MacHOCTH

A BHUMAHMUE | Het mowHocTb ToOpmoOXKeHus!

Ecnu rpy3 He 3a6roKMpoBaH HageXHbIM 06pa3oM, 3TO MOXET MPUBECTU K TSHKENbIM TpaBMaM.
CepBoycunuTerns MOXET He yaepaTb Harpy3ky, ecnu 6yaet aktuempoBaHa STO-yHKL s

CepBoycunuTenu ¢ nogseLleHHbIMU rpy3amn TpebyoT AOMOMHUTENBHON MEXaHUYECKON
6.10KMPOBKM (HanpUmep, CTOMOPHbIA TOPMO3 ABUraTens).

A\ OCTOPOXHO| Beicokoe HanpsixeHue!

OnacHocTb yaapa ToKoM 1 anekTpoTpaBmbl. PyHKUust STO He obecneyunBaeT anek-
TPUYECKOTrO pasbeaMHEHNS C BbIXO4O0M HanpsikeHusi. Ecnv HeoGxogum AocTyn K Knemmam
asurartens,

YKASAHUE

YKA3AHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

TO CepBoyCUnUTENb OOIKEH ObITb OTCOEANHEH OT HanpsaXXeHna ceTun.
YuutbiBante BpemMA paspsaaa 3BeHa NoCTOAHHOIO ToKa.

Ecnu dyHkumns STO aBTOMaTnyeckn akTUBUMPYETCSA OAHOKaHarNbHOM CUCTEMOW yrnpaB-
NeHus, TO BbIXOA YNpaBeHnst LOIMKEH KOHTPOIMPOBAaTbCH Ha oTCyTCTBME cOoeB. Takon
KOHTPOIb AOIMKEH NpeaynpeauTb HenpeayCMOTPEHHY0 akTuBauuio pyHkumm STO npu
cbosix cuctembl ynpaeneHusi. OgHokaHarnbHas cMcTema yrnpaB/ieHUst He pacrno3HaeT Takoe
OLLIMBOYHOE BKITHOYEHME.

BbINonHeHne KOHTPONUPYEMOro TOPMOXEHNS CEPBOYCUMUTENS HEBO3MOXHO, ECIN BbIKITHO-
yeHa gebnokupoka STO. Ecnu kOHTponupyemoe TopMoXeHue TpebyeTcst 40 NPUMEHEHUS
dyHkummn STO, To cepBoyCcUNUTENb AOMKEH ObITh 3aTOPMOXeEH 1 Bxog, STO OTKITHOYEH OT
HanpshkeHus +24 B ¢ 3a4epXKon BPEMEHM.

B cnyyae ocoboro BOMHOro oTkasa B Te4EHNE O4EeHb KOPOTKOro BpEMEHU MOXET
NPoM3oNTN NepemeLleHne Ha yron o 120° (anekTpuyeckuin). 3ToT 3 eKT BOZMOXKEH
TONbKO NpK yCrioBmK, 4To NpeobpasoBaTens paboTaeT B pexmume STO.

[Mpy KOHTPONMPYEMOM TOPMOXEHMN MPMBOAA 00513aTeNbHO CODNI0AEHNE CneayoLLen
YHKLMOHANbHOM NocrnenoBaTenbHOCTH:

1. Perynvpyemoe TopMoXxeHue npusoaa (ycTtaBka YacToTbl BpalleHusi = 0 B)

2. bnokupoBka ceponpusoaa npun YactoTe BpaLleHua=006/muH(Enable=0B)

3. MNpu BrCSALLEM rpy3e OONONHUTENbHas MexaHu4eckasi 6rokuposka npmeoga

4. AktmBaums STO
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7.5.7.2 [pumeHeHMe NO Ha3Ha4YeHuUIo
CucTtema 610KkMpoBKM NOBTOPHOro 3anycka STO npegHasHadeHa UCKNOUUTENBLHO Ans obec-
neveHns 6esonacHon Ans nepcoHarna 6nok1MpoBKM NpMBoda OT NOBTOPHOrO 3anycka. [Ans
obecneveHns 6esonacHOCTM NepcoHana cxema uenv 6e30nacHOCTM 4OMKHa COOT-
BETCTBOBaTb TPeOOBaHUsIM Mo 6€30MacHOCTU, M3NOoXeHHbIM B cTangapTax EN 60204, EN
12100 n EN 13849-1.

7.5.7.3 [pumeHeHMe He NO Ha3Ha4YeHUIO

CVICTeMy 6]'IOKI/IpOBKVI 3anycka STO 3anpeLllaeTcda ncnosb3oBaTb, €Cl1 CepBoOyCUITUTEIb
[OIMKeH OblTb OCTAHOBIEH MO cnegyoumm npudnHam:

PaboTbl N0 04MCTKE, TEXOOCIYXKUBAHWUIO M PEMOHTY, ANUTENbHbIE NEPEPbIBLI B paboTe.
B aTux cny4yasx nepcoHan JomKeH LenmkoM obecTounTb YCTaHOBKY M 3abr1oknpoBaTth
ee (BblkntovaTenb CUNOBOro NUTaHUS).

CuTtyauum aBapuiiHOro BblKMOYEHUs. B cuTyaumm aBapmMnHOro BbIKITHOUYEHUS OTKITHO-
YaeTCsi CETEBOWN KOHTAKTOP (KHOMKA aBapVNHOTO BbIKITHOUYEHMWS).

7.5.7.4 TexHn4eckue gaHHble STO, AKD-x003 ... AKD-x024

MapameTpbl 6e3onacHocTH

Mopynb Pexum pa6otbl EN 13849-1 EN 62061 PFH [1/h] Ty [FToabl] SFF[%]
STO ogHokaHanbHbIM |[PL d, Cat. 3 SIL2 1,50E-07 20 100

MoakniovyeHns
1 +24 BcnomorartenbHoe nutaHue +24 B nocT. Toka
2 GND | Macca ans HanpshkeHus 24 B
3 STO | STO Enable (Safe Torque Off)

CurHanbHaa guarpamma

Cnepnytowas avarpaMmma nokasbiBaeT npumerHeHe STO-dyHKLMM ansi GesonacHoro octa-
HoBa 1 6ecnepeGoliHON aKCMNyaTal M CepBoy CUNUTENS.

1. KoHTponupyemoe TopMOXXeHWe cepBoycunutens (yctaska YacToThbl BpaweHus = 0 B).
2. [eaktuBauwms cepsoycunutens npy yactoTe BpalleHus = 0 06/muH (Enable = 0 B).
3. Aktusauuma STO-dpyHkumm (STO =0 B)
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7.5.7.5 TexHu4yeckue gaHHble STO, AKD-x048

MapameTpbl 6e3onacHocTH

Moaynb Pexum paboTbl ISO IEC PFH Tm SFF
13849-1 62061 [1/h] [Foabl]  [%]
STO OflHOKaHanbHbIN PLd, CAT 2 SIL2 1.88E-07 20 89
STO [OBYXKaHarnbHbIN PLd, CAT3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO |goByxkaHanbHbili c nepu{ PLe, CAT 4 SIL3 5.64E-09 20 87
0OM4EeCKMM TECTU-
poBaHneM
MopaknoveHns
KoHTakt OnucaHue KoHTakT OnucaHune
1 BcnomorarenbHoe nuTaHue +24 B nocT. Toka 5 STO-Status 1
2 24V GND 6 STO-Enable 1
3 BcnomorartensHoe nutaHne STO +24 B nocT. Toka 7 STO-Status 2
4 STOGND 8 STO-Enable 2

[na ogHokaHanbHOro pexxmma pabotsbl STO coeguHUTE KOHTaKTbI 6 M 8 M KOHTaKTbI 51 7.

CurHanbHaa guarpamma

Cnegytowas AmarpaMma nokasblBaeT npuMeHeHre STO-yHKLMM Ans GesonacHoro octa-
HoBa 1 6ecnepebonHon akcnnyarawlmm CepBoy CUNUTENS.

1. KoHTponupyemoe TopMOXeHue cepBoycunuTens (yctaska YacToTel BpaweHns = 0 B).
2. [eaktuBauwms cepsoycunutens npu yactoTe BpalleHus = 0 06/muH (Enable = 0 B).
3. Axktusauumsa STO-dyHkummn (STO-Enable 1 n STO-Enable 2= 0B)
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7.5.7.6 ®YHKUMOHANbHbLIN TeCT
OpHokaHanbHoe/[lByxkaHanbHoe SIL CL2 / PLd

7RIV 2/ [1pvi nepsom BBOAE B 9KCMIyaTaLmio U MOCHE KaXKa40oM HEeMCNPaBHOCTU B Pa3BOAKE Cep-
BOYCUINUTENS MW MOCTIE 3aMeHbl OOHOMO UMW HECKOMNbKMX KOMIMOHEHTOB XO0BOr0 Mexa-
H13Ma HeoBXOOVMO NPOBEPATL YHKLIMIO BOKUPOBKM MOBTOPHOO 3arycKa.

1- meToA, cepBOyCUNUTESNbL OCTAeTCs pas- 2-1 MeToA, CepBOYyCUNUTENb

GNOKMPOBaHHbLIM 3abnokupoBaH

1. BbINONHWTL OCTaHOB cepBoycUnuTens c yctas- |1. BbIMONHWTL OCTaHOB BCEX Cep-
kon 0 B, ocTaBuTb cepBoycunurtens pas- BoycunuTenen c yctaskon 0 B,
6.10KMPOBAHHBIM. [eaKTUBMpyWTe CepBOYCUNUTENN.
OMNACHOCTbDb: He BxoauTb B onacHyto 30Hy! |2. AkTuBupoBaTb pyHkumo STO,

2. AktusupoBatb pyHkUMo STO, OTKpbIBaHUEM, OTKpbIBaHWEM, Hanpumep, 3aLLuT-
Hanpumep, 3awuTHom asepubl (X1/3=0B). Hou aBepubl (X1/3=0B).

3. Pene owmnbok oTnyckaeTcs, ceTeBon KOHTakTop |3. CepBoycunuTenb nokasbiBaeT
pa3MblKaeTCs U CEPBOYCUNUTENb MOKa3biBaeT npegynpexagexve n602.
owmbky F602.

OByxkaHanbHoe SIL CL3/ PLe

[na noctwkeHns kateropum 6esonacHocTn PLe nnu SIL CL3 Heo6xoaumo, 4Tobbl nepu-
OAMYECKM NPON3BOAMNACH NPOBEPKa HAOEXHOCTU NEPEKITHHEHNS YCTPONCTBA BIIOKMPOBKM
MMMy bCOB NyTEM aHanuaa curHana obpaTHOM CBA3N CUCTEMON YNPaBIeHNs C YCTPOW-
CTBOM 0e30MacHOCTH:
Mpw 3anycke yCTaHOBKMW.
Mpun NOBTOPHOM 3anycke rnocne cpabarbiBaHns 3aLLMTHOTO YCTPOMCTBRA.
Kak MUHUMYM Yepes Kaxable 8 4acoB orepaTopoM.

Bxoabl STO-ENABLE1 u STO-ENABLEZ2 BkntoyatoTCs B COOTBETCTBUM C YCTAHOBMNEHHON
0551 TECTMPOBaHNSA o4epenHOCTb. COCTOAHUE NEPEKNIOYEHNS UMMNYMbCHOIO UHrMbuTopa
€006 LaeTcs 1 NPoaHanmM3npoBaHbl C LLENbo LOCTWKEHWUS OCTAaTOYHOIO AMarHOCTUYECKUIA
oxBaT no nonoxeHuto STO Bbixogos AKD:

[narHocTunka C BHELLIHUM He 6e3onacHbim KOHTpOJ11epom, TeCT C OMHaMn4eckom nocne-
A0BaTEJIbHOCTbIO:

- LMKN TECTUPOBAHMS: NPU KaXKO4oM NyCcKe YyCTPOWCTBA, He peXe O4HOro pasa B AeHb.
- [AunarHoctuyeckoe nokpbitme: 60 %

[unarHocTuka ¢ BHeLHMM 6e30nacHbIM KOHTpOIJ1epoMm, TECT C OVHaMU4YecKom nocne-
A0BaTENIbHOCTbLIO.

- LMK TECTUPOBAHUA: NPW KaXkgoM NyCcKe YCTPOMCTBA, He pexe 04HOro pasa B AeHb.
- avarHoctuveckoe nokpbiTre: 90 %

OnwucaHve nopsiaka NpPoBEePKM CM. B UHCTPYKLMM MO 3KCMyaTaum
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7.6 MexaHM4YeCKMN MOHTaX

| INFO | Pasmepbi cm.(= # 1). FabapuTHble 1 CO0PO4HbIE YEPTEXM CM. B MHCMPYKUUU 110 3KC-
nnyamauyuu.

7.6.1 BaxHble yKkasaHus

A\ OCTOPOXHO| Beicokas Tok yTeukn!

Ecnu cepBoycunutens (unu gsuraTtenb) C TOYKM 3peHUs 3MeKTpoMarHUTHON COBMECTUMOCTM
3a3eMreH HenpaBunbHO, UMEETCS ONacHOCTb yAapa 3NeKTPUYECKUM TOKOM.
He ncnonb3ynrte NoKpbITble NakoM (HENPOBOASALLMNE) MOHTaXHbIE NaHenw.
OKpaHVpoBaHve 1 3a3eMreHne cornacHo TpeboBaHNAM 31eKTPOMarHUTHON COBMECTUMOCTM
CM. MIHCmpyKyUro 1o aKcrmyamauguu.

%) Y27[ 3alimiiante cepBoyCcUnuUTENn OT He4oMYCTMMbIX Harpy3oK. B yacTHocTy, 3anpeLlaeTcs
n3rnbaTb KOHCTPYKTUBHbIE 3NTIEMEHTbI U/ NI U3MEHATL U3ONALIMOHHbIE 3a30phbl. Mi3berante

MPVYKOCHOBEHWSA K 3IEKTPOHHBIM 37TEMEHTaM 1 KOHTaKTaM.

MNpu Neperpese cepBoyCUNMTENb aBTOMaTUYecKu oTknodaetcs. O6ecnedbTe 0OCTATOUHbI
MPUTOK OYULLIEHHOrO BO3/lyXa CHU3Y B pacnpeaenurenbHOM LKady Uiy UCronb3aynTe Ten-
NOOBMEHHVIK.

He ycTaHaBnvBaiTe HernocpeacTBeHHO OKONO CEPBOYCUIMUTENS KOMMOHEHTbI, Co3aaroLLme
MarHuTHbIE nons. CunbHble MarHUTHbIE MO MOTYT MOBMUATH HEMNOCPEACTBEHHO Ha BHY-
TPEHHME KOMMOHEHTbI. YCTaHaBnmBaiTe Npubopsl, CO3AatoLLme MarHUTHbIE MoMsl, Ha HeKo-
TOPOM PacCTOSIHAW OT CEPBOYCUNUTENEN W UM SKPaHUPYNTE MarHUTHbIE NONS.

7.6.2 PykoBOoACTBO NO MeXaHUYE€CKOMY MOHTaXy

Ons moHTaxka AKDHeobxoaumbl (kak MUHUMYM) CIEAYHOLLME UHCTPYMEHTbI; ANs crne-
LuanbHbIX YCTaHOBOK BO3MOXHO NOTPeBYOTCSA U Apyrue UHCTPYMEHTbI:

BuHTbI M4 ¢ LnmnHOprHecKom rorioBKOM ¢ BHY TPEHHUM LiecTurpaHHmkom (EN 4762), Top-
LIOBbIN LUECTUrpaHHbIN Koy 3 MM M T-06pasHon pyykon, OTBEpTKa nog, KpecToo0pasHbl
wnuy Ne2, ManeHbKkas oTBepTka

CMOHTMpYNTE CEPBOYCUNUTEND Crieayowmm 06 pasom:

1. TloproToBbTE MECTO YCTaHOBKU. CMOHTUPYIATE CEPBOYCUMNUTENb B 3aKPbITOM pac-
npegenurensHoMm Wwkady (=¥ # 171). MecTo MOHTaxa LOImKHO ObiTb CBOOOAHO OT Npo-
BOOSALLMX Y KOPPO3MOHHO-AKTUBHBIX BELLLECTB. [1oNOXeHNe MOHTaxa B
pacnpegenutensHOM WKady cM. MHCMPYKYUr o 3KCryamauuu.

2. TlpoBepbTe BeHTUNALMIO. OBecnevbTe 6ecnpensTCTBEHHYHO BEHTUNSALUIO Cep-
BOYyCUNUTENS M NpocreauTte 3a 4onyCcTMMON TeEMNepaTypor OKpyxatoLen cpeapl, (= #
171). O6ecneybTe Hanuume Heobxoanmoro cBoH6OQHOro NPOCTPaAHCTBA Haf cep-
BOYCUMWTENEM W NOA, HUM.

3. [llpoBepbTe cucTemy oxnaxaeHus. INpun ncnonb3oBaHnM B pacnpenenutesibHom wkady
CUCTEMBI OXJTaXOEHUA pa3meLLanTe ee Tak, YToObl KOHOEHCAT He Kanar Ha cep-
BOYCUNUTENb UNK apyrue nepndepuinHbie yCTPOMCTBA.

4. CMOHTUpYWTE yeunuTernb. YCTaHOBUTE CEPBOYCUNUTENL M BIIOK NUTaHWs Opyr OKOINo
Opyra Ha NpoBoasiLLen 3a3eMIeHHON MOHTaXXHOW Nnare B pacnpegenureribHOM LKady.

5. 3asemnute ycunutenb. 3azeMnute MOHTaXHYHO nnaTy, Koprnyc ABUratens u BolBoz
GND cucTtembl ynpasneHusi.
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7.7 JNeKTpUYeCKUM MOHTaX

| INFO | O630p pasbEMOoB cM. (=¥ # 213).Cxembl CM. B MIHCMPYKYUU 110 KCrimyamayuu.

7.7.1 BaxHble yKa3aHus

YR N2 MOHTaX yCUNMTEns OOMKHbI BbIMOMHATL TONbKO KBanMULMpOBaHHbIe crneuuanmcTbl No
3MeKTPOTEXHMKE. 3eneHble NPoBoAa C KeNTbIMM NoyIocKamy MOXHO UCMONb30BaTh TOMNbKO

ANS NOAKIYEHUs 3alUTHOro 3asemneHus (PE).

A OMACHO/| Bbicokoe HanpsixeHue ao 900 B!

CyLiecTByeT pUCK CEPbE3HOM TPABMbI UM CMEPTM OT MOPaXKEHUS ANEKTPUHECKMM TOKOM UM
anekTpuyeckon ayrn. KoHaeHcaTopbl COXPaHAT OnacHoe HanpskeHne 4o 7 MUHYT nocre
OTKITHOUEHWS SMEKTPONUTaHUS.
Mpons3BoauTe aNeKTPUYECKUIN MOHTaX NPMOOPOB TONBLKO B 06€CTOMEHHOM COCTOSIHUN.
ObecneybTe HaeXHYH M30NALMI0 Kopryca pacnpenenutensHoro wkada (3arpa-
XOeHus, npegynpeautenbHble WUTbl U T.0.).
Huvikorga He oTcoeauHANTE aNeKTpUYecKme CoeqMHEHNs CepBOYCUNU-TENS NOA Hanpsi-
XEeHvem.
[Mocne oTKNYeHNst CEPBOYCUITMTENS OT NMUTAIOLLErO HANPSXXEHWSA MOAOXKANTE HE MeHee
7 MUHYT, Mpexae Yem npukacaTbCsi K TOKOBEAY UM YacTaM NpnbopoB (HanpymMep, KOH-
TaKTam) Unm OTCOEAVHATb Pa3beEMbI.
N3mepbTe ansa 6e3onacHOCTU HaNPshKeHWE 3BeHa NOCTOAHHOMO TOKa U MogoXauTe, noka
HanpsixeHve He onycTuTcs Hwke 50 B.

%YV [pyurHaMmM NOBPEXOEHNIA CEPBOYCUNUTENS MOTYT ObITb HEMPaBUMBLHOE HaMNpPsPKEHNE CETU
MUTaHUSA, HENOAXOASALLMIA TUN ABUraTens UNnu HernpaBUbHbIE NPOBOAHbIE coeanHeHnst. Mpo-

BepbTE COOTBETCTBUE CepBoycunutens n gsurarens. CpaBHUTE HOMUHANBHOE HaNpsiXXeHne
W HOMUHArbHbIN TOK YCTPOWCTB.

MpenoxpaHUTenu ¢ 3aBbllleHHbIM ToKa cpabaThbiBaHUsA NpencTaBnsaeT onacHoOCTh Ans kabe-
nen v Nnpubopoe. 3alumTa NUTaroLLEen CeT! NepemM. Toka 1 NUTaHUs HanpsiXkeHrem 24 B obec-
neyYnBaeTCs NoNb3oBaTeneMm, pekoMmeHgyemble napameTpsbl (=¥ # 174). YkasaHus no
aBToMaTaMm 3awmTHoro oTkntovenns (RCD) cm. MHCmpyKyuro o sKkcriyamauuu.

[na n3bexaHns KpUTUHECKUX CUTYaLUii COCTOSIHWME CEPBOYCUMUTENS [OMKHO KOHTPO-
nupoBaTbCcH cuctemon ynpasnerus. MNMoakniovante koHTakT OLUMBKU B cxeme aBapunHoro
OCTaHOBa yCTaHOBKM nocriegosatensHo. Cxema aBapuiHOro oCTaHOBa AOSMKHA aKTy-
BMPOBaTb CETEBOM KOHTaKTOP.

7.7.2 PykoBOACTBO NO 3NIEKTPUYECKOMY MOHTaXy
CMOHTMpYNTE CUCTEMY 3MEKTPONPMBOAA CrieayoLwmm obpasom:

1. Bbibupavite kabenu cornacHo EN 60204.

2. CMOHTUMpPYNTE 3KpaHMPOBaHUE 1 3a3EMITUTE CEPBOYCUINUTENb. 3a3eMnnTe MOHTaXHYHO
naHenb, kopnyc asurarens n ebiog CNC-GND cuctembl ynpaeneHus.

3. TlNoacoeguHute ycunutenb U pa3beEMmb.
- Cobntogante "PekomeHgaLum no nogaeneHnto nomex": cM. MHcmp. ro akcrnyam..
- [1poBOAHON MOHTaX BbIMOMHAWTE MO CXeMaM NOAKITYEHNs B MIHCMP. 1o 3Kcrnyam..

4. TlpoBepbTe NPOBOAHOWM MOHTaX, MCMOMNb3Ysi CXeMbl MOAKMHOYEHUs B MIHCMP. 110 3KC-
nnyam.
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7.8 BBopa B akcnnyartauuro

| INFO | MoppoBHble cBeneHus cM. B MHCMpyKyuU 110 KCrmyamayuu.

7.8.1 BaxHble yKkasaHus

7RIV 2[5 TecTtvpoBaHue 1 KOHDUIY PUPOBaHIIE CEPBOYCUITUTENS Pa3pPELLIAETCs TOMbKO cre-
umanucTam ¢ riny6oKMMU 3HaHUAMM B 0611acTy SNIEKTPOTEXHUKM M 3TIEKTPOMNpMBOA.

A OMACHO/| CwmepTenbHoe HanpsixeHue!

OnacHoCTb NopaxxeHust ANEeKTPUYECKUM TOKOM. KOHTaKT ¢ AeTansiMu npuBoaa, Haxo-
OSLWUMUCS NOA HaNpsKeHMEeM, ONaceH A5 3KU3HN.
3anpeLyaeTcs 4eMOHTMPOBaTb BCTPOEHHbIE 3aLLUTHbIE CUCTEMbI, B YAaCTHOCTU, U30-
NSALUMIO UMW 3KPaHbI.
ONeKTPOMOHTaXKHbIE PaboTbl MOTYT BbINOMHATLCS TONbKO 06YYEHHbIM U KBa-
NUPULIMPOBaHHBIM NEPCOHANoM B COOTBETCTBUM C NpaBunammn 6e3onacHoCTU Ha pabo-
Yem MEeCTe M TOMNbKO NPW BbIKIOYEHHOM 1 3a010KMPOBaHHOM F1aBHOM BbIKITloMaTene.

A BHUMAHUE| Astomartuyeckui 3anyck!

[nsa nepcoHana, paboTaroLLero ¢ MalHON, CYLLLECTBYET ONacHOCTb TSXKeNbIX Ui cmep-
TenbHbIX TPaBM. [1pMBO4 MOXET 3anyCKaTbCs aBTOMaTUYECKM B 3aBUCMMOCTY OT
HacCTPOWKN NapamMeTPOB MOCIIE BKIOYEHNS CETEBOIO HaNpsPKEHUS], MOCIe NPOBanoB Hanpsi-
XeHusa nnu apyrux npepsieaHuni. Ecnv napametp DRV.ENDEFAULT ycTaHoBneH Ha 1,
pa3MecTUTE Ha MaLLVHe NpegynpexaatoLyto Tabnmyuky (BHMmaHne: ABToMaTnyeckuin
nyck nocne BkrtodeHus!) u
obecnevybTe HEBO3MOXHOCTb BKIIOYEHUST HANPSXKEHNS 3NeKTPOCETU, NoKa NepcoHan
HaxogMTCH B OMacHON 30He MaLLVHbI.

A OCTOPOXHO| Bebicokas Temneparypal

OnacHocTb nerknx oxoros. Bo Bpemsi paboTel Temnepatypa paguaropa MOXET NpeBbllaTh
80°C.

MpoBepsiiTe TemnepaTypy paguaTtopa nepeg paboTon C yCunuTenem.

Joxautecb oxnaxaeHusa cepsoycunurtens o 40 °C.

Ecnv cepsoycunuTens xpaHuncsa Ha cknage 6onee roga, HEOGX0AMMO OT(POPMOBATH KOH-
[eHcaTopbl 3BeHa MOCTOSIHHOMO TOKa ANS yMEHbLUEHUsI TOKa yTeukn. [oBTOpHO dhopmupys
npouenypbl onucaHbl B Kollimorgen Developer Network (Forming).

| INFO \ [anbHenwas nHhopmaums No KOH(Ury pupoBaHuio YCTpoNCTBa:

[MapameTpbl 1 NOBEAEHNE KOHTYpa perynnpoBaH1s ONncaHbl B OHManH-CNpaBKe npo-
rpammbl yctaHoBku WorkBench.

KoHdhmry pupoBaHme nnar pacLumpeHusi ONMCbIBAaETCS B COOTBETCTBYHOLLIEM PYKO-
BoAcTBe Ha ancke DVD.



http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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7.8.2 BbIiCTpbIN TECT cepBOycUNUTEns

7.8.2.1 PacnakoBka, MOHTaxX u kabenbHasa pasBogka cepsoycunutensa AKD

M3Bnekute cepsoycunutens 1 KOMANeKTyoLme u3 ynakoskn. Cobnogante npu-

BeOEHHble B JOKYMEHTaL MM yKa3aHns Nno TexHuKe 6esonacHocTw.

CMoOHTUMpyYWTE CepBOyCUMNUTENDb

BbINONHWTE 3N1EKTPUYECKNIA MOHTaX CEPBOY CUMUTENSAUIN B MUHMManbHOM 0bbeme ans

ObICTPOro TECTUPOBAHMS KaK ONMCaHO HUXE.

Bam notpebyeTcs cnegytowias nHpopman st O KOMMOHEHTaX yCUNUTENS:

- HomwuHanbHoe HanpsixeHue NuTaHus

- Twn gBuratens (napaMeTpbl ABUraTens, ecnu Asuraternb He ykasaH B 6ase AaHHbIX
asuratenen)

- BcTpoeHHoe B ABWratens yCTPOMCTBO 0OpaTHON cBA3m (Tyn, nontoca / nposoga / npo-
TOKO)

- MOMEHT nHepLMm Harpy3ku

7.8.2.2 MuHMManbHbIA MOHTaX ANIA TECTUPOBaHUA cepBOycUnUTenst 6e3 Harpy3km

[aHHas cxema CnyuT TONbKO ANS NOSICHEHNS U HE COOTBETCTBYET TpeboBaHusam no AMC,
©e3onacHoCTU N paboTOCNOCOOHOCTM NPV BbINOMHEHWN BaLlel 3agaym. [poBogHom
MOHTaX y Bcex BapnaHToB AKD BbINonHseTcsa aHanorndHbiM oopasom. NogpobHbie cBe-
OEeHUs1 N0 MOAKIMI0YEHNIO CM. B VIHCTPYKLMM NO SKcnnyaTtauunn. Huwke nokasaH npymep ons
BapuaHTa AKD-x00306.

Mpu AKD npsimom coegumHeHunm ¢ K Mbl pekoMeHayeM NCNOorb30BaTh cTaTuyeckyto 1P-
appecauuto (He pasHo 00).
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7.8.2.3 [poBepka coegnHEHUN

Bbl MOXeTe yCTaHOBUTL JTOTMYECKOEe COeMHEHNE C CEPBOYCUNMTENEM, NOAKITIOYMB Hanps-
XeHve ynpasnenus (24B) yepes pasbem X1 (onsa atoro He TpebyeTcs nogaya cUnoBoro
nUTaHus).

Mpw nogave anekTponuTaHys Ha cepBoyCcunUTene HaYHyT Muratb ceeToauoasl (bonee
nogpobHyto MHpopmaLno MOXHO HalTK B OHMnanHoBow cripaeske WorkBench).

[MpoBepbTe, rOPST NN CBETOAMOALI COEOMHEHNS HA CepBOyCcUnUTENE (3eNeHbIN CBETOAMOS
Ha RJ45-wtekepe) n Ha lNK. MNopsAwme cBeTognoabl yKasbliBakoT Ha yCTaHOBEHHOE 3eK-
TpUYecKoe CoeavHeHue.

7.8.2.4 YcrtaHoBka u 3anyck WorkBench

WorkBench ycTaHaBnuBaeTcsi aBToMaTM4eCKM C KOMMAKT-AMCKa, BXOAALLEro B KOMMMEKT
noctasku cepsonpusoaa. WorkBench Takxke gocTtynHo Ha caviteKollmorgen:
www.kollmorgen.com.

[Nocne 3aBepLUeHns ycTaHoBKM LernkHuTe no 3Hadky WorkBench gns sanycka nporpammei.
WorkBench otobpa3sunT nepeyeHb BCex NpMBOAOB, HAMOEHHbIX B JTOKanbHoM ceTu. Boibe-
pvTE NpMBOL, KOTOPbIN HEOOXOAMMO CKOHAUIy pupoBaTh 1 HaxkmuTe Next. Ecnv obHa-
PY>KEHO HECKOIBbKO NPMBOAOB, HYXXHbIV MPUBOA MOXET OblTb OAHO3HAYHO
naeHTUPULMPOBaH C MOMOLLIbKO OHOMO 13 CrieayoLNX METOA0B:

1. MAC-agpec npusoga. OTOT apec HarnevartaH Ha CTUKepe, pacnonoXXeHHOM Ha 6OKoBOM
CTeHKe npueoaa.

2. HassaHue npvBoga. HassaHve npuBoga yctaHaBnusaetcd ¢ nomolubio WorkBench.
HoBbi npuBog no ymonyanuio nmenyetcs “No_Name.”

3. Muratowwmn gucnnei. Beibepute npueog v wenkHite no Blink, 4tobbl ancnnen Ha
nepegHen NnaHenu Np1BoAa Hadarn Muratb 1 BbikNo4umncs yepes 20 cekyHA,

7.8.2.5 Bgop IP-agpeca cepBoycunutens B WorkBench

Ecnu WorkBench aBTomaTnyecku He nokasblBaeTcs BaLl cepBoycunuTens, To IP-agpec
MOXHO cregytoLmm obpa3om Bpy4yHyto BBecTy BWorkBench:

1. Onpegenenve IP-agpeca. IP-agpec cepoycunutens MoXHO BbIBECTU Ha AUCTNEN,
HaxxaB KHoMKy B1. Ha gucnnee nocnenoBaTtenbHO NOSBNAOTCA Ynicna u Touku |P-
appeca (Hanpumep, 192.168.0.25).

2. Beog IP-agpeca. Beegute oOHapy»xeHHbIn IP-agpec B none Specify Address (Beeaute
appec) B WorkBench. 3atem wenknute no Next onsa cosganmsa coeguHeHust.

7.8.2.6 [JebnokupoBKa CepBOyCUNUTENS B aCCUCTEHTE HAaCTPOMKMU
Mocne ycTaHOBKM COeQMHEHMS C cepBoycunuTernem nosensetcs okHo "AKD Overview"
(O630p). Baww cepBoycunutens oTobpaxxaeTcs B 061acTv HaBUrawLum Ha NeBon CTOPOHE
aKpaHa. LLlenkHuTe npaBoii KHOMKOW MbI LM MO UMEHMW BaLLIero CepoyCcuUnunTensi 1 Bolbepure
B BblinagatoLiemM meHio onuuo Setup Wizard. ACCUCTEHT HACTPOMKU NOMOXKET BaM BbIMNOf-
HUTb NepBUYHOE KOH(UIy pupoBaHue cepaoycunutens. OHo BkNovaeT B cebsi npoctoe
TECTOBOE [BWKEHNE NpMBOAA.

Mocne 3aBepLueHna paGOTbI accucTeHTa Heobxoanmo pa36ﬂOKMpOBaTb cepBoycunuTernbo.
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7.9 YcrtpaHeHue owmbok AKD

B 3aB1CMMOCTM OT yCroBWIA B BaLLen yCTaHOBKE, BO3HUKAOLLME HEMCNPABHOCTU MOTYT ObiTh BbI3BaHbI pas-
TIMYHBIMUY NPUYUHAMK. B MHOrooceBbIX cUCTEMaX MOTYT UMETBCS AOMONHUTENBbHbIE CKPbITbIE NPUYMHBI HEUC-
npaBHocTeW. Ecnu He yaeTcst yCTpaHUTb HEUCNPABHOCTbL C MOMOLLLbIO HUXKECTIEAYOLLLEro PYKOBOACTBA,
obpaLlanTechb B CEPBUCHYIO CIyKOY.

YKA3AHUE BosHukatoLLme c6om U HeUcnpPaBHOCTM YCTpaHsaiTe cobitoaas npaemna TeXHUKK 6es-
onacHocTu. K yCcTpaHeHWo HeUCNpPaBHOCTE 0Ny CKaloTCS TONbKO KBanMULMpOBaHHbIE 1

| INFO

Mpobnema
MMI-coobweHune:
Owunbka cBsA3n

MPOVMHCTPYKTUPOBaHHbIE CNELMannCThbI.

| I'Iop,po6Hoe onncaHune npuynH OLLNOOK 1 pekomMmeHgaumm no nx yCTpaHeHo MOXHO HanTN B

OHmnanH-cnpaske 1 B Tabnuue "CoobLyeHusi 06 owmbkax n npegynpexaenns” (=¥ # 230).

Bo3MoOXHble NPUYUHbI
1. cnonb3yeTcs HenpaBuibHbIN Kabenb

2. Kabenb BCTaBreH B HEMPaBWIbHbIN pasbem
Ha cepBoycunutene unn MK

1- BbIGpaH HenpaBunbHbIN UHTEpdenc MK

YcTpaHeHue
1. BcTaBuTb Kabernb B NpaBurbHble pa3b-
eMbl Ha cepsoycunurene u MK

2. Bbibpatb npaBurbHbIN UHTEpdENC
3. BbibpaTb npaBunbHbIA MHTEpdENC

CepBoycunurenb
He pas-
Onokmpyetcs

1. Llenb HW Enable He nogkntodeHa
2. CurHan HW/SW Enable He akTMBMpOBaH

1. MoakntounTb uens HW Enable (X8, KoH-
TakT 4)

2. Nopatb 24 B Ha uenb HW Enable n aktu-
BupoBaTtb curHan SW Enable B
"WorkBench/ Nonesas winHa"

[Osurartens He Bpa
Laetca

1. CepBoycunuTenb He pa3briokMpoBaH

2. He HacTpoeHa nporpammHas pas-
©noknpoBka

3. O6pbiB curHanbHoro kabens (oTcyTcTBUE
yCTaBKW)

4. MNepenyTaHbl hasbl aBUratens

5. Topmo3 He oTnyLleH

6. MpuBog MexaHn4yeckmn 3ab1oKNMpoBaH

7. Yuncno nonocoB aBuUratenst ycTaHoBMeHO
HenpaBunbHO

8. Cuctema obparHol CBA3M HAaCTpoeHa Henpa
BUITbHO

1. Mcnonb3oBaTb curHan pasbriokMpoBKU

2. HacTpouTb nporpaMmmMHyto pas-
©1oKnpoBKyY

3. MNMpoBepuTb CUrHanbHbIN Kabernb

4. MNpaBunbHO NOAKIIOYUTE a3kl ABU-
ratens

5. MNpoBepuTb YCTPONCTBO YNpaBrneHnsi Top-
MO30M

6. INpoBepnTb MEXaAHNYECKYIO YacTb
7. HactpouTb nontoca gsurarens
8. MpaBunNbHO HAaCTpPOUTL 0OpaTHYHO CBA3b

[eurarens BuG-
puypyeT

1. Cnuwkom 6onbLuoe ycuneHue (perynsarop
4YacTOThbl BpaLLEeHWs)

2. OkpaH kabens obpaTHor cBs3nN 06opBaH
3. Knemma AGND He nogkntodeHa

1. YMeHbwunTtb napametp VL.KP (pery-
NSATOP YacTOThbl BPALLLEHWS)

2. 3ameHnTb Kabenb obpaTHOM CBSA3MN
3. CoegnHnte AGND ¢ CNC-GND

MpwvBog coob-
LaeT o norpetu-
HOCTU
3anasablBaHus

1. YCTaHOBNEHO CIMLLIKOM HU3KOE 3Ha4YeHme
leff / Ipeak

2. [locTurHyT npegen no TOKy Wi CKOPOCTy

3. Cnvwkom AnvHHasa pamna pas-
roHa/ TOPMOXEHUS

1. NpoBepuTb NapaMeTpbl ABU-
ratens/ycunurens

2. MNpoBepuTb OTCYTCTBUE OrpaHNHEHII
paboTbl ycunutens ns-3a napameTpoB
L.LIMITN/P, VL.LIMITN/P

3. Ymenbliunts DRV.ACC/DRV.DEC

Meperpes osu-
ratens

rlpeBbILIJE‘Ha HOMWHaribHasA MOLLHOCTb ABWU-
ratend

MpoBepnTb NapameTpbl ABuUratens/ ycu-
nutens. MpaBUbHO HACTPOUTL 3HAYEHUS
pabo4ero 1 NMKOBOro TOKOB ABUraTens




Mpobnema
HepoctartouHas
XECTKOCTb pery-
npoBaHus Npu-
BoAa

Bo3MoXHble NPUYMHBI

1. Kp (perynatop 4acToTbl BpaLleHus) CrnLu-
KOM man

2. Ki (perynsitTop 4acToTbl BpaLLleHWs) CInLL-
KOM Man

3. 3HayeHwve punbTpa CANLWKOM BbiCOKOE
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YcTpaHeHue

1. YBennuutb VL.KP (perynatop 4acToThbl
BpaLLeHust)

2. Yeennuntb VL.KI (perynatop 4acTtoTsl
BpaLLeHus)

3. [Npo4vecTb 4OKYMEHTaL MO MO YMEHb-
weHuno punbTtpauymm (VL.AR*)

HepaBHoMepHOe
BpaLleHne npu-
Boaa

1. Kp/Ki (perynatop 4acToTbl BpalLleHus )
CIULLIKOM BENUK

2. 3HaveHne unbTpa CAULLKOM Maro

1. ¥Ymenbwuts VL.KP / VL.KI (perynatop
4YacTOTbl BpaLLEeHWs)

2. lNMpoyecTb AOKYyMEHTaL MO MO yBe-
nvyennio puneTtpauum (VL.ARY)

Bo Bpems ycTa-
HOBKM NOsIB-
nsetcs
[1arnoroBoe OkHO
(MecTo xpaHeHns)
W He ucye3aeT.

CsomnctBo MSI Installer.

1. MNpekpaTnTb yCTaHOBKY.

2. lMpoBepuTb Hann4me 4OCTaTO4HOro
MecTa Ha XecTkom gucke (ok. 500 M6).
3. [oBTOPHO 3anycTUTb YCTaHOBKY (BO3-
MOXHO, HECKOIbKO pas, TaK Kak aTa
npobriemMa BO3HUKAET CrlyvariHo).
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W& N B A K sl A I, B R OB e ML A B% A& 2 DL LI X Sk A R,
4 A 4518 H 3K 3 45
PLAE A3 4%
OX Bl 2% R A IE & H B8 25 1 N 1 B I LAE DY ER A (= #197). N HA R HLAE N 1 3
ik T 40°C, 7] f& 7 B0 X 54 H) .
HORE S 5 2R AT B 2R . 5 4R I R A TH PT DL FF A IEC 60204 A AE (1% A i &
T AWG #i 8 1 ) : NEC % 310-16, 75°C %)) .
IR
X 2 2% AT LA H B AR B = A T b e R R A
A AKD R 51 IR B85, HARN AW
AKD-x00106 % AKD-x01206: 1 5% 3 AH T k. H 5 [’ 2% ;
AKD-x 02406: 3 ] T- i Hi J§ W 2% .
AKD-xzzz06: 1 5% 3 A L Ml B 5 ® 4%
(7£ 120V 1 240 V If , X FR 4 5E HL I AN 8 ik 200 KA) .
AKD-xzzz07: 3 # TV H J5 ™ 2%
(£ 240V, 400V 1 480V I}, i FR 47 52 37 AN 8 i 200 kA) .

A A B0 R B 2 AR T A, T DU B H e A AR Y R U %
AKD-x04807: Hi it Ha J& A XJ #% B >3% i), 6 20 FH FE Y5 46 3 8l 3L0,24-50-2.

F ML (L1, L2, L3) 5 3Kk 3 &8 #b 52 2 18] (# J& 1913 e A 75388 i 1000 V. R % 1EC
61800, % #1172 18] () HL & 92 1§ (< 50 ps) AN 15 # i 1000 V. #4715 4h 52 2 18] 1) H &
I UE (< 50 ps) A~ 15 i i 2000 V.

P 24047 AKD-xzzz06 [ EMC JE 3% 8% 1 & .

A EMERME SIS R
y FE | AKD £ Kollmorgen. UL i TUV ) 7 28 %% B () ¥ Af , th R M52 B 3L a0 A\ +L T F) 40
SEAH

WA EIF TP R AR B SR B R B R BUEE L AT R R
G4 L EOR L e T N N R AL A E M

HONE A IS A, WA E EMC E B A R o ik AR . P S o Ok 4 B Bl 2% 7 L
SE W 7 0 03 B Y IR A 3 R AT R A

* P ZBURS AP R T R IR Bl A A SRR et DLIRE S B R ) IR Bl 2 O A AL
i W s T AN A2 FL B ORI TS

R YR 2R G T A 0l O 1 T RE IR PR R B ON LU, DAAE SR R AR R B . L AL
B 3 5 ELURL R AR o o B R R R M R AN 2, T 2 1 R R A 2, AT A AKX Bh 4%

TC V5 5 R AR
B, L B B 8 B R
FEL AL 0 450 5 R T 0 20 A /D 25 1 UK B A% 0 B U BE 2R LR B BL V2( Unmotor>=Upc/V2) -
ZAEAMBERA.

b % 4 Th (5 A& 1SO 13849 55 3 28) 2 A, 1 4 52 STO — &+ ) “k 8 45 7 i
F7((= #202))
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8.2.2 £ Ly B
N B KRR AR AT R MR, SNBSS BANGHEME SRR A0S
PLBIRsh 2 T AT S MM A E F 48 S el hr dE AL 2 . sb Ak, 22 I 7E DL R 385 rp
i FHIRx Bl 25 .
] BE B MR NE fE K 1 X 38
BEAHEMA/ S B ISR . RIR . KPR,
NG b N H

823 MM LWEE
AKD-x002407 AKD-x00306 ... 02406,

00307 ... 01206, 04807

Wait 7 minutes Wait 5 minutes
after removing power after removing power
before servicing. before servicing.
. 0P
Wi v 5 4EAZ AT SE 4 7 o0 | | W R S 4EB T SE A 5 0
B o B o

1 52 S OO0 0 1 B B
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8.3 4¥

8311 c%
iz 1 AKD N 754 |EC 61800-2 ¥R #E, W1 T AF ik -

A FH 1) 3 v DR AR AT R0 AR, FE A RN AT 18 B . B o R R S R
A,
RS EE:
- AKD-x00306 % 00606 %! 5 : 8 4 4% 44 ,
- AKD-x01206. x02406. x00307 % x02407 #! .6 4% 44 ,
- AKD-x04807 7 . 3 4L 4 .
G W AR G TE E TR JE VU . -25 & +70°C, i K A 4K F 20 KNI, K51 2K3.
I i AURE A LR R S VR FE - B K 95% IR X VR R, TE VA i, 2R 2K3.
= UK 2 2% AL R UG E, B Y T RE & S BUL R AR BUR L T il R 0K Bh B 2

R V5 5 08 J A B A Al i P v Ak B o JBE R 4 ik 4 5 R B v O ML RE, Ao e T
b R KRB AR E T SR L.

U0 SRR R S A, TR B AN UL T HRA R B B R T AT R 1 DL T R K

12 7 A 3 R
8.3.2 A3k
AKD L % i w] [a] YA 0 B 4% AR (7 4 N AR ) A4 Rk, B 2 A A THE WG A AR A
% R~ BEER
(mm) HxWxL AKD -B, -P, -T
(kg)
AKD-x00306 , -x00606 113 x 250 x 222 1.7 1.9
AKD-x01206 158 x 394 x 292 3.4 3.6
AKD-x02406 158 x 394 x 292 5 5.2
AKD-x00307 5 AKD-x00607 | 158 x 394 x 292 4.3 4.5
AKD-x01207 158 x 394 x 292 4.3 4.5
AKD-x02407 158 x 394 x 292 6.7 6.9
AKD-x04807 390 x 600 x 400 15.3 15.5
8.3.3 f£f&

17 1% AKD R %% & IEC 61800-2 f5 #fE, T K Frik :

15 FH i) i p D 2 T el A 2B R AT A A
RS EE:

- AKD-x00306 % 00606 %! 5 : 8 4 4544 ,
- AKD-x01206. x02406. x00307 % x02407 %! . 6 /> 4% 44 ,

- AKD-x04807 %4 .3 4% 4% .

AE A 6 2R & UL 45 S (IR YU - 25 & +55°C, B KAk R 20 KI/N I, 255
1K4.,

LGS E BIE: 5% 95% M XTIE &, &A%, 25 1K3.

A7 fitg B 0] 755 & DL R 23K -

- 1THELUF R $ &M

- 1D A% E RIS AT IK S 8% 2 8

T, b Z50NE F 2 2% 0 DA TR AR . A I FE AR
Kollmorgen FF & & M 4% (#43&) H /v 44 .


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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8.3.4 %%, BN IEE#IE
HoruwBEMEENGEE, ES AT M.
BB 22 3 7(=» #205)
BT LS %2 35 (= # 2006)
AT B E (= #207)

R 45 EN 61800-2(=> # 197 )il i 21 55 5 4% 3K3(1) 1E % #: 1 «

BB 13 7 AR 4 L 8 10 e B 4 5 S P BT B R, S AR 4 I A ik
EHBEMER.
8.3.5 B
FUA AT oA R VR A Tl A B3 TR R B A R G R A
S5 i e T 1A D ful o O B RN 0 BB T 0 i
U - FF 56 R (1 e 30 F O L R Ay 3R 48 o 1 AR Iy 22
R4 R G 1k 5 S )
IR ) 3 F %
W TF 2 IR S A A T 4
8.3.6 ¥ 5H
K 3 8 T 7 49 o 7T DR Sh B 40 B 1R 0% R B4 I P A S Al b o3 AT I
N BE A 4% 95 N BV r R 0 S T O AT I R O SRR N B
7 VI B B A
1. B &BK(ES WNBI35"BE"ET).
2. B« i 5 AT ML B 0L 0 YR AT 5
NG R SR A DR Rk K R BRI fE e
- MR R LR e Y.
- TEVH S S b 3000, SRS A A A
3 A AR A < A TR I R T AT 9 O
8.3.7
P LA FARC R VR 0 Ml R TR B 9 R A
1. K& BB (E 2 W 8.3.6 R &),
2. BERE

AN RO 0 S . AR IE AT AR T, R Bl 8 I 2 1 IR T DA GA F)
80°C (176 °F) LA | o 75 #5 il B2 & 2 1, 5 A% 2 IR B2, T o0 55 47 B 3 e 46 10 T 2 e
2 40°C (104°F)LL T &

3. MUT & vm 1 o Wr T Al Hi i) 45 U 45 .

4. PrEl AT E IR 22 . 7 T AKD.
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838 %HE
REBAHSLTERBK LA R A o] 8 # K 5) 28 R %54
N E R A e AR WA, T RE 2 IR A I A
Hgh 2 85 AN R R agENRE, 7 R GEEERN A~ A
B 47 ¥ 4% 1 0 R $AT LR e 3
¥ ¥ AKD
W& H e i 3G R L 3T % Sl 4 R R R
B &R (E S W8.3.5"EK " E ).
P E1:iE S W, 8.3.7" R 1"
FH TR A 285 0 1 4% R 326 4 1) 3 T (1 2 D0 b B ) SR ) .
o WA T M A ) U B 2 B
CEBAFMAM U RE RS
T ¥ oAb IR B0 28 R 4 # A
IR R B R AR R G (L), i IR R A 7 kAT
B ERABK(ES W83 R E ).
B A

R T A A I E .
IR T MR E RS

aprwODd -~

—_

ENFREN

8394 E
B AE B AL T A, A BB R A5 UAAIE M LT 00 A R K

i 3& i N AK I WEEE-2012/19/EC #E U J SBA v ), 2 32 3% [8] 1) 1H i #& A1 B DL ik
17 Ll A B 32 e B Y Eh R R R

B A K AR R R 4y R ) 3

B S CESU
KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gldria, Cotia—SP
CEP 06711-250, Brazil
KOLLMORGEN Europe GmbH | Fl/REEHE
Pempelfurtstr. 1 g T K T X AR SR A % 51875 9JFE 44% i 4% - 200335
40880 Ratingen, Germany
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8.4 REtWAELE
3T ) AKD 2 51 1 3% 2 58 I, K 20 2% 636 f 3 DL R LI A 4

AKD
El il B 11 "AKD 22 4 15 "

DVD H & "AKD & & F " Bt B 837 2 28 F W . 352 & 14 WorkBenchbl & %1 7
SN A B

Bt A 22 25 it 7 (A SR IR B 2% AL S 5 ) - X1, X2, X3, X4, X7, X8. X14. X15. X16.
X21., X22. X23. X24. X35. X36

BB, AKD i B 257 07, B 5 2570 06 1% PR Kk B8 4t [X A A

[ 3 | a4 Ra 54 SubD fil RJ45 L T

BHESTR
A5 7 RAH T AR & TR T AT R, B Oy AN R ThRE 1 BT B A
& .

B & S« I ARRD th AL 5 BRI BRI AR BL KR R R R R
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8.5 Hi A Ui vl A1 IE

8.5.1 AT R4t ) AKD &5

AKD-B*** Base 7 UK ) % 1 B UL AE A | A v B4l . SyngNet
WA (BT AR A& S N
DL 1 o
AKD-P** fr & Indexer Iz 25 x 7 BA |45 ifE % 481 . CANopen.
Base %! UK 2 #% 1 Th e 2 4, i& EtherCAT.
CIECE I EROSSx I E N O NS7:; PROFINET RT.
AT AW« S s 1] ZE R DL R & Ethernet/IP.
o 0K B 2% 0T FR AR sercos® 1|
AKD-M*** iz 7 5 i #& PDMM/EtherCAT | %E K ] % J¥ | EtherCAT
F KA. AT A AP IEC
61131 i% & + PLC Open Al &
M o Uk 0K 3l %% 44 9 AKD
PDMM.
AKD-T*** Fr 7 B Base B IKF &M T | An 1 15 4
e 2 4, 3 T 1% 5 BASIC
YR FEThEE . LIS B B N
AKD BASIC.
yREFR
LMY BRaS RS %E .

IC Bt i %0 7 % N\ R B H o

MC/M1: B A I I #5050 dai 3 1932 30 72 ) 25 - F AKD ZE fift 2 AKD PDMM

KA (FRAF 5 J7 %8 : AKD-M) , HI T 2 Hill A 20 R 3l 4% R G 1K) 1 K Bl 4% o

8.5.2 R4k BRA ZEME

7, B (= #193)

2% ¢1N; 4 TE %€ 5 1 7 : 0°C £ +40°C

BATH e 5 P PR AT 4%/ T R SC I 2 +40°C 3 +55°C

BATHREE HH WG 5%-85%, 6 ¥ Bk, 255 3K3

5 RER P35 P T 2 1000 2K, TG BR ) 2% 44
S M F T 2 F 1,000 % 2,500 K, Th R A 1.5%/100 m

BFRER %4 |EC 60664-1 [ 15 Ye 2 2% 2 4%

3 74 |IEC 60721-3-3 [ 255 3M1

o 5 R B % 4 |EC 60529 1 IP 20

ZRME i

&R M B X 5 (AKD-x00306 % & 41 )

= T S g o AR I R o . UK Bl B K O P (e F234=> 5

100, HALJCHLER ) o B OR 4% i AR A i xR 47
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8.5.3 L S ¥ 1% AKD-xzzz06

b ool | x| xttstol | xtnie
+ 0,

W I Vol D oov s soveton | eron
e FEIR N AR Hz 50 Hz % 400 Hz +5% B¢ DC

T ST AF (9 8E S N\ U kVA 12 | 238 | 38 | 76
AE N FLR

J9 1x120V A 5.0 9.9 12 -

N 1x240V A 5.0 9.9 12 -

9 3x120V A 2.3 4.6 9.2 -

N 3x240V A 2.3 4.6 9.2 18.3
FVF B IR EE, HJE 1/h 30

1R 16 22 R 3 IR A 10 | 10 | 10 | 20
WE H B R

(Az)%%);ﬁ& 3ph 1 7)) V= 170 % 340

A H %

W RKIESL TR kW 0.77 15 3 6

A0 AR HBE Ohm 33 33 15 8

Fr sz 0 B (23%), PR ER =M

N 120V Arms 3 6 12 -

N 240V Arms 3 6 12 24

U (] %y LU (FF 4L B's, £3%) Arms 9 18 30 48
B N BN [ R SR g T R

N 1x120V VA 312.5 625 1250 -

9 1x240 V VA 625 1250 2500 -
4 3x120 V VA 312.5 625 1250 -

9 3x240V VA 625 1250 2500 5000
W {7 i HH D 26 (RF 4R 1s)

J 1x120V kVA | 0.937 1.875 3.125 -

N 1x240V kVA 1.875 3.750 6.250 -
9 3x120V kVA | 0.937 1.875 3.125 -

N 3x240V kVA 1.875 3.750 6.250 10
Neh e (1 3R /e 3 XU ) dB(A) | A& H 33/39 37/43 41/56
B YR H R (PELV) = 24 V(£10%, i 7 J& %)

B. P TRA L, A7 /A A HHLE 30 4% A= | 05/1.7 | 0.6/1.8 | 0.7/1.9 | 1.0/25
M 2R LR, A IS A AL 3 4R A= | 0.8/20 | 09/21 | 1.0/22 | 1.3/28
sy ]
(bR e ) kg 1.1 1.1 2 3.7
HE(Y REE) kg 1.3 1.3 2.2 4
S RS mm (= #212)

* =3 R B R L 4E R IC, MCEEM1i% 4 R [ AKD .
X R EE W AKD %3 F .
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8.5.4 S ¥ #E AKD-xzzz07

HL S B AKD- AKD- AKD- AKD- AKD-
x00307 x00607 x01207 x02407 x04807

e YR R \% 3x240V % 480V +10%

BT HL IR BN A0 2R Hz 50 Hz % 400 Hz +5% 5t DC

H T S1#AER % e kVA 2.24 4.49 7.65 15.2 40.9

N YR 480V

A BN B

9 3x240V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3

¥ 3x400 V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3

N 3x480 V A 2.7 5.4 9.2 18.3 49.3

RYFWFFAE, B 1/h 30

R 22 IR 9 i A 9 | 9 | 9 | 9 | 9

AT B BE 2R L R V= 340 % 680

(BE£JT JA 4238 3ph 1

)

AR i

B R 2R T kw 15 3 6 12 12

A0 T A H R Ohm 33 33 33 23 10

Fr ok H I (£3%), AR B = A

N 240V Arms 3 6 12 24 48

4 400V Arms 3 6 12 24 48

N 480V Arms 3 6 12 24 48

U %y S FELUR (FFEZE | Arms 9 18 30 48 96

5s, £3%)

AT B ON BN YRR R Th R

9 3x240V kVA 0.6 1.25 2.5 5 10

¥ 3x400 V kVA 1 2 4.2 8.3 16.6

N 3x480 V kVA 1.2 2.5 5 10 20

U ] % HH Th 26 (KR 4L 1s)

9 3x240V kVA 1.8 3.75 6.25 10 20

¥ 3x400 V kVA 3 6.75 10.4 16.7 33

N 3x480 V kVA 3.6 7.5 12.5 20 40

Mg 5 (IR 38 /7 T R dB(A) 34/43 34/43 44/52 48/58 48/72

)

B YRR V= 24 V(£10%, 5 25 JE %)

(PELV)

B. P. T 287 1 i, A= 1125 1/2.5 1/2.5 2/4 2/*

5 AN H AL B 2%

M R B, AT IA A= 1.3/2.8 1.3/2.8 1.3/2.8 2.3/4.3 2.3/*

i HLAL I B A

(A ) kg 2.7 2.7 2.7 5.3 11.7

HE (T REE) kg 2.9 2.9 2.9 55 11.9

G B R mm see (= #212)

=3 R R RE A AR IC, MCEEM1i%E 14 R i1 AKD.,
B2 AR EAE WAKD 2 F .
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8.5.5 14 M 2% 01 b7 Bt %
KRR 22 255 J, 600V AC 200 KA, B 8] ZE 38 o K 22 06 25l i UL 1 CSA AE .
Rk AR Ky 22 : 2471 gS (gRL) 2% gG (gL), 400 V/500V, %E i

PRI 22 B T4 42 4= 1) OR [ 22 Je 1 5 0 2075 & |EC 60529 Fr ik, LA 15 i vHE £/ [
22 A

8.5.5.1 A1 HL IR AR K Th 88

W =N B2 J B 5] J
#HE P E B Bussmann Ferraz Shawmut
AKD-x00306 10A( i 7] ZE 3R ) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x00606 15A( i ] ZE 3R ) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x01206 15A( ] ZE 3R ) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02406 30A( B ] ZE IR ) LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x00307 BA( B [a] 2E I8 ) LPJ6SP/DFJ6 AJT6/HSJ6
AKD-x00607 10A( i 7] ZE 3R ) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD-x01207 15A( ] ] ZE 3R ) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD-x02407 30A( B ] ZE IR ) LPJ30SP/DFJ30 AJT30/HSJ30
AKD-x04807 BO0A( B [a] ZE IR ) LPJ60SP/DFJ60 AJT60/HSJ60
AKD-x04807 Siemens Circuit Breaker 3RV17 42-5LD10

8.5.5.2 AME% 24 V HLJE R & Th B
7~ Bl 285 J

Ferraz Shawmut
AJT8

7~ 2851 J

Bussmann
LPJ8SP/DFJ8

4= 7 AKD BA( I 1] E IR )

8.5.5.3 M A FLFH AR K Th R

BRES BE BEE BE BEM UL

A 480V X IR R

yZ\Y

AKD-x003 & 012 10A 40A Bussmann Siba 110V & 400V:
FWP-xxA14F | gRL xxA (gS)
AKD-x024 15A 50A Siba 400V £ 480V:
aR xxA
AKD-x048 - Frizlen DC Powerswitch FPS
8.5.6 B I MH EKH4E
HEHIE/INM(IES N (= #237) EF in-lbs £)
BE A& | AKD-x01206  AKD-x02406. AKD-x04807
AKD-x00606 AKD-x00307 £
AKD-x02407
X1 0.2% 0.25 0.2% 0.25 0.2% 0.25 0.2% 0.25
X2 0.5% 0.6 0.7 % 0.8 0.7% 0.8 0.7% 0.8
X3 0.5% 0.6 0.5% 0.6 0.7% 0.8 0.7 % 0.8
X4 - - 0.7% 0.8 0.7% 0.8
X7, X8 ,X21, X22, 0.2% 0.25 0.2% 0.25 0.2% 0.25 0.2% 0.25
X23. X24. X35. X36
X14 - - 172 1.8 1.7%2 1.8
X15. X16 - - 0.2% 0.25 0.2% 0.25
PE 1.7 1.7 1.7 1.7
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8.5.7 X & HE KM (STO)
AKD I STO % 4= S8l © 4 i A AE - SR 28 vh F T 2 45 Th B8 “2¢ 4= #1422 170 %
4 S ILE T/ 4 IEC 62061 19 SIL 2 DL K 75 & 1SO 13849-1 (1) PLd/ CAT3. fii
FH AKD-x04807 3 &) #& , fn 5% [&] 5 65 15 AN “STO ffi i " A 5 A N “STO R &S 5 — i
fF H, T fg B8k F SIL3/PLe f) 3K .

AKD-x003 & AKD-x024: X ZI x| it fii A B FH 24V {5 5, M n iy =% N\ (STO) B
Sk N O 3% 00 0 R 4 B B W R STO % AN A JT BOIRZS , A F o4 s HL 4t
HL, HOKB) 3 2 F KRBT A M I 1F 1k .

AKD-x048: | X} ix ek NN H 24V 55, 575 A ECF i N (“STO i &g 1741
“STO-i R 27) B <= i3k N 3K 2 #5 1 D 28 4y HH B B o fn 5 — STO %t N A JF B IR
A, WAF VB E, AIREH S ERFTAEHEFEHEZEE -2 LA EZ
i k.

8.5.7.1 ZAUWH

A EBE | Emzmz

2 STO Pyfg sk T & s R A B, BK B 48 A fE A4k 2 1 B 7 %0 . W1 5 oK GE 1E 6 #h FH 1k 47
#, W] Re 2 T 8O E R E .
B A B IF 80 3K B 48 0 R A B — AN 22 A BL Bk BB B e B (), w2 A o)
).
AR ESHABEI S A

A A | BoE

STO I fig oA #2 fit 55 v Y5 i HY 70 R <020 B D BE o A7 £ 6 A Ak P S BN 51 1 35 1)
B U 2R U5 A AL YR

YU A6 250 W7 O K B A% SR YR Y 4

I Xof e TR] QL % B TRCHL B TE] A0 A R

= FEAE BB IE P H A S R W R B R G E shE T 2 & Thfg STO, i i R
o 455 1] 2% B A H AT MR DG B R 75 A7 OE AT A MR o ]l ik I ok BEL Ok R
O AN EGE STO Zhfig . SR STO ThfE N B I8 R 48, W T ik R A4S 5% 1 16 A .

FE 1 R 0K 2 8% 45 ) 50 “STO fi g ik T ¢ AR 2, W JE v 30 AT 22 4% 1 1 1 2 o o S 7 2
TEA# B STO Th g < a3 47 52 3 1 (0 1 30, W) 2 250 % 9K 2 88 3 47 1) 2l , H 20 20008 i
I 18] ZE IR ¥ N STO 55 +24V 73 5 .

SFE 24 7E A A A IR 1) P A E O BRI, AT RE 4y — IR 2 R 8 120°( HL X)) - 1R
2R B 46 STO ThRERT, 42 Bl &% IR o B {6 8 42 4546 ] STO Th ik, st
1000 124 4 2 Bl — IR .

= n B AE ) STO Th g, 1 LA N ZhREFE 51
1. PARZ 45 1 5 A0 3R Bl B8 AT B (G R EE =0 V) .

2. W RGEE = 0rpm, N2 HIKZ) 2% (fFGE =0 V).
3.0 P AFAE BR oak, M ALK 7 =X BE 1k 3K B 8 .
4. % STO I gE -

H
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8.5.7.2 KB ~MEH
STOae LI IH TRMEEZEH ARG IIREw &EFE L. BRB R &M, & E K
4 28 06 0 45 4 IEC 60204, 1SO 12100 F1 1SO 13849 1) 2 4= M B3k

8.5.7.3 ZEIFWfE A
1y 50K Zh 2 PR DL JE BRI G 2, U RS 458 ) STO 3 fig

HY T 0 9 4R MR A2 R A, X Eh 85 K () 4E T A G SR & o R 00N, 1 B
FHEANSRFSHIEERE, BRASM 22 (REIR).
KRR B SR T, vl il 5 5050 F 45 8 ok 5¢ PR IR 4 Al 65

8.5.7.4 H A¥IE STO, AKD-x003 & AKD-x024

ZEFEEE
Function  #{EE R ISO IEC PFH Tw | SFF
13849-1 62061 [1/h] EH] | [%]
STO B i PLd, CAT3 | SIL2 | 1.50E-07 20 100
5 ji 4 Be

510 55 i

1 |+24 |+24VDC ##i B H &

2 | GND| 24V i j5 £ Hh

3 |STO|STO fif fig (2 4 411 % %
1)

55 B(F5)
SRR T o] i A BLEE STO Th A8 S I & 4 I B Bl 98 5 1k 5 B Bl A% 1 TE PR IE
17

1. LAz s 7 200 0K Bl #% 3 AT 1 2h (G B EE =0V) .

2. WREE =0rpm, N2 HIKZ) 2% (fFRE =0V).

3. W% STO I fE (STO=0V)
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8.5.7.5 K AR%¥IE STO, AKD-x048

ZEFHEEE
Function PAEME R ISO T SFF
138491 [EH] [%]
STO B JE PLd, CAT3 SIL2 1.88E-07 20 89
STO X3 B PLd, CAT3 SIL2 5.64E-09 20 87
STO |#E#MMmRXhhE| PLd, CAT4 SIL3 5.64E-09 20 87
) X 1
5| j 4 Bo
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9.1 Dimensions

NOTE

| Detailed dimensions see Installation Manual. All dimensions in mm.

Mounting material: M4 hexagon socket screws to ISO 4762, 3 mm T-handle Allen key

AKD-B/PIT standard width

Dimensions in mm A A1 B B1 C @ Scheme D E F G
AKD-x00306, AKD-x00606 | 156 | 185|168 |200| 59 @ 160.5|29.5| - -
AKD-x01206 1871215/ 196 | 225| 78.4 @ 168 |39.2| - -
AKD-x02406 228|265|248|280| 100 ® 237.5| 50 | 34 | 32
AKD-x00307, AKD-x00607, | 185221256 | 290| 70 O] 243 | 35 - -
AKD-x01207

AKD-x02407 228|264 |306|340| 105 @ 292 |52.5|25.5| 54
AKD-x04807 225|264 385|526 | 185 @ 370 - |17.5]150
AKD-T with I/O card, AKD-M

Dimensions in mm A A1 B B1 C Scheme D E F (¢]
AKD-x00306, AKD-x00606 | 156 | 185|168 |200| 89 ) 160.5|29.5| - -
AKD-x01206 187 1215|196 |225| 96 @ 168 |39.2| - -
AKD-x02406 228|258 248|278 100 ® 237.5| 50 | 34 | 32
AKD-x00307, AKD-x00607, | 185|221 | 256 | 290 | 100 ) 243 | 35 - -
AKD-x01207

AKD-x02407 228|264 | 306 |340| 105 @ 292 |52.5|255]| 54
AKD-x04807 225|264 | 385|526 | 185 @ 370 - |17.5|150




9.2 Connections
[ NOTE

9.2.1 Drive Variants AKD-B/P/T

9.2.1.1 Connector assignment AKD-x00306, AKD-x00606

The 1/O option is available for AKD-T drives only.
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| Detailed connector pinout and interface descriptions see Installation Manual.

Connector Type Max. Cross Section? | Current? = Voltage3
24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles 2.5mm? 14 awg 10A 320V
Power/Regen X3 Terminal Connector, 7 poles 2.5mm? 14 awg 10A 320V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5mm3, 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm3, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm?2, 21 awg 1A <100V
Service Port X11 RJ45 0,5mm3, 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5 mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X21/X22* | Terminal Connector, 8 poles 1.5mm?, 16 awg 10A 250V
Control signals X23/X24* Terminal Connector, 14 poles 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V

*with 1/O option card "IC" only

1single-line connection

2single-line connection with recommended conductor cross section

3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.1.2 Connection overview AKD-x00306, AKD-x00606

The 1/0 option is available for AKD-T drives only.



9.2.1.3 Connector assignment AKD-x01206
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The 1/O option is available for AKD-T drives only.

Connector Type Max. Cross Section’ Current? = Voltage3
24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles | 1.5 mm? 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Power/Regen X3 Terminal Connector, 8 poles | 2,5 mm?, 14 awg 16 A 320V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Service Port X11 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X21/X22* | Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm? 16 awg 10A 250V
Control signals X23/X24* | Terminal Connector, 14 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V

*with I/O option card "IC" only

1single-line connection

Zsingle-line connection with recommended conductor cross section

3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.1.4 Connection overview AKD-x01206

The I/O option is available for AKD-T drives only.
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9.2.1.5 Connector assignment AKD-x02406 & AKD-x00307 to AKD-x02407

The 1/0O option is available for AKD-T drives only.

Connector Type Max. Cross Section’ Current? = Voltage3

24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Regen X3 Terminal Connector, 4 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Power X4 Terminal Connector, 4 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm3, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Service Port X11 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X21/X22* | Terminal Connector, 8 poles |1.5mm? 16 awg 10A 250V
Control signals X23/X24* | Terminal Connector, 14 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V

*with 1/O option card "IC" only

1single—line connection
2single-line connection with recommended conductor cross section
3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.1.6 Connection overview AKD-x02406 and AKD-x00307 to 02407

The 1/0 option is available for AKD-T drives only.



9.2.1.7 Connector assignment AKD-x04807
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Connector Type Max. Cross Section? | Current? = Voltage3
24V/STO X1 Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 4poles | 16 mm?, 6 awg 54 A 1000 V
Regen X3 Terminal Connector, 3 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000V
Power X4 Terminal Connector, 4 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000 V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm? 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm? 21 awg 1A <100V
Service Port X11 RJ45 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
DC-Bus X14 Terminal Connector, 3 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000V
24V Brake X15 Terminal Connector, 2 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Brake X16 Terminal Connector, 2 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Control signals X21/X22* | Terminal Connector, 8 poles |1.5mm? 16 awg 10A 250V
Control signals X23/X24* | Terminal Connector, 14 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V

*with 1/O option card "IC" only

1single-line connection

2single-line connection with recommended conductor cross section

3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.1.8 Connection overview AKD-x04807
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9.2.2 Drive Variants AKD-M

9.2.2.1 Connector assignment AKD-M00306, AKD-M00606

Connector Type Max. Cross Section’ Current? = Voltage3
24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles | 1.5 mm? 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles | 2.5 mm?, 14 awg 10A 320V
Power/Regen X3 Terminal Connector, 7 poles | 2.5 mm?, 14 awg 10A 320V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm3, 21 awg 1A <100V
Service Port X32 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
Control signals X35/X36 Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm? 16 awg 10A 250V

1single-line connection
Zsingle-line connection with recommended conductor cross section
3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.2.2 Connection overview AKD-M00306, AKD-M00606



AKD Product Safety Guide |9 Appendix

9.2.2.3 Connector assignment AKD-M01206

Connector Type Max. Cross Section' Current? = Voltage3
24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Power/Regen X3 Terminal Connector, 8 poles  |2,5 mm?, 14 awg 16 A 320V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm? 21 awg 1A <100V
Service Port X32 RJ45 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X35/X36 Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V

1single-line connection
2single-line connection with recommended conductor cross section
3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.2.4 Connection overview AKD-M01206
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9.2.2.5 Connector assignment AKD-M02406, AKD-M00307 to -M02407

Connector

Max. Cross Section’

Current?2

Voltage3

24V/STO X1 Terminal Connector, 3 poles |1.5mm? 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 6 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Regen X3 Terminal Connector, 4 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000 V
Power X4 Terminal Connector, 4 poles |10 mm?, 8 awg 30A 1000V
Motion Bus X5, X6 RJ45 0,5mm?2, 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8 Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5 mm?, 21 awg 1A <100V
Feedback X10 SubD 15pin HD (female) 0,5mm?, 21 awg 1A <100V
Service Port X32 RJ45 0,5 mm? 21 awg 1A <100V
CAN In/Out X12/13 RJ25 0,5 mm?, 21 awg 1A <100V
Control signals X35/X36 Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm? 16 awg 10A 250V

1 single-line connection

2single-line connection with recommended conductor cross section

3rated voltage with pollution level 2 (lowest values allowed by UL840 and IEC60664)
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9.2.2.6 Connection overview AKD-M02406, AKD-M00307 to -M02407



9.2.2.7 Connector assignment AKD-M04807

Connector
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Max. Cross Section’

Current?

Voltage3

24V/STO X1 Terminal Connector, 8 poles | 1.5 mm?, 16 awg 8A 160V
Motor X2 Terminal Connector, 4 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000 V
Regen X3 Terminal Connector, 3 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000 V
Power X4 Terminal Connector, 4 poles |16 mm?, 6 awg 54 A 1000V
Motion Bus X6 RJ45 0,5mm? 21 awg 1A <100V
Control signals X7/X8/37/36 | Terminal Connector, 10 poles | 1.5 mm?, 16 awg 10A 250V
Encoder Emulation X9 SubD 9pin (male) 0,5mm? 21 awg 1A <100V
Feedb